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1 Cuvant Tnainte

Va multumim pentru increderea pe care ne-o acordati alegand o semanatoare Multiva
eCEREX de inalta calitate. Speram ca produsul indeplineste cerintele dvs. si ca veti beneficia de
functionarea fiabila a acestuia timp de multi ani. Cititi integral acest manual inainte de
exploatarea utilajului. Este important sa efectuati inspectia si intretinerea specificate in acest
manual pentru a asigura functionarea fara probleme a utilajului si valabilitatea garantiei. Urmati
toate instructiunile, avertismentele si interdictiile legate de utilizarea utilajului. Acestea sunt
destinate sa asigure siguranta operatorului si durata de viata extinsa a utilajului.

Aceste instructiuni se refera la semanatorile eCEREX 300 si eCEREX 400 si la sistemele de
comanda SeedPilot.

1.1 Scopul utilajului

Operatorul semanatorii trebuie sa se familiarizeze cu utilajul, precum si sa citeasca si sa inteleaga
continutul manualului de operare inainte de a incepe exploatarea utilajului. Semanatoarea poate
fi exploatata numai daca se afla intr-o stare tehnica perfecta. Semdanatoarea trebuie utilizata in
conformitate cu reglementarile, dupa identificarea pericolelor si urmand instructiunile de
siguranta si de exploatare.

Piesele de schimb si accesoriile Multiva originale sunt proiectate special pentru aceasta
semandtoare. Producatorul declina orice raspundere pentru piesele de schimb si accesoriile
achizitionate de la alti furnizori. Utilizarea acestora in anumite circumstante poate sldbi
capacitatea utilajului si poate compromite siguranta personala.

Utilajul este destinat semanatului si aplicarii ingrasamintelor. Atunci cand utilajul se afla in
pozitia de lucru, brazdarele pot intra in contact unul cu celalalt in timpul virajelor bruste. Unghiul

de intoarcere maxim admisibil in pozitia de lucru este de 30°.

Structura utilajului permite transportul pe cale rutiera cu buncarele pline. Orice utilizare in afara
acestor destinatii, cum ar fi exploatarea utilajului pentru transport, nu este considerata in
conformitate cu reglementarile. Utilizarea in conformitate cu reglementarile include respectarea
instructiunilor de exploatare si a instructiunilor producatorului, precum si a reglementarilor
privind operatile de service si de intretinere. Trebuie respectate reglementarile privind
securitatea la locul de munca referitoare la utilajele agricole, alte reguli si reglementari privind
tehnologia generalda de siguranta si sanatate la locul de munca, precum si regulile si
reglementarile de circulatie.
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1.2 Specificatii

Tabelul. 1.2 - 1. Specificatii

Specificatii

eCEREX 300

eCEREX 400

Latimea de lucru (cm)

300

400

inaltimea de transport (cm)

340 cu marcatoare de
urma de mijloc

260 fara marcatoare de
urma de mijloc

390 cu marcatoare de
urma de mijloc

260 fara marcatoare de
urma de mijloc

Latimea de transport (cm) 300 409
Inaltimea de umplere a buncarului 215

(cm)

Greutate (kg) 3.300 4.350
Volumul buncarului (L) 3.800 5.300
Volumul buncarului pentru seminte | 370 510
mici (L)

Presiunea brazdarului (kg) 20-120

Pneuri 250/80-18

Brazdare (buc) 20 26
Distanta dintre brazde (mm) 150 154
Viteza de lucru recomandata (km/h) | 8-12

Latimea traseului normal al cararii 1.650 1.694
tehnologice (mm)

Latimea traseului alternativ al cararii | 1.950 2.002
tehnologice (mm)

Latimea traseului extins al cararii 1.800 1.848
tehnologice (mm)

Cerinta de putere a tractorului (cp) 90 120
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Tabelul. 1.2 - 2. Accesorii, eCEREX 300si eCEREX 400

Metoda de tractare (selectati una dintre urmatoarele)

e (Carlig
e Tavalug
e Tavalug cu un cultivator cu discuri frontale

Sistem punte spate (selectati una dintre urmatoarele optiuni)

e Farafrane
e Frane hidraulice cu o singura linie

o conectate la sistemul hidraulic al tractorului

o frand de mana actionata prin cablu

o eCEREX 400: Ridicare punte centrala a rotilor de transport
e Frane pneumatice cu doua linii

©o prevazute cu un convertizor pneumatic-hidraulic

o conectate la sistemul hidraulic al tractorului

o frana de mana actionata prin cablu

o eCEREX 400: Ridicare punte centrala a rotilor de transport

Optiuni pentru numarul de motoare electrice (selectati una dintre urmatoarele)

* 2buc.
o 1 pentru fertilizator + 1 pentru seminte, partea stanga a utilajului
* 3buc
o 1 pentru fertilizator + 1 pentru seminte + 1 pentru seminte mici, partea stanga a
utilajului
* 4buc.
o 1 pentru fertilizator + 1 pentru seminte, partea stanga a utilajului
o 1 pentru fertilizator + 1 pentru seminte, partea dreapta a utilajului
* 6buc
o 2 pentru fertilizator + 2 pentru seminte + 2 pentru seminte mici, partea stanga a
utilajului
o 2 pentru fertilizator + 2 pentru seminte + 2 pentru seminte mici, partea dreapta a
utilajului

Razuitorile rotilor de acoperire

Marcatoare de urma de mijloc
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Accesorii frontale

e Platforma de lucru frontala
e (Cilindrul barei de tractiune
e Placa de nivelare frontala

o Disponibila cu tavalugul
e Placa de nivelare frontala

o Disponibila cu tavalugul
e Cultivator frontal cu discuri

e Dispozitiv de stergere a urmelor

o Tavalugul este inclus in livrarea cultivatorului frontal cu discuri

Accesorii posterioare

¢ Grapa posterioara

e Marcatoarele de urma spate pentru grapa posterioara
* Razuitoarea pentru rotile din spate

e Lumini de semnalizare spate

* Luminisi reflectoare

Accesorii buncar

e Separatoare pentru buncar reglabile

* Alimentatoare pentru seminte mici

¢ Site pentru ingrasaminte

* Ecrane pentru seminte

e Arbore de dispersare a ingrasamintelor

* Arbore de dispersare a semintelor

¢ Dispozitiv pendular pentru distribuirea semintelor mici

Tip controler:

* Controler SeedPilot ISOBUS, fara display inclus

Accesorii adecvate pentru controlerele

e Senzori ai nivelului de umplere a buncarului (dublu)
¢ Extensiile de carari tehnologice

e Farurile de lucru

e Camera pentru deplasarea in marsarier

Ansamblu de transport - 2,45 m
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1.3 Placuta de identificare a tipului

Placuta de identificare a tipului este amplasatd pe partea stanga a utilajului, sub capacul
transmisiei.

MULTIVA | °

3 — Serial: 00000001 | 1
4 ~® Mode [eCEREX 300 | °
|

5-——eYear: [ 2023
6 oMadeinFiniand by Dometal Oy
I\ Kotimaentie 1, 32210 Loimaa )

Figura. 1.3 - 1. Locatia si detaliile placutei de identificare a tipului
Tabelul. 1.3 - 3. Detaliile placutei de identificare a tipului

1. Marcajul CE

2. Producatorul utilajului

3. Numarul de serie al utilajului
4. Modelul utilajului

5. Anul de fabricatie

6. Detalii despre producator

1.4 Termeni si conditii privind raspunderea

Inainte de livrare, semanatorile eCEREX au fost supuse probei de functionare si inspectiei din
punct de vedere calitativ. Cu toate acestea, proprietarul/operatorul este responsabil pentru
exploatarea utilajului in conditiile existente la fata locului. Cererile de compensare pentru daune
care nu se refera in mod direct la utilaj, precum si cele referitoare la daunele cauzate de utilizarea
necorespunzatoare sau de reglaje incorecte ale utilajului vor fi respinse.

Producatorul utilajului nu este responsabil pentru nicio utilizare a utilajului care incalca legile,
reglementarile de siguranta sau mentiunile din acest manual de operare.

Retineti ca utilizarea necorespunzatoare a ingrasamintelor si a agentilor de protectie a plantelor
poate fi daunatoare pentru plante, oameni, animale, sistemul de alimentare cu apa sau soluri.
Urmati instructiunile furnizate de producatorii substantelor si de alti experti, precum si de
autoritati in ceea ce priveste manipularea si utilizarea acestor substante.
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Producatorul nu este responsabil pentru selectia unei cantitati incorecte de seminte, a unor
agenti de protectie a plantelor neadecvati sau a unor ingrasaminte neadecvate, nici pentru
alegerea unei adancimi de insamantare incorecte. Operatorul trebuie sa se asigure in
permanenta ca se mentine adancimea de insamantare doritd. Dacd va lipsesc informatiile sau
cunostintele dobandite din experienta, va rugam sa consultati un expert. Producatorul nu este
responsabil pentru erorile de insamantare. Operatorul trebuie sa monitorizeze in permanenta
consumul de seminte si de ingrasaminte pentru a se asigura ca toate cantitatile de insamantare
isi mentin nivelul corespunzator in toate brazdarele de insamantare.

Producatorul nu este responsabil pentru daunele cauzate de utilizarea componentelor furnizate
de alti producatori. Producatorul nu este responsabil pentru daunele cauzate altor utilaje sau
echipamente, care rezulta din utilizarea acestui utilaj. Producatorul isi rezerva dreptul de a
dezvolta sau a modifica structura utilajului. Proprietarul utilajului trebuie sa se asigure ca toti
operatorii cunosc instructiunile de exploatare si de siguranta ale utilajului.

1.5 Cupluri de strangere

Tabelul de mai jos prezinta cuplurile de strangere pentru suruburile si piulitele de otel. In cazul in
care cuplul de strangere care se va utiliza trebuie sa fie altul decat cuplurile enumerate in tabel,
cuplul de strangere va fi furnizat in instructiunile sarcinii.

Tabelul. 1.5 - 4. Cuplurile de strangere pentru suruburile si piulitele de otel

Suruburi si piulite de otel: 8,8 Zn
Filet Cuplu (Nm)
M8 15
M12 90
M16 230
M18 250
M20 350

13 (266)



Manual de operare si intretinere M U LTIVA

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01

2 Conditii de garantie

1. Perioada de garantie a utilajului este de 12 luni.
2. Perioada de garantie incepe de la data la care distribuitorul autorizat livreaza utilajul.

3. Garantia acoperd defectele de fabricatie si de materii prime. Piesele deteriorate sunt
reparate sau inlocuite cu piese in stare de functionare corespunzatoare la sediul sau in
fabrica clientului sau la un atelier de reparatii autorizat.

4. O reparatie in garantie nu prelungeste perioada de garantie.
5. Garantia nu acopera:

o deteriorarea cauzata de operarea sau intretinerea incorecta, incalcarea indicatiilor
din manualul de utilizare, incarcarea excesiva sau uzura normala;

o pierderea veniturilor, perioade de stagnare, alte daune pe cale de consecinta sau
indirecte cauzate proprietarului produsului sau unui beneficiar extern;

o cheltuielile de deplasare sau transport de marfa, diurne;
o modificarea structurii initiale a produsului.

In ceea ce priveste garantia, contactati vanzatorul sau producatorul utilajului. Masurile care vor fi
luate si costurile trebuie sa fie intotdeauna convenite cu producatorul inainte de punerea in
aplicare a acestora.
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3 Instructiuni de siguranta

3.1 Riscuri reziduale

Cititi integral acest manual de operare si intretinere inainte de exploatarea
! utilajului si urmati instructiunile.

N Pericol de strivire la conectarea si la deconectarea semanatorii. Distanta
z ' 5 — minima de siguranta este de 5 m. Actionati cu maxima precautie atunci
= * J | cand exista alte persoane in apropierea semanatorii si a tractorului, care
ofera instructiuni privind conectarea si deconectarea.

A Pericol de strivire la ridicarea si la coborarea marcatoarelor de urma de
(] .o . . . " i3 .o
& 4—»"“‘"‘IHI mijloc. La ridicarea si la coborarea marcatoarelor de urma de mijloc,

=< | asigurati-vd ca nu exista nicio persoana in apropiere. Pentru ridicarea si
coborarea utilajului, distanta minima de siguranta este de 5 m. Inainte de
efectuarea probei de calibrare, asigurati-va ca functia STOP ALL (Oprire
toate) este activata la sistemul de comanda SeedPilot si ca robinetele cu
bila ale marcatorului de urma de mijloc sunt inchise.

A, Pericol de strivire la ridicarea si la coborarea marcatoarelor de urma de
lH\ mijloc. La ridicarea si la coborarea marcatoarelor de urma de mijloc,

=< | asigurati-va ca nu exista nicio persoana in apropiere. Pentru ridicarea si
coborarea utilajului, distanta minima de siguranta este de 5 m.

Pericol de strivire la reglarea accesoriilor. inainte de reglarea accesoriilor,

. mana este trasa.

Aveti grija sa nu va striviti sau tdiati mana sau degetele in alimentatorul
& | buncarului.

=)
A =0 asigurati-va ca tractorul este oprit, cheia este scoasa din contact si frana de

Cand in buncar sau langa utilaj se afla persoane, asigurati-va ca tractorul si
controlerul sunt oprite, cheia este scoasa din contact si frana de mana este
trasa.

in timpul efectuarii lucrarilor de service si de intretinere, existd pericolul de
strivire sub utilaj si pericolul de taiere la transmisia utilajului. inainte de
efectuarea lucrarilor de service, asigurati-va ca tractorul este oprit, cheia
este scoasa din contact si frana de mana este trasa.

o
L. 0{)]

Pericol de strivire la ridicarea si la coborarea semanatorii. Cand efectuati
ridicarea si coborarea utilajului, asigurati-va ca nu se afla nimeni in
apropierea acestuia. Distanta minima de siguranta este de 5 m.

Exista pericol de strivire la efectuarea lucrarilor de service si de intretinere.
inaintea lucrarilor de service, asigurati-va ca opritoarele au fost asezate pe
tijele cilindrului si ca utilajul este sprijinit dedesubt cu un bloc sau un
element similar. Nu mergeti niciodata pe sub un utilaj care nu este sprijinit.
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A

Furtunurile hidraulice sub presiune pot elibera un jet de lichid care poate
% pune viata in pericol. De asemenea, lichidul cu inalta presiune poate
=

reprezenta un risc de strivire, de taiere sau de impact.

Sistemul hidraulic trebuie depresurizat inainte de manevrarea, conectarea
sau deconectarea furtunurilor sub presiune. Depresurizati sistemul
hidraulic si deconectati furtunurile inaintea lucrarilor de intretinere.

Nu atingeti niciodata cilindrii hidraulici, furtunurile si conectorii hidraulici
cand cilindrii sunt in functiune.

\g Pericol de cadere in timpul efectuarii lucrarilor pe platforma de lucru si pe
v cea frontala. Accesul pe treptele platformei este permis numai cand utilajul
L este coborat. Lucrati cu atentie in timpul efectudrii lucrarilor pe platforma
de lucru si pe cea frontala.
\g Pericol de cadere. Statul pe utilaj, pe roti si pe senzori este intotdeauna
interzis.
K

ai Inainte de efectuarea probei de calibrare, asigurati-va ca functia STOP ALL

(Oprire toate) este activata pe sistemul de comanda SeedPilot, ca
-/ | marcatoarele de urma de mijloc sunt asezate in pozitia de transport si ca
robinetele cu bila sunt inchise.

B> PP P

a’ Tnainte de efectuarea probei de calibrare, asigurati-va ca frana de méand a

tractorului este trasa, ca functia STOP ALL (Oprire toate) este activata pe
=/ | sistemul de comanda SeedPilot, ca marcatoarele de urma de mijloc sunt
asezate in pozitia de transport si ca robinetele cu bila sunt inchise.

Pericol de zdrobire la ridicarea semanatorii de pe o platforma folosind un
dispozitiv de ridicare. Distanta minima de siguranta este de 10 m. Actionati cu
prudenta maxima.

Pericol de zdrobire si de tdiere la instalarea barei de tractiune, a echipamentului
frontal, a grapei posterioare, a marcatoarelor de urma de mijloc si a cilindrilor barei
de tractiune. Actionati cu prudenta maxima.

Inaintea deplasarii, asigurati-va ca este blocat carligul tractorului.

Pericol de zdrobire si de tdiere la scoaterea rotilor. Lucrati cu precautie cand
manipulati rotile.

Depresurizati sistemul hidraulic, deconectati furtunurile si conexiunile electrice ale
tractorului si lasati utilajul sa se raceasca inaintea lucrarilor de intretinere.

> P> P>k

Evitati sa respirati praful generat de substanta pentru tratamentul semintelor si
praful de ingrasaminte atunci cand umpleti buncarul. Substanta pentru
tratamentul semintelor reprezinta un risc major pentru sanatate. Cititi fisa cu date
de securitate a produsului pentru tratament si cea a ingrasamintelor si urmati
avertizarile din acestea.
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Nu treceti niciodata pe sub o sarcina ridicata cand umpleti buncarul.

Cand efectuati umplerea buncarului, asigurati-va ca nu se afla nimeni pe
semanatoare sau in interiorul buncarului.

S b b

Cand lucrati cu ulei sau cu lubrifiant si cand efectuati conectarea si deconectarea
componentelor hidraulice, purtati manusi de protectie. Pentru a preveni iritarea si
lezarea pielii, evitati contactul acesteia cu ulei si cu lubrifiant.

3.2S

mboluri utilizate Tn manualul de operare

PERICOL avertizeaza asupra unei situatii periculoase care poate duce la deces sau
vatamari corporale grave.

ATENTIE avertizeaza asupra unei situatii periculoase care poate duce la
deteriorarea echipamentului.

. PP

RECOMANDARE contine sfaturi utile, sfaturi si informatii din instructiuni, de
exemplu, privind cuplurile de strangere, valori de reglare, cantitati de lichid si scule
speciale.

> B PBPPBPPBP

PERICOL
La conectarea si la deconectarea furtunurilor hidraulice si ale cablurilor electrice,
asigurati-va ca tractorul este oprit si cheia este scoasa din contact.

PERICOL
Nu reglati si nu curatati niciodatd o semdnatoare aflata in miscare.

PERICOL
Nu stati niciodata in picioare sau in pozitie asezata pe semanatoare sau in raza de
operare a acesteia in timpul functionarii. Distanta minima de sigurantd este de 5 m.

PERICOL

Verificati starea semanatorii cel putin vizual, inainte de mutarea sau de operarea
acesteia. Elementele care trebuie inspectate includ presiunea in anvelope, gradul de
curatenie a utilajului si tensiunea suruburilor dispozitivului de remorcare.

PERICOL

inainte de insamantare, asigurati-va ca utilajul este in stare de functionare. Asigurati-va
ca furtunurile sunt intacte si nu prezinta scurgeri. Asigurati-va ca furtunurile si
componentele mecanice sunt intacte. in mod specific, asigurati-va ca toate stifturile
sunt in pozitie.

PERICOL

La transportul semanatorii pe drumurile publice, procedati cu precautie si respectati
toate reglementarile privind traficul rutier, precum si reglementarile specifice privind
vehiculele cu deplasare lenta.
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> bbbBPBEBERPEPE BPBPPBP

PERICOL

inainte de deplasarea tractorului, asigurati-va ca triunghiul cu vehicul lent este vizibil si
ca farurile tractorului sunt aprinse si vizibile. Pastrati triunghiul si farurile curate,
deoarece acestea au un impact considerabil asupra sigurantei in trafic a vehiculului.
PERICOL

Pe drumuri nedenivelate si in stare bung, viteza maxima permisa de transport a
semanatorii este de 40 km/h. Pe drumurile deteriorate, viteza minima permisa de
transport a semanatorii este de 25 km/h.

PERICOL

La inlocuirea componentelor sistemului hidraulic si a conductoarele, folositi piese de
schimb numai cu o rezistenta suficienta la presiune.

PERICOL

Nu folositi niciodata ulei sau lubrifiant pentru a curdta pielea. Aceste substante pot
contine particule mici de metal, care provoaca iritarea pielii sau taieturi. Urmati
instructiunile de manipulare si normele de siguranta furnizate de producatori. Uleiurile
sintetice sunt adesea corozive si provoaca iritarea severa a pielii. Contactati un medic,
daca uleiul sau lubrifiantul provoaca rani.

PERICOL

Nu pulverizati niciodata apa direct pe echipamentele electrice.

ATENTIE
Inaintea lucrarilor de service, asigurati-va ca robinetul cu bila de ridicare a utilajului este
inchis si ca cilindrii sunt prevazuti cu opritoare.

ATENTIE
Utilizati piese de schimb originale pentru utilaj ori de cate ori efectuati lucrari de service
si repararea semanatorii. Utilizarea pieselor universale va anula garantia.

ATENTIE
Colectati uleiul uzat si eliminati-l in mod corespunzator in conformitate cu
reglementarile nationale.

ATENTIE

Daca uleiul se varsa pe sol, absorbiti-l cu un material absorbant, pe baza de turba,
pentru a impiedica raspandirea uleiului. Manevrati materialul absorbant in
conformitate cu reglementarile.

ATENTIE

Curatati utilajul ori de cate ori schimbati tipurile de ingrasaminte sau de seminte.

ATENTIE

Daca utilajul nu este utilizat peste noapte sau pe parcursul unui sezon ploios
indelungat, goliti in avans buncarul de ingrasaminte si curatati canelurile rolelor
alimentatorului. In caz contrar, ingrasamintele se pot dizolva si pot infunda
alimentatoarele.

ATENTIE

inainte de utilizarea detergentului, asigurati-va ca acesta este adecvat pentru spalarea
unei semandtori. Urmati instructiunile de siguranta si de utilizare furnizate de
producatorul detergentului.
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3.3 Etichete de avertizare utilizate pe utilaj
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Figura. 3.3 - 2. Etichete de avertizare pe bara de tractiune a semanatorii si pe partea frontala
Tabelul. 3.3 - 5. Etichete de avertizare pe bara de tractiune a semanatorii si pe partea frontala

1. Racord hidraulic al ajustarii barei de tractiune (optional) 1 buc.
2. Racord hidraulic al presiunii brazdarului 1 buc.
3. Racord hidraulic al ridicarii utilajului 1 buc.
4. Racord hidraulic al reglarii pozitiei placii de nivelare frontale 1 buc.
5. Racord hidraulic pentru reglarea pozitiei placii de nivelare frontale 1 buc.
6. Racord hidraulic pentru reglarea pozitiei cultivatorului frontal cu discuri 1 buc.
7. Autocolant pentru presiunea pneurilor 1 buc.
8. Cititi cu atentie manualul de operare si intretinere inaintea exploatarii 1 buc.
9. Pericol de strivire la conectarea si la deconectarea semanatorii — distanta 1 buc.
minima de siguranta este de 5 m.
10. | Pericol de tdiere 1 buc.
11. | Eticheta tijei de reglare a probei de calibrare 1 buc.
12. | Scara de presiune a brazdarului 1 buc.
13. | Inainte de reglarea adancimii de insamantare si a accesoriilor, asigurati-va ca 1 buc.
tractorul este oprit, cheia este scoasa din contact si frana de mana este trasa.
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14. | Atentie la furtunurile hidraulice sub presiune 1 buc.
15. | Tnainte de efectuarea probei de calibrare, asigurati-va ca fraina de mana a 1 buc.

tractorului este trasa si ca robinetul cu bila al marcatorului de urma este
inchis.

Inaintea deplasarii, asigurati-va ca marcatoarele de urma s-au asezat in
pozitia de transport si ca robinetele cu bild au fost inchise.

Figura. 3.3 - 3. Etichete de avertizare pe partea dreapta a semanatorii

Tabelul. 3.3 - 6. Etichete de avertizare pe partea dreaptd a semanatorii

1. | Pericol de cadere, nu urcati deasupra rotii 1 buc.
2. | Pericol de cadere 1 buc.
3. | Pericol de strivire la efectuarea lucrdrilor de service si de intretinere. 1 buc.
4. | Pericol de taiere 1 buc.
5. | Pericol de strivire 1 buc.
6. | Eticheta pentru sigurante si relee 1 buc.
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Figura. 3.3 - 4. Etichetele de avertizare pe partea stanga a semanatorii
Tabelul. 3.3 - 7. Etichetele de avertizare pe partea stanga a semanatorii

1. | Eticheta butonului pentru proba de calibrare 1 buc.
2. | Pericol de strivire 1 buc.
3. | Ajustarea adancimii brazdarului 1 buc.
4. | Pericol de strivire la efectuarea lucrarilor de service si de intretinere. 1 buc.
5. | Pericol de taiere 1 buc.
6. | Autocolant pentru presiunea pneurilor 1 buc.
7, Eticheta pentru frana de mana 1 buc.

* numai pentru utilaje cu sistem de franare

Pericol de cadere, nu urcati deasupra rotii 1 buc.

Pericol de cadere 1 buc.
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Figura. 3.3 - 5. Etichete, reflectoare si lumini in spatele semanatorii
Tabelul. 3.3 - 8. Etichete, reflectoare si lumini in spatele semanatorii

1. Placa de avertizare ,vehicul lent” 1 buc.
2. Lumina spate 2 buc.
3. Reflector 2 buc.
4. Banda de avertizare 2 buc.
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Figura. 3.3 - 6. Etichete de avertizare pentru marcatoarele de urma de mijloc
Tabelul. 3.3 - 9. Etichete de avertizare pentru marcatoarele de urma de mijloc

1. | Banda de avertizare 2
buc.

2. | Pericol de strivire si de lovire la ridicarea si la coborarea marcatoarelor de urma 2
de mijloc buc.
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Figura. 3.3 - 7. Etichete de avertizare pentru platforma de lucru frontala
Tabelul. 3.3 - 10. Etichete de avertizare pentru platforma de lucru frontala

1. Pericol de cadere 2 buc.
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Figura. 3.3 - 8. Etichete pe buncarul semanatorii
Tabelul. 3.3 - 11. Etichete pe buncarul semanatorii

1. | Eticheta privind nivelul de umplere a 2 in buncarul de ingrasaminte, 2 in
buncarului (scara 100-400 litri) buncarul de seminte
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Figura. 3.3 - 9. Eticheta de instructiuni pentru selectarea metodei de insamantare a semintelor mici

Tabelul. 3.3 - 12. Eticheta de instructiuni pentru selectarea metodei de insamantare a semintelor
mici

1. Eticheta de instructiuni 1 buc.

Figura. 3.3 - 10. Eticheta pentru cultivatorul frontal cu discuri
Tabelul. 3.3 - 13. Eticheta pentru cultivatorul frontal cu discuri

1. Scara de reglare a adancimii cultivatorului frontal cu discuri 1 buc.

3.4 Utilizarea robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma
de mijloc

PERICOL
A Exista pericol de strivire si de lovire la coborarea marcatoarelor de urma de mijloc.
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Figura. 3.4 - 11. inchiderea robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma de mijloc

1. Inchideti cele 2 robinete cu bila ale marcatorului de urma de mijloc inainte de deplasare,
efectuand o proba de calibrare si lucrari de service.
® Robinetul cu bild este inchis cand manerul (1) este perpendicular pe furtunul
hidraulic (2).

Figura. 3.4 - 12. Deschiderea robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma de mijloc
2. Deschideti cele 2 robinete cu bila ale marcatorului de urma de mijloc cand deplasati
utilajul in pozitia de lucru.
® Robinetul cu bild este deschis cand manerul (1) este paralel cu furtunul hidraulic

(2).
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4 Controlerele
4.1 Sistemul de comanda SeedPilot

Acest capitol prezinta sistemul de comanda SeedPilot.

4.1.1 Componentele sistemului de comanda

4.1.1.1 Unitate de comanda

Figura. 4.1.1.1 - 13. Unitate de comanda

Unitatea de comanda (1) a sistemului de comanda SeedPilot se afla in partea din fata dreapta a

utilajului.

4.1.1.2 Cutiepentru sigurante si relee

Figura. 4.1.1.2 - 14. Cutiepentru sigurante si relee
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Cutia pentru sigurante si relee a sistemului de comanda SeedPilot (1) este amplasata pe partea
dreapta a utilajului, sub capacul transmisiei. Informatii despre sigurante si relee se gdsesc pe
eticheta (3) atasata pe partea interioara a capacului cutiei (2) si in anexa 9.8 SeedPilot fuse- and
relay list EN.

4.1.1.3 Senzorul pozitiei de insamantare
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Figura. 4.1.1.3 - 15. Senzorul pozitiei de insamantare

Senzorul pozitiei de insamantare (1) recunoaste cand utilajul se afla in pozitia de transport sau
de insamantare.

Senzorul pozitiei de insdmantare functioneaza in calitate de contor. in regimul normal al functiei

de blocare a ridicarii, contoarele si comutarea partii marcatorului de urma de mijloc opereaza la
fiecare ridicare.

4.1.1.4 Senzorul de viteza
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Figura. 4.1.1.4 - 16. Senzorul de viteza
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Senzorul de viteza (1) este un senzor inductiv care masoara viteza de insamantare si suprafata
insamantata. Ecranul controlerului indica viteza de deplasare si suprafata insamantata.

4.1.1.5 Aparatorile pentru rotatia arborelui

Figura. 4.1.1.5 - 17. Locatia aparatorilor pentru rotatia arborelui

Aparatorile pentru rotatie sunt amplasate in partea stanga a unitatilor de alimentare, asa cum se
vede din spatele masinii. Exista 3 apardtori pentru rotatia arborelui: o apdratoare pentru rotatia
arborelui pentru seminte mici (1), o aparatoare pentru rotatia arborelui pentru seminte (2) si o
aparatoare pentru rotatia arborelui pentru ingrasaminte (3).

Figura. 4.1.1.5 - 18. Aparatoare pentru rotatia arborelui

Aparatoarea pentru rotatia arborelui are un senzor inductiv (1) si o roata de senzori (2) cu 12 pini
de otel (3). Rotatia arborilor alimentatorului este monitorizata de apdratorile pentru rotatia
arborelui. Daca arborele de alimentare nu se roteste, sistemul de comanda declanseaza o alarma.
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4.1.1.6 Senzori pentru nivelul de umplere a buncarului

Figura. 4.1.1.6 - 19. Senzori pentru nivelul de umplere a buncarului

in mod standard, existd 2-3 senzori pentru nivelul de umplere a buncarului (1): unul in buncarul
pentru ingrasamant, unul in buncarul pentru seminte si unul in buncarul pentru seminte mici
(daca utilajul este dotat cu buncar pentru seminte mici) in partea stanga a utilajului. Senzorii
pentru nivelul de umplere a buncarului sunt disponibili ca accesorii pentru buncarele din partea
dreapta a utilajului, totalul senzorilor de buncar fiind astfel de 4-6. Senzorii pentru nivelul de
umplere a buncarului sunt senzori capacitivi. Daca nivelul de umplere cu seminte sau cu
ingrasaminte din buncar este prea scazut, sistemul de control declanseaza o alarma.

4.1.1.7 Cuplajele de carari tehnologice

Figura. 4.1.1.7 - 20. Pozitia cuplajelor de carari tehnologice

Exista 6 cuplaje de carari tehnologice: cuplaje de carari tehnologice pentru ingrasamant (1, 2),
cuplaje de carari tehnologice pentru seminte (3, 5) si cuplaje de carari tehnologice pentru
seminte mici (4, 6).
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Figura. 4.1.1.7 - 21. Bucsa de conectare

in mod standard, cuplajul pentru carari tehnologice are un singur alimentator conectat la bucsa
de conectare (1). Cand cuplajul de carari tehnologice este pornit, cilindrul de alimentare al
alimentatorului in cauza nu se roteste. Cand se efectueaza insamantarea, cararile tehnologice se
creeaza cand alimentatoarele conectate la cuplaje nu seamana.

4.1.1.8 Extensiile de carari tehnologice

Figura. 4.1.1.8 - 22. Extensiile de carari tehnologice

Fiecare cuplaj pentru carari tehnologice este prevazut in mod standard cu un singur alimentator
conectat, a se vedea capitolul 4.1.1.7 Cuplajele de cdrdri tehnologice. Pachetul de extensii
include un cilindru de alimentare pentru cdrarea tehnologica (1) si 2 bucse intermediare (2).
Bucsele intermediare sunt conectate intre cilindrii de alimentare pentru cararea tehnologica.
Cand sunt activate cuplajele de carari tehnologice, alimentatoarele conectate la cuplaje nu se

rotesc.

30 (266)



M U LT'VA Manual de operare si intretinere

1.01 eCEREX 300-400 SeedPilot

4.1.1.9 Senzorul de presiune a brazdarului

Figura. 4.1.1.9 - 23. Senzorul de presiune a brazdarului

Senzorul de presiune a brazdarului (1) se afla pe cilindrul de presiune a brazdarului. Senzorul de
presiune a brazdarului masoara presiunea brazdarului. Valoarea presiunii brazdarului este afisata
pe pagina interfetei cu utilizatorul — consultati sectiunea 4.1.3.1 Ecranul de conducere.

4.1.1.10 Butonul de actionare

Figura. 4.1.1.10 - 24. Butonul de actionare

Un buton de actionare de culoare albastra (1) este amplasat sub capacul transmisiei pe partea
stanga a utilajului. Pentru indrumari privind modul de utilizare a butonului, consultati sectiunile
6.8.1 Proba de calibrare pentru ingrasaminte 6.8.2 Proba de calibrare pentru seminte. si 6.8.3
Proba de calibrare pentru seminte mici.
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4.1.1.11 Camera pentru deplasarea in marsarier
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Figura. 4.1.1.11 - 25. Camera pentru deplasarea in marsarier
Camera pentru deplasarea in marsarier (1) este amplasata in partea din spate a utilajului. O

imagine video apare pe interfata cu utilizatorul la deplasarea in marsarier. Camera pentru
deplasarea in marsarier este optionala.

4.1.1.12 Farurile de lucru

Figura. 4.1.1.12 - 26. Farurile de lucru

Cele doua faruri de lucru (1) sunt amplasate in partea din spate a utilajului.
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4.1.2 Ecrane de interfata cu utilizatorul

Ecranul principal

MULTIVA m. b
B

o

<8

Figura. 4.1.2 - 27. Ecranul principal

1. | Ecranul de conducere

¢ Folosit in timpul lucrului

2. | Ecrande transport

e Folosit in timpul efectudrii unei curse de transport

3. | Modul manual

¢ Permite deplasarea manuala a utilajului pana la capatul campului, daca, de exemplu,
un senzor functioneaza defectuos

4, | Setari utilizator

Setari

Ecranul de conducere

2.3-8.2 km/h
kg kg | kg E.‘) MANUAL [/]s4[200. 0]xa/na .(-)
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Figura. 4.1.2 - 28. Ecranul de conducere si setarile de insamantare (automat)
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Figura. 4.1.2 - 30. Setarile de insamantare
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Figura. 4.1.2 - 31. Setarile si diagnosticarea motorului electric
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Ecran de transport
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Modul manual
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Figura. 4.1.2 - 33. Modul manual
Configurarea de catre utilizator

50 9% Ridicare la jumatate

4.0 s [l off->0n Intarziere
1.0 s [l on->0ff Intarziere
1.0 s []0ff->0n Intarziere
1.0 s [10n->0ff Intarziere

Monitor rezervor

VL BVASE

% / Memento coridor ."
\/ Avertizare marsarier

MPEE@

Figura. 4.1.2 - 34. Configurarea de catre utilizator
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Setari
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Figura. 4.1.2 - 35, Setari de baza
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Figura. 4.1.2 - 36. Setarile senzorilor
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Figura. 4.1.2 - 37. Setari accesorii

4.1.3 Utilizarea interfetei cu utilizatorul

4.1.3.1 Ecranul de conducere

e | 3
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./

9 8 7

Figura. 4.1.3.1 - 38. Butoanele ecranului de conducere
® Butoanele (5), (6), (7), (11) sunt de culoare galbena atunci cand sunt activate.

1. Revenire
2. Setari

3. Corectia contorului de carari tehnologice

e Asevedea sectiunea 6.3.8 Corectia contorului de cardri tehnologice.
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4.

Comutarea lateralei marcatorului de urma de mijloc

e Asevedea sectiunea 6.3.6 Utilizarea functiei de automatizare a marcatorului de
urma de mijloc.

5. STOP ALL (OPRIRE TOATE)
* Asevedea sectiunea 6.3.1 Utilizarea functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).
6. Ridicare pe jumatate
PAUSE (PAUZA)
» A sevedea sectiunea 6.3.2 Utilizarea functiei PAUSE (PAUZA).
8. Butonul SELECT (SELECTARE)
e Consultati punctul 13 din tabel
9. Bara de stare
10. | Comanda manuala a marcatoarelor de urma de mijloc
* Asevedea sectiunea 6.3.7 Comanda manuald a marcatoarelor de urma de mijloc si
operatiunea de fortare.
11. | Functia de blocare a ridicarii
e (Cand functia de blocare a ridicarii este pornita, utilajul nu poate fi ridicat nici chiar
atunci cand marcatoarele de urma de mijloc sunt ridicate.
12. | Buton de suprascriere a controlului sectiunii
e Asevedea sectiunea 6.11 Utilizarea functiei Section Control (Comanda sectiune).
13. | 3 butoane care se schimba atunci cand este apasat butonul SELECT (8).

e functionarea butoanelor este descrisa in sectiunile:
* 6.3.4.1 Reglarea valorilor pentru ingrdsaminte si seminte in %.

* 6.3.4.2 Reglarea valorilor pentru ingrasaminte si seminte in kg.

* 6.3.4.3 Reglarea simultana a valorilor pentru ingrasaminte si seminte.
e 6.9 Utilizarea functiei PRESTART.
* 6.10 Oprirea unei jumatati a utilajului.
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Figura. 4.1.3.1 - 39. Bara de stare

® Bara de stare contine casete indicatoare (1-11) care indica starea functiilor utilajului.

TC (Task Controller) (controler de sarcina)

e culoare gri = controlerul de sarcina nu este activat
e culoare verde = controlerul de sarcina este activat

Ajustarea ratei de insamantare in functie de locatie

* ajustarea ratei de insdmantare in functie de locatie
* Culoare verde = ratele de insamantare sunt ajustate in functie de sarcina activa

Controlul sectiunii

* culoare gri = Controlul sectiunii nu este activat
¢ culoare verde = Controlul sectiunii este activat

Permiterea insamantarii prin functia Controlul sectiuni

e o cutie indicatoare pentru 2-3 motoare electrice din utilaj

* doua cutii indicatoare (partea stanga si partea dreaptd) pentru 4-6 motoare
electrice din utilaj

¢ culoare verde = Controlul sectiunii permite insamantarea (pe partea respectiva)
* culoare gri = Controlul sectiunii nu permite insamantarea (pe partea respectiva)

Starea motoarelor electrice

* culoarea gri = motoarele electrice nu sunt in functiune
¢ culoarea galbena = motoarele electrice sunt gata de functionare
* culoarea rosie = motoarele electrice sunt in modul eroare

Functia de blocare a ridicarii

Marcatorul de urma de mijloc din dreapta

Marcatorul de urma de mijloc din stanga

O X NSO

Marcatorul de urma spate si cararea tehnologica

Ridicare pe jumatate

11.

STOP ALL (OPRIRE TOATE)
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® (Cutii indicatoare (6-11):

* culoare gri = functia nu este activata
* culoare galbena = functia este activata

8 7 6

Figura. 4.1.3.1 - 40. Ecranul de conducere

1. | Viteza de alimentare cu ingrasaminte actualizata

* este determinata de viteza de rotatie a motorului electric al buncarului de
ingrasaminte

2. Indicatorul pentru rotatia arborelui — rola alimentatorului pentru ingrasaminte

* Indicatorul rolei alimentatorului se invarte cand arborele se roteste. In cazul in care
arborele nu se roteste, chiar daca utilajul functioneaza, sistemul de comanda
declanseaza o alarma, iar ecranul pentru ingrasaminte devine rosu. A se vedea
sectiunea 8.1 Depanarea sistemului de comanda SeedPilot.

Indicatorul pentru rotatia arborelui - rola alimentatorului pentru seminte

4. Indicatorul pentru rotatia arborelui — rola alimentatorului pentru seminte mici

Tensiunea motorului

* Afisarea celei mai mici tensiuni a motorului ca valoare numerica XX.X.V.

e Bard indicatoare cu coduri de culori pentru trei niveluri diferite de tensiune si
indicator al nivelului de tensiune.

6. Indicatorul modului de conducere (Deplasare in ture/inainte-inapoi)

Indicator PAUSE (PAUZA)

e apare atunci cand este activata functia PAUSE (PAUZA)
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8. | Viteza de deplasare si suprafata
e Afiseaza viteza utilajului (km/h) si suprafata insamantata (ha).
e Daca senzorul de ridicare arata ca utilajul se afla in pozitia ridicata, sageata de pe
ecran indica faptul ca utilajul este complet ridicat. Cu functia de ridicare pe
jumatate, deasupra sagetii apare o linie. Cand utilajul este complet coborat,
sdgeata este indreptata in jos.
e (Caseta gri din coltul de jos al ecranului afiseaza contorul care este activ. A se vedea
sectiunea 6.3.10 Utilizarea contoarelor de suprafata.
9. Automatizarea cararii tehnologice

* A sevedea sectiunea 6.3.5 Utilizarea automatizarii cardrii tehnologice.

10. | Presiunea brazdarului
¢ Valoarea presiunii brazdarului apare ca o bara verde in contorul cu bare si ca
procent.
2— | (] [a00 leam 3
—@ s - g/ha
1— | (/] £ [250. o]xasna 3
=0 AuTo | $2[30.0 Jkarna | |
e °
‘ | 2.3-8.2 km/h | s
oy O | §j#h[a00.00 e 1 4
x 3 m=24m 7777y g]+1/2 84|:‘Z£ 250,0%5
. msutoane manuale 7 Tf_ g‘z 30.0 &_— 77?7| o 6
activ Marcaj mijloc
activ Coridor
activ m Marcaj spate
stor | 1/2[R & == ]0OI
= &R ANATE
Figura. 4.1.3.1 - 41. Butoanele ecranului setarilor de insamantare, sus
1. | Selectarea modului automat
2. | Selectarea modului manual
e Asevedea sectiunea 6.3.12 Selectarea modului manual.
3. | Intervalul vitezei de semanat (km/h)
¢ Viteza recomandata, determinata de rezultatele testului de calibrare si de ratele de
insamantare tinta stocate in interfata.
4. | Cotatinta de ingrasaminte

* Asevedea sectiunea 6.3.4 Reglarea cotei tinta.
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5.

Cota tinta pentru seminte

* Asevedea sectiunea 6.3.4 Reglarea cotei tinta.

6. | Cota tinta pentru seminte mici
Caseta de selectie pentru insamantarea semintelor mici
e insamantarea a fost activata daca aceasta caseta este bifata.
* insamantarea nu a fost activata daca aceasta caseta este nebifata.
8. | Caseta de selectie pentru insamantarea semintelor
e finsamantarea a fost activata dacd aceasta caseta este bifata.
e insamantarea nu a fost activata daca aceasta caseta este nebifata.
9. | Caseta de selectie pentru insamantarea ingrasamintelor
* insamantarea a fost activata daca aceasta caseta este bifata.
e fnsamantarea nu a fost activata daca aceasta caseta este nebifata.
2.3-8.2 km/h
(/| ao0 olearne
[ manunL B e
L) [J=Goojwm
1 J SN =
[x 3 m=24m 7 N g]u/z %/ kg 4
2 - | 7/,,,,_7J—f/*’:”"”;}ﬁ’
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activ[/|Marcaj mijtoc
3 T ff——l a:tivMCoridor a
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stor [2/72 ]| A& sc_ LT
SR AAMATTE zl
Figura. 4.1.3.1 - 42. Butoanele ecranului setarilor de insamantare, mijloc
1. | Ajustarea automatizarii cararii tehnologice
* Asevedea sectiunea 5.2.1 Setarile de punere in functiune ale panoului de comanda
SeedPilot.
2. | Deplasare in ture/inainte-inapoi
* A sevedea sectiunea 6.3.6 Utilizarea functiei de automatizare a marcatorului de
urma de mijloc.
3. | Selectarea echipamentului pentru utilizare

e Accesoriul este in uz in cazul in care caseta este bifata.
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4. | Butoane suplimentare

¢ Comanda manuala a marcatoarelor de urma de mijloc (consultati sectiunea 6.3.7
Comanda manuald a marcatoarelor de urma de mijloc si operatiunea de fortare).

2.3-8.2 km/h 71
/] £ [250. 0]ka/ha
E m $:[ 30.0 |kg/ha NEEEC
EEREEN
1 2 3 4 5 6 7

3 m=24m7 5 A+

[ e

activ Marcaj mijloc

activ m Coridor E’Jﬂ/

1SN

activ[/]marce; spate

R A NAT B

Figura. 4.1.3.1 - 43. Butoanele ecranului setarilor de insamantare, marginea din dreapta

1. | Revenire

2. | Contoarele de suprafata

e Asevedea sectiunea 6.3.10 Utilizarea contoarelor de suprafata.

3. | Reglarea cotei tinta

* Asevedea sectiunea 6.3.4 Reglarea cotei tinta.

4. | Setarile si diagnosticarea motorului electric

* Asevedea sectiunea 4.1.3.2 Setari motor electric.
* Asevedea sectiunea 4.1.3.3 Diagnosticarea motoarelor electrice.

5. | Pornire/oprire lumini de lucru spate

* Butonul este galben cand setarea este activata = luminile de lucru sunt aprinse.

6. | Butonul nu este in uz.
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4.1.3.2 Setari motor electric
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Figura. 4.1.3.2 - 44. Functiile ecranului de setari ale motorului electric

Revenire

2. Butonul RESET MOTOR (RESETARE MOTOR)

apasati butonul pentru a reseta motoarele electrice in caz de defectiune.

® Bara de stare din partea de jos a paginii: in cazul unei defectiuni,
indicatorul de stare al motoarelor electrice este rosu.

Setarile si diagnosticarea motorului electric

Viteza de deplasare simulata

valoarea specificata este utilizata ca rata de insamantare simulata in PRESTART,
consultati sectiunea 6.9 Utilizarea functiei PRESTART.

valoarea specificata este utilizata ca rata de insamantare simulata pentru calibrarea

liniei functiei de control al sectiunii, consultati sectiunea 6.11.2.2 Calibrarea
intarzierii.

in cazul in care senzorul de viteza al masinii este defect, valoarea specificata este
utilizata ca viteza de semanat simulata in modul manual.

Factorul de scalare pentru viteza data de tractor

Sursa de viteza

Pneu Multiva = viteza de la roata spate a semanatorii
o setare implicita

o utilizati aceasta sursa de viteza daca tractorul nu este compatibil cu ISOBUS

e Tecu Wheel Speed = viteza rotii de la tractor

o se poate utiliza numai pe un tractor compatibil ISOBUS

Tecu Ground Speed = viteza radarului de la tractor
(o]

se poate utiliza numai pe un tractor compatibil ISOBUS
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7. PRESTART - ora la care este activata functia

* Asevedea sectiunea 6.9 Utilizarea functiei PRESTART.

8. | Controlul sectiunii

e Asevedea sectiunea 6.11 Utilizarea functiei Section Control (Comanda sectiune).

9, Alimentare motor electric OPRITA

e o valoare limita care defineste indltimea la care se opresc motoarele electrice atunci
cand masina se ridica din pozitia de lucru (15% in exemplul din imagine)

10. | Alimentare motor electric PORNITA

e o valoare limita care defineste indltimea la care pornesc motoarele electrice atunci
cand masina coboara din pozitia de sus (25% in exemplul din imagine)

4.1.3.3 Diagnosticarea motoarelor electrice

® in functie de echipamentul utilajului, numarul de motoare electrice (2, 3, 4 sau 6) de pe
masina si pozitia motoarelor electrice pe masina (partea stanga sau dreaptd) variaza de
la un utilaj la altul. In exemplul din imagine, toate motoarele electrice (3 dintre ele) se
afla in partea stanga a utilajului si, in acest caz, motoarele electrice sunt afisate in
jumatatea stanga a ecranului de diagnosticare a motoarelor electrice. in mod similar,
motoarele electrice de pe partea dreapta a utilajului (daca sunt prevazute) sunt afisate
in jumatatea dreapta a ecranului de diagnosticare a motoarelor electrice.

|
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voLT 13.7v 1657 Rem | | g8, i 7
com 24 ¢ | - — -~
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| a) 771 TL 1107
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Figura. 4.1.3.3 - 45. Functiile ecranului de Diagnosticare a motorului electric

1. Date de diagnosticare pentru motorul electric pentru ingrasaminte, partea stanga a
utilajului

2. Date de diagnosticare pentru motorul electric pentru seminte, partea stanga a
utilajului
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3. Date de diagnosticare pentru motorul electric pentru seminte mici, partea stanga a
utilajului
4, Impulsuri cuplaj carari tehnologice
Date de diagnosticare pentru motorul electric pentru seminte mici, partea dreapta a
utilajului
6. Date de diagnosticare pentru motorul electric pentru seminte, partea dreapta a
utilajului
7. Date de diagnosticare pentru motorul electric pentru ingrasaminte, partea dreapta a
utilajului
8. Revenire
Impulsuri senzor de viteza
10. | Zonainsamantata in campul 1
e in cazul defectarii unui senzor de viteza, departamentul de service poate solicita
aceste informatii
11. | Impulsuri cuplaj carari tehnologice pentru ingrasaminte
2 3 4 5 = ()
|| [
\_| |
5 e
CURR || 0.3 A | 1656 RPM
1— ] VOLT |e13.7 V| 1657 RPM o oanl Ry
coMM 24 Ce a ——
BLOCK © \ o
\ =R
\\\ BLOCK o
5
sTop A A T
=ERAANMATY  ElrE
Figura. 4.1.3.3 - 46. Functiile specifice motorului electric
1. | Pentru alarmele si codurile de eroare ale motorului electric, consultati sectiunea 8.1
Depanarea sistemului de comanda SeedPilot.
2. | Tensiunea motorului electric
3. | Curentul motorului electric
4. | Temperatura motorului electric
5. | Valoarea reala a turatiei motorului electric
6. | Valoarea tinta a turatiei motorului electric
* valoarea tinta depinde de rezultatul testului de calibrare, de viteza de semanat
setatad si de viteza de deplasare
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4.1.3.4 Cursa pentru transport

km/h i
10 m/ a0 ,,// 3

Figura. 4.1.3.4 - 47. Cursa pentru transport

1. | Ecranul vitezei de deplasare

e (Cand roata din spate a semanatorii furnizeaza informatii despre viteza

2. | Revenire
3. | STOP ALL (OPRIRE TOATE)

* Intrerupe alimentarea cu energie de la solenoizii marcatorului de urma si de la
solenoizii de ridicare a puntii centrale a rotilor de transport.

e Butonul este galben cand setarea este activata.

4. | Pornire/oprire lumini de lucru spate

¢ Butonul este galben cand setarea este activata = luminile de lucru sunt aprinse.

Butonul nu este in uz.

6. | Simbol ridicare punte centrala a rotilor de transport

* Numai utilaje eCEREX 400 cu frane

e Simbol galben: Functie activata pe utilaj.

e Simbol gri: Functia nu este activata pe utilaj.
e (Cand functia de ridicare este activata:

o puntea centrala se va ridica atunci cand utilajul este ridicat in pozitia de
transport.
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7. | Indicator ridicare punte centrala a rotilor de transport

* Numai utilaje eCEREX 400 cu frane

e Sdageata verde: Puntea centrala a rotilor de transport este ridicata in pozitia de
transport.
e Sdageata gri: Puntea centrala a rotilor de transport este coborata in pozitia de lucru.

8. | Indicator pozitie transport utilaj

e Sageata verde: Utilajul este ridicat in pozitia de transport.
* Sageata gri: Utilajul este coborat in pozitia de lucru.

4.1.3.5 Modul manual

Figura. 4.1.3.5 - 48. Modul manual, butoanele de pe ecran
® Butoanele sunt galbene cand setarile sunt activate.

1. Marcatoarele de urma spate

* (and setarea este activata, marcatoarele de urma spate sunt in functiune.

2. Ridicare punte centrala a rotilor de transport

* Numai pentru utilaje eCEREX 400 cu frane Consultati si sectiunea 4.1.3.4 Cursa
pentru transport.
e Apasati butonul pentru a activa functia de ridicare.
e (Cand functia de ridicare este activata:
o puntea centrala se va ridica atunci cand utilajul este ridicat in pozitia de
transport

¢ Culoarea cercului butonului:
o Verde cand puntea este sus
o Gri cand puntea este jos
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3. Activarea motoarelor electrice
* Apasati butonul pentru a activa toate motoarele electrice
4, Revenire
Cararile tehnologice
e (and setarea este activata, cararile tehnologice sunt pornite.
6. STOP ALL (OPRIRE TOATE)
* Asevedea sectiunea 6.3.1 Utilizarea functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).
7. Functia de blocare a ridicarii
* La activare, marcatoarele de urma de mijloc sunt ridicate.
8. Marcatorul de urma de mijloc din stanga
e (and setarea este activatd, marcatoarele de urma de mijloc vor fi coborate cand
utilajul este coborat.
0. Marcatorul de urma de mijloc din dreapta
e (and setarea este activatd, marcatoarele de urma de mijloc vor fi coborate cand
utilajul este coborat.
10. | Simularea pozitiei de insamantare
e Daca senzorul de pozitie de semanat al utilajului este deteriorat, masina nu va
detecta pozitia. Apasati butonul pentru a suprascrie senzorul de pozitie de
insamantare si a simula pozitia de insamantare a utilajului.
11. | Pornire/oprire lumini de lucru spate
¢ Butonul este galben cand setarea este activata = luminile de lucru sunt aprinse.
12. | Butonul nu este in uz.
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Figura. 4.1.3.5 - 49. Modul manual

1. | Starea transmisiei

e Atunci cand cercul albastru se roteste, transmisia masinii functioneaza (date de la
senzorul de viteza).

2. | Starea arborelui de alimentare cu ingrasamant

e (Cand cercul albastru se invarteste, arborele de alimentare se roteste.

3. | Starea senzorului de nivel al buncarului de ingrasaminte

e Cercul este verde atunci cand totul functioneaza corect.
¢ Cercul este rosu cand nivelul de ingrasaminte din buncar este prea scazut.

4. | Viteza de alimentare - ingrasaminte

e Afiseaza viteza de alimentare cu ingrasaminte.

5. | Ecranul semintelor

* Viteza de alimentare cu seminte, starea arborelui de alimentare cu seminte, starea
senzorului de nivel al buncarului de seminte.

6. | Ecranul semintelor mici

* Viteza de alimentare cu seminte mici, starea arborelui de alimentare cu seminte mici,
starea senzorului de nivel al buncarului de seminte mici.

7. | Reglarea inaltimii

8. | Viteza utilajului
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9. | Presiunea brazdarului

e Valoarea presiunii brazdarului apare ca o bara verde in contorul cu bare si ca
procent.

4.1.3.6 Configurarea utilizatorului

50 <% Ridicare la jumatate E.\,]
4.0 s k] Off->0n Intarziere
1.0 s ] On->0Fff Intarziere
1.0 s [i]] off->0n Intarziere /O 2
1.0 s [l On->0ff Intarziere

— |V S /B

is\/ Memento coridor

\/ Avertizare marsarier

+++II,!EE@

Figura. 4.1.3.6 - 50. Configurarea de catre utilizator

1. Revenire
2. Alarme
3. Calibrarea produsului

e A sevedea sectiunea 6.8 Calibrarea produsului.

Figura.4.1.3.6 - 51. Alarme

® Alarma este activa atunci cand caseta este bifata.
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1. | Monitorul cuplajului de carari tehnologice - ingrasaminte

* Monitorizeaza daca cuplajul de carari tehnologice se roteste atunci cand cararea
tehnologica nu este pornita.

* Monitorizeaza daca cuplajul de carari tehnologice nu se roteste atunci cand cararea
tehnologica este pornita.

2. | Monitorul transmisiei, ingrasaminte

3. | Monitorul cuplajului de carari tehnologice - seminte

* Monitorizeaza daca cuplajul de carari tehnologice se roteste atunci cand cararea
tehnologica nu este pornita.

* Monitorizeaza daca cuplajul de carari tehnologice nu se roteste atunci cand cararea
tehnologica este pornita.

4. | Monitorul transmisiei, seminte

Monitorul transmisiei, seminte mici

4.1.3.7 Setari
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Figura. 4.1.3.7 - 52. Setari de baza

1. | Revenire

2. | Calibrarea senzorilor

e Asevedea sectiunea 7.9.1 Calibrarea senzorilor.

3. | Calibrarea distantei de deplasare

* Asevedea sectiunea 7.9.2.1 Calibrarea distantei de deplasare in timpul conducerii.

4. | Diagnosticarea calibrarii /0

¢ Date de diagnosticare.
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5. | Optiuni de instalare/setari din fabrica

e Ecran echipament.
* Modificarea parametrilor utilizand doar un cod PIN de intretinere.

6. | Ecranul TC Options/Setup (Optiuni TC/Configurare)
Butonul PIN

e Prin apasarea butonului se deschide ecranul de introducere a codului PIN.

* Incazulin care codul PIN este necesar pentru configurarea sau calibrarea
dispozitivului, codul PIN este indicat la inceputul acestor instructiuni.
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5 Punerea 1n functiune si setarile de baza

5.1 Readucere la starea de functionare

5.1.1 Montarea tavalugului

PERICOL
A Este nevoie de doua persoane pentru a monta tavalugul.

PERICOL
A Utilizati un accesoriu de ridicare cand montati tavalugul.

PERICOL
A Ridicati si montati tavalugul numai cand utilajul se afla pe o suprafata plana.

Figura. 5.1.1 - 53. Ridicarea tavalugului

1. Asezati tavalugul (1) pe linia centrala si pe partea din fata a utilajului si fixati chinga de
ridicare (1) de suportul cilindrului (3).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficienta. Tavalugul cantareste 250 kg.

2. Ridicati bara si aliniati-o cu punctele de fixare.
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Figura. 5.1.1 - 54. Montarea tavalugului
3. Asezati saiba (2) pe suportul interior al punctelor de fixare si introduceti stiftul de fixare (1)
prin suporti si cilindrul de montare al barei.
4. Blocati stiftul de fixare folosind splintul arcuit (3).
5. Repetati pasii 3-4 pentru al doilea punct de fixare.

Figura. 5.1.1 - 55. Furtunurile hidraulice si cablurile electrice

6. Desfaceti surubul de fixare (3) al accesoriilor de montare a tubului si scoateti partea
superioara (4).

7. Trageti furtunurile hidraulice de pe ambele parti ale suportului cilindrului (2) in clemele
pentru furtunuri (5, 6) din suportul pentru furtunuri (1).

8. Folositi bratarile autoblocante pentru a fixa furtunurile pe ambele parti ale suportului
cilindrului.

® Nu strangeti bratarile autoblocante la maximum.

9. Asezati furtunurile in accesoriile de montare ale tubului si fixati partea superioara a

acestora si suruburile de fixare.
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Figura. 5.1.1 - 56. Racordarea furtunurilor hidraulice

1. | Verde, un semn Cilindru cu bara de tractiune, extinderea cilindrului
2. | Verde, doua semne Cilindru cu bara de tractiune, retragerea cilindrului

3. | Albastru, un semn Presiunea brazdarului, scaderea presiunii brazdarului
4. | Albastru, doua semne Presiunea brazdarului, cresterea presiunii brazdarului
5. | Rosu, unsemn Ridicarea semanatorii

6. | Rosu, doud semne Coborarea semanatorii

10. Racordarea furtunurilor hidraulice 3-6.

® Racordati furtunurile hidraulice ale cilindrului cu barad de tractiune numai cand
acesta este instalat.

11. Impingeti furtunurile inapoi spre bara de tractiune pentru a elimina jocul si strangeti
suporturile tuburilor si bratarile autoblocante.

12. Fixati cablurile electrice care se afla intr-un tub de protectie la furtunurile hidraulice cu
bratari autoblocante si ghidati cablurile pe partea dreaptad a semanatorii (privind din fata).

13. Instalati bara de tractiune in conformitate cu sectiunea 5.1.2 Montarea cilindrului barei de
tractiune.
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5.1.2 Montarea cilindrului barei de tractiune

Figura. 5.1.2 - 57. Cilindrul barei de tractiune

Numar Componenta Cantitate
1. Bolt de blocare @8x71 2 buc.
2. Bolt @45x110 2 buc.
3. Saiba M45 4 buc.

1. Tnlocuiti saiba (3) si fixati cilindrul barei de tractiune pe semanatoare folosind un stift de
fixare (2).

2. Blocati stiftul de fixare folosind splintul (1).
3. Repetati pasii 1-2 pentru al doilea punct de fixare a cilindrului.

5.1.3 Atasarea piulitei de strangere

Figura. 5.1.3 - 58. Piulita de strangere

57 (266)



Manual de operare si intretinere M U LT IV:A

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01
Numar Componenta Cantitate

1. Bolt @45x110 2 buc.

2. Bolt de blocare @8x71 2 buc.

1. Atasati piulita de strangere (3) la semanatoare cu ajutorul stiftului de fixare (1).
2. Blocati stiftul de fixare folosind splintul (2).
3. Repetati pasii 1-2 pentru al doilea punct de fixare al piulitei de strangere.

5.1.4 Montarea placii de nivelare frontale

® Utilizarea placii de nivelare frontale necesitd instalarea unui tavalug.

PERICOL
A Este nevoie de doua persoane pentru a monta placa de nivelare frontala.

PERICOL
A Utilizati un accesoriu de ridicare cand montati placa de nivelare frontala.

Figura. 5.1.4 - 59. Ridicarea placii de nivelare frontale

1. Fixati chingile de ridicare (1) in jurul tubului (2).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficienta. Placa de nivelare frontala cantareste 250 kg.

2. Urmati instructiunile de montare pentru eCEREX 300- sau eCEREX 400.
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Montarea placii de nivelare frontale pe eCEREX 300
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Figura. 5.1.4 - 60. Montarea placii de nivelare frontale pe eCEREX 300
Numar Componenta Cantitate
1. Surub cu cap hexagonal M24x60 5 buc.
2. Saiba M24 16 buc.
3. Contrapiulita M24 8 buc.
4. Surub cu cap hexagonal M24x75 3 buc.
5. Bailag 1 buc.

1. Ridicati placa de nivelare frontala folosind chingile de ridicare si impingeti-o complet sub
bara de tractiune a tavalugului pana la corpul utilajului.
2. Atasati placa de nivelare frontala pe corpul utilajului utilizand componentele (1-5).

® Placa de nivelare frontald este fixatd pe corpul masinii in trei puncte de fixare.
Introduceti un bailag intre placa de nivelare frontala si corpul utilajului in punctul
de fixare din stanga utilajului (privind din fata).
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Montarea placii de nivelare frontale pe eCEREX 400

3 2

Figura. 5.1.4 - 61. Montarea placii de nivelare frontale pe eCEREX 400

Numar Componenta Cantitate
1. Surub cu cap hexagonal M24x60 7 buc.
2. Saiba M24 26 buc.
3. Contrapiulita M24 13 buc.
4. Surub cu cap hexagonal M24x75 3 buc.
5. Bailag 5 buc.
6. Surub cu cap hexagonal M24x120 3 buc.

1. Ridicati placa de nivelare frontala folosind chingile de ridicare si impingeti-o complet sub
bara de tractiune a tavalugului pana la corpul utilajului.
2. Atasati placa de nivelare frontala pe corpul utilajului utilizand componentele (1-6).
® Placa de nivelare frontald este fixata pe corpul masinii in cinci puncte de fixare.
Introduceti un bailag intre placa de nivelare frontala si corpul utilajului in al doilea
punct de fixare din stanga al utilajului (privind din partea stanga). Introduceti 4

bailaguri intre placa de nivelare frontala si corpul utilajului in punctul de fixare cel
mai central.

5.1.5 Montarea grapei frontale

PERICOL
A Este nevoie de doua persoane pentru a monta grapa frontala.
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PERICOL
A Utilizati un accesoriu de ridicare cand montati grapa frontala.

Figura. 5.1.5 - 62. Ridicarea grapei frontale

1. Fixati chingile de ridicare (1) in jurul tubului (2).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficienta.
eCEREX 300: Grapa frontala cantareste 140 kg. eCEREX 400: Grapa frontala
cantareste 160 kg.

Figura. 5.1.5 - 63. Montarea grapei frontale

Numar Componenta Cantitate
1. Surub cu cap hexagonal M24x60 6 buc.
2. Saiba M24 16 buc.
3. Contrapiulita M24 16 buc.
4, Surub cu cap hexagonal M24x75 2 buc.
5. Bailag 1 buc.
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2. Ridicati grapa frontala folosind chingile de ridicare si impingeti-o complet sub bara de
tractiune a tavalugului pana la batiul utilajului.

3. Atasati grapa frontala pe batiul utilajului utilizand componentele (1-5).

® Grapa frontald este fixatd pe batiu in 4 puncte. Introduceti un bailag intre grapa

frontala si batiul utilajului in celdlalt punct de fixare din stanga (astfel cum se vede
din fata utilajului).

5.1.6 Montarea cultivatorului frontal cu discuri
® Folosirea cultivatorului frontal cu discuri necesita instalarea unui tavalug.

PERICOL
Este nevoie de doua persoane pentru montarea cultivatorului frontal cu discuri.

: PERICOL

Utilizati un accesoriu de ridicare cand montati cultivatorul frontal cu discuri.

1. Fixati cultivatorul frontal cu discuri in fata semanatoarei.

Figura. 5.1.6 - 64. Bara de tractiune si tavalugul

2. Fixati o chinga de ridicare (2) la bara de tractiune (1) aproape de tavalug si chingile de
ridicare (4, 5) la traversele barei de tractiune (3).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficienta. Masa barei de tractiune (inclusiv tavalugul) este de 500 kg.

3. Ridicati bara de tractiune peste cultivatorul frontal cu discuri
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Figura. 5.1.6 - 65. Amplasarea barei de tractiune pe cultivatorul frontal cu discuri

4. Coborati bara de tractiune astfel incat bridele sale centrale (1) sa se alinieze cu bridele de
fixare (2) de pe grinda orizontala a cultivatorului frontal cu discuri (2).

5 6 67
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Figura. 5.1.6 - 66. Atasarea cultivatorului frontal cu discuri la bara de tractiune

Numar Componenta Cantitate
1. Saiba M16 8 buc.
2. Contrapiulita M16 8 buc.
3. Surub in U M16 100x100 4 buc.
4. Fier de sustinere 1 buc.
5. Surub cu cap hexagonal M20x65 8 buc.
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6 Saiba M20 24 buc.
7 Contrapiulita M20 12 buc.
8. Fier de sustinere 1 buc.
9 Saiba M12 8 buc.
10. Surub cu cap hexagonal M12x45 8 buc.
11. Fier de sustinere 2 buc.
12. Surub cu cap hexagonal M20x45 4 buc.

5. Atasati cultivatorul frontal cu discuri la bara de tractiune cu ajutorul componentelor (1-12)

Figura.5.1.6 - 67. Ridicarea barei de tractiune si a cultivatorului frontal cu discuri

6. Fixati o chinga de ridicare (2) la bara de tractiune (1) aproape de tavalug si chingile de
ridicare (4, 5) la traversele barei de tractiune (3).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficienta.
eCEREX 300: Masa totala a barei de tractiune si a cultivatorului frontal cu discuri
este de 1.100 kg.
eCEREX 400: Masa totala a barei de tractiune si a cultivatorului frontal cu discuri
este de 1.300 kg.
7. Ridicati bara de tractiune si cultivatorul frontal cu discuri

8. Atasati bara de tractiune la semanatoare dupa cum este prezentat in sectiunea 5.1.1
Montarea tavalugului.

9. Asigurati-va ca cultivatorul frontal cu discuri este aliniat cu buncarul semanatorii.

® Daca este necesar, slabiti suruburile de fixare si corectati pozitia cultivatorului
frontal cu discuri.

5.1.7 Montarea stergatoarelor de urme

PERICOL
A Este nevoie de doua persoane pentru a monta stergatorul de urme.
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PERICOL
A Utilizati un accesoriu de ridicare cand montati stergatorul de urme.

Montarea stergatoarelor de urme pe un utilaj eCEREX 300

Figura. 5.1.7 - 68. Ridicarea unui stergator de urme

1. Fixati chingile de ridicare (1, 2) in jurul tubului (3).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficientd. Un stergator de urme cantareste 65 kg.

2. Folositi chingile de ridicare de pe partea stanga a masinii pentru a ridica stergatorul de
urme pana la batiul utilajului.

T 1J

e

Figura. 5.1.7 - 69. Montarea unui stergator de urme

Numar |Componenta Buc/dispozitiv de stergere a urmelor

Surub cu cap hexagonal M24x70 4
2. Saiba M24 8

3. Contrapiulita M24 4
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3. Atasati stergatorul de urme pe batiul utilajului utilizand componentele (1-3).
4. Repetati pasii de la 1 la 3 pentru stergatorul de urme de pe partea dreapta a utilajului.

Montarea stergatoarelor de urme pe un utilaj eCEREX 400

Figura. 5.1.7 - 70. Ridicarea unui stergator de urme

1. Fixati chingile de ridicare (1, 2) in jurul tubului (3).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficienta. Un stergator de urme cantareste 100 kg.

2. Folositi chingile de ridicare de pe partea stanga a masinii pentru a ridica stergatorul de
urme pana la batiul utilajului.

T 1J

e

Figura.5.1.7 - 71. Montarea unui stergator de urme

Numar |Componenta Buc/dispozitiv de stergere a urmelor

Surub cu cap hexagonal M24x70 4
2. Saiba M24

8
3. Contrapiulita M24 4
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3. Atasati stergatorul de urme pe batiul utilajului utilizand componentele (1-3).
4. Repetati pasii de la 1 la 3 pentru stergatorul de urme de pe partea dreapta a utilajului.

5.1.8 Montarea marcatoarelor de urma de mijloc
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Figura. 5.1.8 - 72. Montarea marcatoarelor de urma de mijloc
Numar Componenta Cantitate
1. Surub cu cap hexagonal M8x100 2 buc.
2. Saiba M8 4 buc.
3. Contrapiulita M8 2 buc.
4. Contrapiulita M20 2 buc.
5. Saiba M20 2 buc.
6. Surub cu cap hexagonal M20x110 2 buc.

1. Montati marcatoarele de urma pe arborele marcatorului de urma pe ambele parti ale

semanatorii folosind componentele (1-6).

5.1.9 Scoaterea suporturilor de transport

® Dupi ce accesoriile frontale au fost montate pe semanatoare, aceasta poate fi
conectata la tractor in conformitate cu sectiunea 5.3 Conectarea la tractor, iar
suporturile de transport pot fi indepartate.

® Strangeti suruburile marcatoarelor de urma, astfel incat sa nu existe niciun joc.
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Figura. 5.1.9 - 73. Suport pentru transport

1. Desfaceti cele trei suruburi ale suportului pentru transport (1) si detasati suporturile
pentru transport (2) de pe ambele parti ale semanatorii.

5.1.10 Prinderea pieselor demontate in vederea ambalarii
® Tubul de seminte si cel de ingrasaminte pot fi detasate de pe doua dintre brazdarele

semanadtorii in timpul transportului. Reatasati piesele demontate inainte de a folosi
utilajul din nou.

Figura. 5.1.10 - 74. Scoaterea tubului de seminte si a celui de ingrasaminte

1. Trageti capetele tubului de seminte (1) si ale tubului de ingrasaminte (2) in jos, pana la
cuplajele brazdarelor.
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Figura.5.1.10 - 75. Atasarea tubului de seminte si a celui de ingrasaminte la brazdar
2. Atasati tubul de seminte cu ajutorul clemei pentru furtun (1).
3. Atasati tubul de ingrasaminte cu ajutorul clemei pentru furtun (2).
® (Clemele sunt instalate in prealabil pe furtunuri.

5.1.11 Montarea razuitorii

PERICOL
A Este nevoie de doua persoane pentru montarea razuitorii.

Figura. 5.1.11 - 76. Montarea placilor de suspensie a razuitorii

Numar Componenta Cantitate
2. Surub cu cap hexagonal M16X50 6 buc.
3. Saiba M16 12 buc.
4. Contrapiulita M16 6 buc.

1. Atasati cele doua placi de suspensie a razuitorului (1) pe utilaj folosind componentele (2-
4).

69 (266)




Manual de operare si intretinere M U LT IV:A

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01

)
J

i
i}
4
[
L
2
7.
7

=7
4 \o\.\
Z

.',\

r 'I:‘
i

2]

=,

N

Wi

Figura. 5.1.11 - 77. Montarea razuitorii

Numar Componenta Cantitate
2 Saiba M16 16 buc.
3 Surub cu cap hexagonal M16x110 8 buc.

4. Placa 2 buc.
5 Contrapiulita M16 8 buc.

2. Atasati razuitorul (1) pe placile de suspensie folosind componentele (2-5).

5.1.12 Atasarea unei razuitoare la o semnatoare cu frane

PERICOL
A Este nevoie de doua persoane pentru montarea razuitorii.

Figura.5.1.12 - 78. Detasarea parghiei si bailagului

1. Pe partea stanga a utilajului, indepartati elementele de fixare (1) ale parghiei (2) de pe cea
mai exterioara roata cu frane din spate.
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2. Scoateti parghia (2) din structura.

® in acelasi timp, indepartati elementul de montare din partea de jos a arcului (4).

3. Repetati pasii 1-2 pe partea dreapta a utilajului.

Figura. 5.1.12 - 79. Montarea razuitorii la consola de atasare

4. Pe partea stanga a utilajului, atasati bailagul (3) si consola de fixare a razuitorului (2) pe

roata exterioara folosind elementele de fixare (1).

® in acelasi timp, fixati partea inferioara a arcului (4) la consola de fixare.

5. Repetati pasii 4 pe partea dreapta a utilajului.
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Figura. 5.1.12 - 80. Montarea placii de suspensie a razuitorii

Numar Componenta Cantitate
2. Surub cu cap hexagonal M16X55 3 buc.
3. Saiba M16 6 buc.
4. Contrapiulita M16 3 buc.

6. Atasati cele placile de suspensie a razuitorului (1) pe utilaj folosind componentele (2-4).
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Figura. 5.1.12 - 81. Montarea razuitorii

Numar Componenta Cantitate
2. Surub cu cap hexagonal M16x110 12 buc.
3 Saiba M16 24 buc.
4. Placa 3 buc.

5 Contrapiulita M16 12 buc.

7. Atasati razuitorul (1) pe placa de suspensie si consolele de fixare folosind componentele
(2-5).

5.1.13 Montarea grapei posterioare

PERICOL
Este nevoie de doua persoane pentru a monta grapa posterioara.

Utilizati un accesoriu de ridicare cand montati grapa posterioara.

f PERICOL
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Figura. 5.1.13 - 82. Montarea bratelor grapei posterioare
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Numar Componenta Cantitate

1. Contrapiulita M20 2 buc.

2. Saiba M20 4 buc.

3. Surub cu cap hexagonal M20x180 2 buc.

4, Surub cu cap hexagonal M24x55 2 buc.

5. Piulita hexagonala M24 2 buc.

. Atasati bratele grapei posterioare la semanatoare folosind componentele (1-5).

® Strangeti suruburile bratelor grapei posterioare, astfel incat sa nu existe niciun

joc.

.i}n 'o\ &

_“{\\\:\

\ s
b\ |\ /74 0"//,[' -y

Figura. 5.1.13 - 83. Fixarea lanturilor grapei posterioare

. Atasati lanturile (2) la platforma de lucru a semanatorii folosind verigile de legatura (1, 3).

® Exista doua orificii in bratul grapei posterioare pentru fixarea lantului. Orificiul cel
mai din fatd reprezinta setarea implicita (5). Daca este necesar, puteti regla pozitia

grapei posterioare folosind orificiul cel mai din spate (4).

iy

Figura. 5.1.13 - 84. Ridicarea grapei posterioare

. Legati o chinga de ridicare (1) in jurul tubului (2).
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PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate
suficientd. Grapa posterioara cantareste 100 kg.

Figura. 5.1.13 - 85. Montarea grapei posterioare

Numar Componenta Cantitate
1. Bratul grapei posterioare 2kpl
2. Surub cu cap hexagonal M20x60 2 buc.
3. Saiba M20 4 buc.
4. Tub 1 buc.
5. Contrapiulita M20 2 buc.
6. Clema 2 buc.

4. Utilizati chinga de ridicare pentru a ridica tubul (4) grapei posterioare si pozitionati tubul
astfel incat bratele grapei posterioare (1) sa se afle intre clemele (6).

5. Fixati tubul grapei posterioare de bratele grapei, fixand clema cu saibele (3), un surub cu
cap hexagonal (2) si o contrapiulita (5).
® Strangeti suruburile grapei posterioare, astfel incat sa nu existe niciun joc.
6. Repetati pasul 5 pentru cealalta clema.

5.1.14 Montarea marcatoarelor de urma spate pe grapa posterioara

PERICOL
Este nevoie de doua persoane pentru montarea marcatoarelor de urma spate.

Folositi echipamentul de ridicare atunci cand montati marcatoarele de urma spate.

f PERICOL
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Figura. 5.1.14 - 86. Ridicarea marcatoarelor de urma spate

1. Atasati o chinga de ridicare (1) in jurul cadrului marcatorului de urma (2).

PERICOL
Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate

suficienta. Marcatoarele de urma spate cantaresc 75 kg.

A

2. Ridicati marcatoarele de urma spate cu o chinga de ridicare (1) prin cadrul (2) si asezati
cadrul in asa fel incat bratele marcatorului de urma spate (3, 5) sa se afle intre bratele de

actionare ale placii de nivelare frontale (4, 6).
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Figura. 5.1.14 - 87. Montarea marcatoarelor de urma spate pe grapa posterioara

Numar Componenta Cantitate
1. Contrapiulita M20 2 buc.
2. Saiba M20 4 buc.
3. Saiba M20 4 buc.
4, Surub cu cap hexagonal M20x70 2 buc.
5. Contrapiulita M16 4 buc.
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6. Saiba M16 8 buc.
Surub cu cap hexagonal M16x70 4 buc.

3. Atasati marcatoarele de urma spate la bratele de actionare ale placii de nivelare frontale
folosind saibele (2, 3, 6), suruburile cu cap hexagonal (4, 7) si contrapiulitele (1, 5).
4. Repetati pasul 3 pentru al doilea punct de fixare.

Figura. 5.1.14 - 88. Montarea cilindrilor marcatorului de urma spate

Numar Componenta Cantitate
1. Bolt @24 4 buc.
2. Saiba M24 4 buc.
3. Fuzeta 4 buc.

5. Scoateti cilindrul de pe platforma de lucru si montati-l pe bratul de actionare folosind
stifturile (1) si saibele (2).

6. Blocati stiftul de fixare folosind fuzeta (3).

7. Repetati pasii 5-6 pentru al doilea cilindru.

5.1.15 Montarea platformei de lucru frontale pe un utilaj cu o bara de
tractiune standard

® Atasati platforma de lucru frontald inainte de a instala cilindrul barei de
tractiune/turnichetul.
PERICOL

Este nevoie de doua persoane pentru a monta platforma de lucru frontala.

Utilizati un accesoriu de ridicare pentru a instala pasarela pentru platforma de lucru
frontala.

f PERICOL
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Figura. 5.1.15 - 89. Montarea consolelor de sustinere a pasarelei

1. Montati consolele de sustinere a pasarelei (1, 2) pe bara de tractiune cu 8 suruburi
M12x75 (3) si 8 saibe M12 (4).
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Figura. 5.1.15 - 90. Ridicarea pasarelei
2. Fixati 2 chingi de ridicare (1) in jurul pasarelei (2).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate

suficienta.
eCEREX 300: Pasarela cantareste 60 kg. eCEREX 400: Pasarela cantareste 80 kg.

3. Folositi chingile de ridicare pentru a ridica pasarela deasupra barei de tractiune.
4. Aliniati pasarela simetric cu centrul utilajului si coborati-o pe consolele de sustinere.
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Figura. 5.1.15 - 91. Console pentru pasarela
5. Montati 6 console (1) in orificiile pentru suruburi ale consolelor pentru pasarela

Figura. 5.1.15 - 92. Montarea pasarelelor pe console

Numar Componenta Buc
1. Surub hexagonal cu cap inecat M8x70

2. Saiba M8

3. Contrapiulita M8

6. Atasati pasarela pe console folosind componentele (1-3)

78 (266)



MULTIVA

1.01

Manual de operare si intretinere

eCEREX 300-400 SeedPilot

Figura. 5.1.15 - 93. Montarea balustradelor pe un utilaj eCEREX 300

Numar Componenta Buc
2. SurubinU
3. Saiba M8
4. Contrapiulita M8

7. eCEREX 300: Atasati 2 balustrade (1) la capetele pasarelei folosind componentele (2-4).

1 1 2 3 g

4 —
4 —
Figura. 5.1.15 - 94. Montarea balustradelor pe un utilaj eCEREX 400
Numar Componenta Buc
2. Contrapiulita M8 12
3. Saiba M8 12
4, Surubin U 6

8. eCEREX 400: Atasati 2 balustrade (1) la capetele si in partea din fata a pasarelei folosind
componentele (2-4).

® Pozitionati capetele tuburilor de balustrada (5) usor sub placile de capat (6) ale

pasarelei.
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Figura.5.1.15 - 95. Instalarea scarilor

Numar Componenta Buc
2. Contrapiulita M12 4
3. Saiba M12 8
4, Surub cu cap hexagonal M12x35 2
5. Placa de montare 1
6. Surub cu cap hexagonal M12x110 2

9. Atasati scarile (1) la bara de tractiune folosind componentele (2-6).

5.1.16 Montarea platformei de lucru frontale pe un utilaj cu un
cultivator cu disc frontal

A
A

Atasati platforma de lucru frontala inainte de a instala cilindrul barei de
tractiune/turnichetul.
PERICOL

Este nevoie de doua persoane pentru a monta platforma de lucru frontala.

PERICOL
Utilizati un accesoriu de ridicare pentru a instala pasarela pentru platforma de lucru
frontala.

1. Montati cultivatorul frontal cu discuri pe utilaj, asa cum se precizeaza in capitolul 5.1.6
Montarea cultivatorului frontal cu discuri.
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Figura. 5.1.16 - 96. Montarea consolelor de sustinere a pasarelei

2. Montati consolele de sustinere a pasarelei (1, 2) pe bara de tractiune cu 8 suruburi
M10x30 (3) si 8 saibe M10 (4).

Figura. 5.1.16 - 97. Ridicarea pasarelei
3. Fixati 2 chingi de ridicare (1) in jurul pasarelei (2).

PERICOL
A Asigurati-va ca chinga de ridicare si dispozitivul de ridicare au o capacitate

suficienta.
eCEREX 300: Pasarela cantareste 60 kg. eCEREX 400: Pasarela cantareste 80 kg.

4. Folositi chingile de ridicare pentru a ridica pasarela deasupra barei de tractiune.
5. Aliniati pasarela simetric cu centrul utilajului si coborati-o pe consolele de sustinere.
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Figura. 5.1.16 - 98. Console pentru pasarela

6. Montati 6 console (1) in orificiile pentru suruburi ale consolelor pentru pasarela.

Figura. 5.1.16 - 99. Montarea pasarelelor pe console

Numar Componenta Buc
1. Surub cu locas hexagonal, cu cap inecat M8x70
2. Saiba M8
3. Contrapiulita M8

7. Atasati pasarela pe console folosind componentele (1-3).
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Figura. 5.1.16 - 100. Montarea balustradelor pe un utilaj 300

Numar Componenta Buc
2. SurubinU
3. Saiba M8
4. Contrapiulita M8

8. Utilaj 300: Atasati 2 sine (1) la capetele pasarelei folosind componentele (2-4).

1 1 2 3 g

4 —
4 —
Figura.5.1.16 - 101. Montarea balustradelor pe un utilaj 400
Numar Componenta Buc
2. Contrapiulita M8 12
3. Saiba M8 12
4, Surubin U 6

9. Utilaj 400: Atasati 2 balustrade (1) la capetele si in partea din fata a pasarelei folosind
componentele (2-4).

® Pozitionati capetele tuburilor de balustrada (5) usor sub placile de capat (6) ale
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Figura. 5.1.16 - 102. Montarea sinei pentru scari

Numar Componenta Buc
2. SurubinU
3. Saiba M8
4. Contrapiulita M8

10. Atasati partea inferioara (6) a sinei scarii (1) la scarile cultivatorului frontal cu discuri
folosind componentele (2-4).

® Pozitionati partea inferioara a sinei scarii chiar sub surubul in U.

11. Folositi componentele (2-4) pentru a atasa suportul superior (5) al sinei scarii (1) la
platforma de lucru frontala.

5.1.17 Rotirea balustradei din spate a platformei de lucru si fixarea
balustradei de capat

Figura. 5.1.17 - 103. Rotirea balustradei din spate a platformei de lucru
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Numar Componenta Cantitate

1. Balustrada spate 1 buc.

2 Contrapiulita M8 8 buc.

3. Saiba M8 8 buc.

4 Surubin U 4 buc.

® pentru transport, balustrada din spate (1) a platformei de lucru trebuie rotitd spre
interior.

1. Deschideti suruburile balustradei din spate a platformei de lucru.

2. Rotiti balustrada spre exterior si fixati-o pe platforma de lucru cu saibele (3), surubul in U
(4) si contrapiulitele (2).

3. Repetati pasul 2 pentru toate punctele de fixare ale balustradei din spate.

Figura. 5.1.17 - 104. Fixarea balustradei de capat a platformei de lucru

Numar Componenta Cantitate
1. Contrapiulita M8 4 buc.
2. Saiba M8 4 buc.
3. Surubin U 2 buc.

4. Fixati balustrada de capat pe platforma de lucru cu saibele (2), surubul in U (3) si
contrapiulitele (1).
5. Repetati pasul 4 pentru al doilea punct de fixare.
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5.2 Punerea in functiune
5.2.1 Setarile de punere Tn functiune ale panoului de comanda
SeedPilot

5.2.1.1 Setare pentru automatizarea cararii tehnologice pentru un numar
par de treceri

® Automatizarea cararii tehnologice este utilizatd pentru a porni sau a opri cuplajul cararii
tehnologice. Cand cuplajul cararii tehnologice este pornit, randurile nu sunt
insamantate, dar in timpul insamantarii se realizeaza o carare tehnologica.

Carari tehnologice asimetrice

1. Accesati ecranul Seeding settings (Setari de insamantare) din interfata cu utilizatorul.

[ 2.3-8.2 km/h
[manun] I TR
B |/ 250 0]wa/me
:‘_-] [/ &[30.0 |xa/na nEEE
[T

-
LZ

L | ]
7 8

[ | |
12
8 |x
()

||f

raxavavaval [ V21

Butoane manuale

|ct;|.v L ar‘larca spate
sToP /2 T EmE = L

iéé

Figura. 5.2.1.1 - 105. Determinarea cararilor tehnologice asimetrice

2. Introduceti numarul de treceri in caseta (1).
® Pe ecran se afiseaza latimea semanatorii (2). Sistemul calculeaza automat latimea
aplicarii (3). In mod implicit, cararile tehnologice (4) sunt realizate in centru. In
cazul prezentat, cand exista 8 treceri, cardrile tehnologice se fac pe trecerile 4 si 5.
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Figura. 5.2.1.1 - 106. Carari tehnologice asimetrice
® | itimea trecerii este aceeasi cu latimea semanatorii (1). In cazul prezentat exista 8
treceri, facand astfel ldtimea de aplicare (4) de 24 m. Cand este selectata
automatizarea cararii tehnologice asimetrice, cararile tehnologice (2, 3) se fac pe
trecerile 4 si 5.

Carari tehnologice simetrice

| 2.3-8.2 km/|
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Figura.5.2.1.1 - 107. Determinarea cararilor tehnologice simetrice

1. Introduceti numarul de treceri in caseta (1).
® Pe ecran se afiseaza latimea semanatorii (2). Sistemul calculeazd automat latimea
aplicarii (3).
2. Apasati caseta (4).
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® Atunci cand se bifeazd caseta (4), cararile tehnologice (5) sunt fortate sa fie
simetrice. In cazul prezentat, cand exista 8 treceri, cararile tehnologice se fac pe
trecerea 5.

Figura.5.2.1.1 - 108. Carari tehnologice simetrice
® Utilajele prevazute cu motoare electrice pentru ingrasaminte si seminte atat pe
partea stanga, cat si pe partea dreapta a utilajului: pentru a sti de care parte sa
incepeti semanatul, consultati sectiunea 6.10 Oprirea unei jumatati a utilajului. in
acest caz, cararile tehnologice vor fi in pozitia dreapta in raport cu latimea
aplicarii.

5.2.1.2 Setare pentru automatizarea cararii tehnologice pentru un numar
impar de treceri

® Automatizarea cararii tehnologice este utilizatd pentru a porni sau a opri cuplajul carérii
tehnologice. Cand cuplajul cararii tehnologice este pornit, randurile nu sunt
insamantate, dar in timpul insamantarii se realizeaza o carare tehnologica.

1. Accesati ecranul Seeding settings (Setari de insamantare) din interfata cu utilizatorul.
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2.3-8.2 km/h
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Figura. 5.2.1.2 - 109. Determinarea cararilor tehnologice

2. Introduceti numarul de treceri in caseta (1).
® Pe ecran se afiseaza latimea semanatorii (2). Sistemul calculeazd automat latimea
aplicarii (3). In mod implicit, cararile tehnologice (4) sunt realizate in centru. In
cazul prezentat, cand exista 7 treceri, cararile tehnologice se fac pe trecerea 4.

4/7

Figura. 5.2.1.2 - 110. Carari tehnologice simetrice
® (Cairarile tehnologice (1, 2) se fac pe trecerea 4.
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5.2.1.3 Punerea in functiune

1 T T ®50 % Ridicare la jumatate B 8
’ 4.0 s ] OfFf->0On Intarziere Qlﬂ -

2 e 1:0 s 1 on->0ff Intarziere fl”’*”l’ﬁf
1.0 s []0ff->0n Intarziere e — ' 2V 6

g od | s

1.0 s [l On->0ff Intarziere |
Monitor rezervor @”7 5

B/

3 4053\/ Memento coridor
4 .J Avertizare marsarier

Figura.5.2.1.3 - 111. Punerea in functiune

1. | Setarea inaltimii limita pentru ridicarea pe jumatate

* Valoarea numerica (%) este inaltimea limita (de la nivelul solului) la care functia de
ridicare pe jumatate opreste ridicarea utilajului. La atingerea limitei setate, ridicarea
utilajului este oprita cu aceeasi supapa folosita pentru functia de blocare a ridicarii.

* Setarea din fabrica este 50%. O noua valoare limita a inaltimii este setatd prin
apasarea butonului HALF LIFT (RIDICARE PE JUMATATE) (1).

2. | Setarea temporizarilor pentru supapele marcatorului de urma

* (8) este temporizarea marcatorului de urma de mijloc cand este activata, (7) este
temporizarea marcatorului de urma de mijloc cand este dezactivata, (6) este
temporizarea marcatorului de urma spate cand este activata si (5) este temporizarea
marcatorului de urma spate cand este dezactivata.

e (Cand temporizarea este activata, aceasta este intervalul de timp (in secunde) de
cand utilajul a fost coborat pana cand se deschide solenoidul marcatorului de urma
si acesta incepe sa coboare.

e (Cand temporizarea este dezactivatd, aceasta este intervalul de timp (in secunde) de
cand utilajul a fost ridicat pana cand se inchide solenoidul marcatorului de urma si
acesta incepe sa se ridice.

e Valorile implicite setate sunt afisate pe ecran. O noua temporizare este setata
apasand valoarea numerica dorita.

3. | Selectarea unui memento pentru cdrarea tehnologica

e (and caseta (3) este bifata, memento-ul pentru cararea tehnologica este activ.

e (and este activ, memento-ul pentru cararea tehnologica va emite un scurt semnal
sonor la fiecare 20 de secunde in momentul efectuarii trecerilor cu o carare
tehnologica.
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4. | Utilizarea avertizarii pentru mers cu spatele

e (Cand caseta (4) este bifatd, avertizarea pentru mers cu spatele este in functiune.

e (and este activa, avertizarea pentru mers cu spatele va emite un ton de avertizare
atunci cand utilajul este coborat si deplasat in marsarier.

5.3 Conectarea la tractor

PERICOL

A Pericol de strivire la conectarea si la deconectarea semanatorii. Distanta minima de
siguranta — 5 m. Actionati cu maxima precautie atunci cand exista personal in
apropierea semanadtorii si a tractorului, care ofera instructiuni privind conectarea si

deconectarea.
® Purtati manusi de protectie atunci cand conectati semanatoarea la tractor.

1. Asigurati-va ca supapa tractorului utilizata pentru sistemul hidraulic de ridicare a
semanatorii in pozitia de transport nu se afla in pozitie de flotant.

2. Daca utilajul este echipat cu un tavalug, reglati lungimea barei de tractiune a tavalugului
in conformitate cu sectiunea 5.3.1 Reglarea lungimii bratului tavalugului.

3. Conectati bara de tractiune a semanatorii la carligul tractorului sau bratul tavalugului la
bratele de legatura ale tractorului.

4. Ridicati utilajul folosind sistemul hidraulic al tractorului.

5. Ridicati suportul la sol in pozitia superioara conform instructiunilor din sectiunea 5.3.2
Utilizarea suportului la sol.

Figura. 5.3 - 112. Cuplajele hidraulice Valtra din seria T sunt furnizate ca model de cuplare

1. Retur Power Beyond (contrapresiune 8 bari)

2. Presiune Power Beyond
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3. Comanda LS
4, Racord de preaplin (nu racordati o conducta de retur)
5. Racord de retur liber
6. Conexiuni cu actiune dubla 1- 4. + conexiuni functii
7. Conexiuni cu actiune dubla 1- 4. + conectori functii

6. Conectati furtunurile hidraulice ale semanatorii la supapa de control cu actiune dubla a
tractorului (6, 7).

PERICOL
Asigurati-va ca tractorul este oprit si cheia este scoasa din contact.

Furtunurile hidraulice trebuie depresurizate in momentul racordarii.

f PERICOL

® Racordati furtunurile hidraulice in perechi, in asa fel incat directiile de curgere s&
fie corecte. Furtunurile hidraulice sunt marcate cu coliere cu coduri cromatice.
Verificati manualul tractorului pentru a va asigura ca racordurile hidraulice sunt

adecvate.
Numar | Furtun hidraulic Cod cromatic si
simbol
1. Racord hidraulic pentru ajustarea barei de tractiune

b

o 2 conectori cu fisd de 12"

02001180,

2. Racord hidraulic al reglarii presiunii brazdarului e
1
o 2 conectori cu fisa de 12" E%‘%)J
3. Racord hidraulic pentru ridicarea utilajului in pozitia ]
de transport @‘1‘

02001200/

o 2 conectori cu fisa de 1»”

4. Racord hidraulic al reglarii pozitiei placii de nivelare

frontale (5)“:'

o 2 conectori cu fisa de 12"

5. Racord hidraulic pentru reglarea pozitiei grapei
frontale

pu
4—"‘

02001210/

o 2 conectori cu fisa de 12"

6. Racord hidraulic al reglarii pozitiei cultivatorului
frontal cu discuri

o

02001220

o 2 conectori cu fisd de 12"
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Figura. 5.3 - 113. Cablu de alimentare al controlerului

7. Conectati cablul de alimentare al controlerului (1) la conectorul ISOBUS al tractorului
(IBBQ).

PERICOL
A Asigurati-va ca tractorul este oprit si cheia este scoasa din contact.

8. Frane hidraulice cu o singura linie (daca sunt prevazute): Conectati conducta de frana a
semanatorii la cuplajul de frana al tractorului.
® Pe furtun nu existd coduri cromatice.
9. Frane pneumatice cu doua linii (daca sunt prevazute): Conectati cuplajele cu gheare ale
semanatorii la cuplajele de frana ale tractorului.
® Cuplajele cu gheare au coduri cromatice.
o Galben = control
o Rosu =avans
10. Daca este necesar, indreptati utilajul conform instructiunilor din sectiunea 5.3.3 Reglarea
pe lungime a nivelului utilajului folosind o piulita de strangere sau 5.3.4 Reglarea pe
lungime a nivelului utilajului folosind cilindrul barei de tractiune.

Figura. 5.3 - 114. Limitatoare laterale ale bratelor de legatura ale tractorului

11. Blocati limitatoarele laterale (1) ale bratelor de legatura ale tractorului, introducand stiftul
(2) in orificiul corespunzator, in asa fel incat bratul de legatura sa nu atinga anvelopele.
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12. Deschideti robinetul cu bila al circuitului de ridicare al utilajului, conform instructiunilor
din sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al circuitului de ridicare al utilajului.

13. Asigurati directia tractorului in conformitate cu instructiunile din sectiunea 5.3.6
Asigurarea directiei tractorului.

14. Cand conduceti pe camp pentru prima data, setati marcatoarele de urma de mijloc
conform instructiunilor din sectiunea 5.3.7 Ajustarea marcatoarelor de urma de mijloc.

5.3.1 Reglarea lungimii bratului tavalugului
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Figura. 5.3.1 - 115. Ajustarea lungimii bratului

1. Indepartati splintul (1) stiftului de fixare a bratului (2) si trageti stiftul de fixare din brat.
2. Ajustati lungimea bratului (3) in asa fel incat sa fie potrivita tractorului.

® Bratul are trei pozitii de reglare la intervale de 200 mm. Reglarea lungimii maxime
este de 400 mm.
Atunci cand reglati lungimea barei de tractiune, puteti indeparta clema inferioara
a furtunului (4), ceea ce faciliteaza pozitionarea furtunurilor hidraulice.

3. Introduceti stiftul de fixare in brat si fixati-I cu splintul.
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5.3.2 Utilizarea suportului la sol

Figura.5.3.2- 116. Suport la sol

1. Scoateti splintul (3) din stiftului de fixare (4) al suportului la sol (1).
2. Scoateti stiftul de fixare din suportul la sol.

3. Mutati suportul la sol in sus sau in jos cu ajutorul manetei (6).
4. Alegeti un orificiu de montare.

® Orificiu (2) = Pozitia inferioara a suportului la sol
Orificiu (5) = Pozitia de transport pentru suportul la sol
5. Introduceti stiftul de fixare in orificiu si fixati-I cu splintul.

5.3.3 Reglarea pe lungime a nivelului utilajului folosind o piulita de
strangere

® Efectuati reglarea cand utilajul se afla pe o suprafata plana.

Figura. 5.3.3 - 117. Nivelul pe lungime
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® Utilajul este in echilibru cand bara laterala (1) a utilajului este in pozitie orizontala.
Conectati semanadtoarea la tractor in conformitate cu sectiunea 5.3 Conectarea la
tractor.

1. Coborati utilajul folosind sistemul hidraulic al tractorului.
2. Opriti alimentarea tractorului, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana.

Figura. 5.3.3 - 118. Reglarea cu piulita de strangere

3. Desfaceti dispozitivul de blocare al piulitei de strangere (2) prin rotirea dispozitivului de
blocare (1).

4. Reglati piulita de strangere prin rotirea arborelui (3) si asigurati-va vizual ca utilajul este la
nivel.

5. Atunci cand utilajul este la nivel, strangeti dispozitivul de blocare a piulitei de strangere.

5.3.4 Reglarea pe lungime a nivelului utilajului folosind cilindrul barei
de tractiune

® Conectati semanatoarea la tractor inainte de a ajusta nivelul pe lungime in
conformitate cu sectiunea 5.3 Conectarea la tractor. Tractorul trebuie sa fie pornit in
timpul regldrii. Efectuati reglarea cand utilajul se afla pe o suprafata plana.

Figura. 5.3.4 - 119. Nivelul pe lungime
® Utilajul este in echilibru cand bara laterala (1) a utilajului este in pozitie orizontala.
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Figura. 5.3.4 - 120. Lamelele de reglare a cilindrului

1. Rotiti lamelele (2) catre arborele cilindrului (1).
2. Loviti cu atentie cilindrul de lamele si verificati vizual daca utilajul sta in pozitie dreapta.

® Daca este nevoie, extindeti cilindrul si adaugati sau indepartati lamelele, pana
cand utilajul este la nivel.

5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al circuitului de ridicare al utilajului

Figura. 5.3.5 - 121. Deschiderea robinetului cu bila al circuitului de ridicare

1. Deschideti robinetul cu bila (1) al circuitului de ridicare a utilajului dupa ce deplasati
utilajul in pozitia de lucru.
® Robinetul cu bila este inchis cAnd manerul (1) este paralel cu robinetul cu bil.
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Figura. 5.3.5 - 122. inchiderea robinetului cu bila al circuitului de ridicare

2. Inchideti robinetul cu bila al circuitului de ridicare (1) inainte de a incepe si a efectua
intretinerea.

® Robinetul cu bila este inchis cand manerul (2) este perpendicular pe robinetul cu
bila.

5.3.6 Asigurarea directiei tractorului

Anexa intitulata Calcularea stabilitdtii ansamblului format din tractor si semdndtoare prezinta calculul
stabilitatii ansamblului format din tractor si semdndtoare. Reactia sistemului de directie al unui
tractor mic poate fi compromisa atunci cand trage semdndtoarea, deoarece o parte din
greutatea semanatorii se sprijina pe puntea din spate a tractorului. Daca reactia directiei este
slaba, recomandam utilizarea greutatilor frontale pe tractor. Sistemul de transfer al greutatii
tractorului va fi, de asemenea, oprit, deoarece cand se utilizeaza sistemul de control al greutatii,
indltimea dispozitivului de ridicare se poate modifica pe baza sarcinii si a impactului adancimii
de insamantare.

5.3.7 Ajustarea marcatoarelor de urma de mijloc

Figura. 5.3.7 - 123. Ajustarea marcatoarelor de urma de mijloc
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1. Desfaceti cele doua suruburi (1).
2. Reglati convergenta rotilor (2) rotind discul in jurul arborelui (3).

® Marcatorul de urma de mijloc trebuie sa sape o brazda suficient de adanca pentru
a fivizibila in pamant.
Distanta dintre linia centrala a semanatorii si brazda realizata de marcatoarele de
urma de mijloc trebuie sa fie de 3 metri pe eCEREX 300 si de 4 metri pe eCEREX
400. Cu toate acestea, ajustarea este indicativa. Verificati ajustarea pe camp
pentru a evita suprapunerea insamantarii si fasiile (a se vedea sectiunea 6.21
Asigurarea pozitiei marcatoarelor de urma de mijloc). Suprapunerea insamantarii
cu fasiile poate sa apara daca, de exemplu, operatorul este asezat in unghi in
tractor.

3. Reglati latimea arborelui marcatorului de urma (3).

Figura. 5.3.7 - 124. Masuratori pentru reglarea latimii implicite

® oCEREX 300: X =50 mm
eCEREX 400: X =180 mm
Masuratorile sunt indicative.

4. Strangeti cele doua suruburi (1).

Figura. 5.3.7 - 125. Reglarea vitezei de ridicare a marcatoarelor de urma de mijloc

5. Reglati viteza de ridicare a marcatoarelor de urma de mijloc prin rotirea butonului (2)
robinetului restrictor-inversor (1).
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® Rotiti butonul in sensul acelor de ceasornic pentru a reduce viteza.
Rotiti butonul in sens invers acelor de ceasornic pentru a creste viteza.

5.3.8 Reglarea latimii marcatoarelor de urma spate

e e

Figura. 5.3.8 - 126. Reglarea latimii marcatoarelor de urma spate

1. Reglati distanta dintre discuri — masura X — in functie de latimea cardrii tehnologice

® |itimile posibile ale cararii tehnologice sunt prezentate in sectiunea 1.2
Specificatii.
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6 Reglarea si utilizarea utilajului

6.1 Aducerea utilajului Tn pozitia de transport

10.

Figura. 6.1 - 127. Scarile platformei de lucru

. Pliati in sus scarile platformei de lucru (1).

® (Cand sunt ridicate, scarile vor avea un unghi de aproximativ 40 de grade fata de
platforma de lucru.

. Ridicati utilajul folosind sistemul hidraulic al tractorului.
. Activati functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) in conformitate cu sectiunea 6.3.1 Utilizarea

functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).

. Daca utilajul este echipat cu marcatoare de urma de mijloc, asigurati-va ca marcatoarele

de urma de mijloc s-au asezat in pozitia de transport si ca robinetele cu bila sunt inchise,
in conformitate cu sectiunea 3.4 Utilizarea robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma
de mijloc.

. Inchideti robinetul cu bilad al circuitului de ridicare al utilajului, in conformitate cu

sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al circuitului de ridicare al utilajului.

. Verificati presiunea in pneuri, in conformitate cu sectiunea 7.1.3 Verificarea presiunii in

anvelope.

. Asigurati-va ca utilajul este curat.

® Daca este necesar, curatati utilajul in conformitate cu sectiunea 7.3 Curatare.

. Verificati vizual daca suruburile rotilor de transport sunt stranse, in conformitate cu

sectiunea 7.1.2.1 Verificarea strangerii prizoanelor rotilor de transport, si strangeti-le daca
este necesar.

. Verificati vizual daca suruburile rulmentilor sunt stranse, in conformitate cu

sectiunea 7.1.2.2 Verificarea strangerii_suruburilor din rulmentii cu flansd ai rotilor de
transport, si strangeti-le daca este necesar.

Daca utilajul este echipat cu bara de tractiune standard, verificati vizual daca suruburile
dispozitivului de tractare sunt stranse, in conformitate cu sectiunea 7.1.2.6 Verificarea
strangerii suruburilor inelului de tractare, si strangeti-le daca este necesar.
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Figura. 6.1 - 128. Stifturile tavalugului

11. Daca utilajul este echipat cu un tavalug, verificati vizual daca stifturile tavalugului (1, 2)
sunt inchise.

12. Daca semanatoarea este echipata cu o bara de tractiune standard, asigurati-va ca este
cuplat si blocat carligul tractorului.

13. Daca semanatoarea este echipata cu un tavalug, asigurati-va ca bratele de legdtura ale
tractorului sunt blocate de tavalug.

6.2 Aducerea utilajului Tn pozitia de lucru

1. Asigurati-va ca supapa tractorului conectata la circuitul de ridicare nu se afla in pozitie de
flotant.

2. Deschideti robinetul cu bila al circuitului de ridicare al utilajului, in conformitate cu
sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al circuitului de ridicare al utilajului.

3. Dezactivati STOP ALL (OPRIRE TOATE) de pe interfatd in conformitate cu
instructiunea 6.3.1 Utilizarea functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).

4. Daca utilajul este echipat cu marcatoare de urma de mijloc, deschideti robinetele cu bila

ale acestora, in conformitate cu sectiunea 3.4 Utilizarea robinetelor cu bild ale
marcatoarelor de urma de mijloc.

I el
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Figura. 6.2 - 129. Cilindrul de ridicare
5. Coborati cilindrii de ridicare in pozitia inferioara folosind sistemul hidraulic al tractorului.
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® <CEREX 300 are 1 cilindru de ridicare (2). eCEREX 400 are 3 cilindri de ridicare (1-
3).

6.3 Setarile utilizatorului privind sistemul de comanda
SeedPilot

6.3.1 Utilizarea functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE)

A
A

PERICOL
Functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) trebuie activata inainte de a incepe si a executa o
proba de calibrare.

PERICOL

Nu este suficienta numai activarea functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE), ci robinetele cu
bila ale marcatorului de urma de mijloc trebuie sa fie, de asemenea, inchise. Consultati
instructiunile din sectiunea 3.4 Utilizarea robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma

de mijloc.

Functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) intrerupe tensiunea de la solenoizii marcatorului de
urma din centru si din spate si cuplajele cararilor tehnologice.

3 4 5

=2 = Ko E .:
ha

Figura. 6.3.1 - 130. STOP ALL (OPRIRE TOATE)
Functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) este activata automat. Functia se poate dezactiva pe
ecranul de conducere prin apasarea butonului STOP ALL (OPRIRE TOATE) (1). Cand
functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) este activata, caseta (2) este galbena si pictogramele
rolei de alimentare (3-5) sunt gri. Cand functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) nu este
activata, caseta (2) este gri si pictogramele rolei de alimentare (3-5) sunt galbene.

6.3.2 Utilizarea functiei PAUSE (PAUZA)

Functia PAUSE (PAUZA) opreste contorul de carari tehnologice - cu alte cuvinte, puteti
ridica si cobori utilajul fara a creste valoarea contorului de cdrari tehnologice. Cu toate
acestea, contorul de suprafata al utilajului va continua sa functioneze chiar si atunci
cand este activata functia PAUSE (PAUZA).

Functia PAUSE (PAUZA) este activata automat dupa ce panoul de comanda este pornit.
in timpul operarii, functia PAUSE (PAUZA) este activata automat ori de cate ori este
activata functia STOP ALL (OPRIRE TOATE).
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Figura. 6.3.2 - 131. PAUSE (PAUZA)

1. Dezactivati functia STOP ALL (OPRIRE TOATE).
2. Apasati butonul PAUSE (PAUZA) (1).
® Functia PAUSE (PAUZA) este activd cand butonul (1) este galben. In acest caz,
indicatorul PAUSE (PAUZA) (2) apare si pe ecranul de conducere.

Functia PAUSE (PAUZA) nu este activa cand butonul (1) este gri. In acest caz, nu
apare indicatorul PAUSE (PAUZA) (2) pe ecranul de conducere.

6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare

® Codul PIN al sistemului de comandad pentru introducerea rezultatelor probei de
calibrare este ,3".

a/r

.
lm 700.0 @ 200.0 |- 400.0
@ 700.0 ‘@ 400.0 ] 400.0 |
@ 760.0 ‘@ 300.0 | 400.0 |
lm 700.0 @ 400.0 ]. 200.0

!

12 1 10

Figura. 6.3.3 - 132, Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de calibrare
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® Rezultatele probei de calibrare sunt salvate pe ecranul Calibration test (Proba de
calibrare). Exista 6 fante de memorie (12) pentru ingrasaminte, 6 fante (11) pentru
seminte si 6 fante (10) pentru seminte mici.

e Apasati butonul numeric (1) pentru a selecta pentru ingrasamant rezultatul
probei de calibrare dorit. Numarul corespunzator este afisat pe ecranul de
conducere (7). Rezultatul probei de calibrare pentru ingrasaminte este introdus
manual prin apasarea valorii numerice (2).

* Apasati butonul numeric (3) pentru a selecta pentru seminte rezultatul probei de
calibrare dorit. Numarul corespunzator este afisat pe ecranul de conducere (8).
Rezultatul probei de calibrare pentru seminte este introdus manual prin apdsarea
valorii numerice (4).

e Apasati butonul numeric (5) pentru a selecta pentru seminte mici rezultatul
probei de calibrare dorit. Numarul corespunzator este afisat pe ecranul de
conducere (9). Rezultatul probei de calibrare pentru seminte este introdus
manual prin apasarea valorii numerice (6).

Instructiunile privind efectuarea probei de calibrare sunt prezentate in sectiunea 6.8
Calibrarea produsului.

6.3.4 Reglarea cotei tinta

2.3-8.2 km/h

m m #2/400.0 ‘;,’.:;"l’ ——
L zso.eo,ﬁ,f| —
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Figura. 6.3.4 - 133. Cotele tinta

1. Accesati ecranul Seeding settings (Setari de insamantare) din interfata cu utilizatorul.
2. Utilizati butonul (1) pentru a seta o noua viteza tinta pentru ingrasamant.
3. Utilizati butonul (2) pentru a seta o noua viteza tinta pentru seminte.
4. Utilizati butonul (3) pentru a seta o noua viteza tinta pentru seminte mici.
5. Apasati butonul (4) pentru a accesa selectia metodei de control.
® Exista trei optiuni pentru selectarea unei metode de comanda.

6.3.4.1 Reglarea valorilor pentru ingrasaminte si seminte in %

® Ajustarea se efectueaza pas cu pas sub forma unei corectii procentuale.
® Functiile 2-9 de pe ecranul Conducere pot varia in functie de continutul utilajului.

105 (266)



Manual de operare si intretinere M U LT IVA

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01
1 2 3 4 5
/ [ / /
5 N o e i
. ha /- ha
. ’T L /100% /100% —7
Nivel A 350.0 200.0 / |
a Nivel B 450.0 300.0 an® 7 [ea® T | —8
Use TC setpoint -E 0.0 '%‘m
Je JX I3 |% 23 % | o0.67na 1
&R AANMATT B = &R TMAT

Figura. 6.3.4.1 - 134. Selectarea reglajului in % si functiile ecranului Conducere

1. Pe ecranul Setari metoda de control, apasati butonul STEP SIZE (DIMENSIUNE PAS) (1) si
setati noua valoare.

2. Apasati butonul % (10) pentru a selecta metoda de comanda.

3. Pe ecranul de conducere, apasati butonul SELECT (9) pentru a selecta ingrasamant sau
seminte.

® |ndicatorul articolului selectat (ingrasdmant sau seminte) este afisat pe butoanele
(6-9).

Tabelul. 6.3.4.1 - 14. Functiile ecranului de conducere, atunci cand reglajul in % este selectat
pentru utilizare

Numar [Functie
2. Cantitatea de ingrasamant care iese din utilaj. Kilogramele sunt determinate de
viteza motorului electric al buncarului de ingrasaminte.
3. Valoarea prestabilita a probei de calibrare a ingrasamintelor active (valoarea poate fi

cuprinsa intre 1 si 6).

e Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.

4. Cantitatea de seminte care iese din utilaj. Kilogramele sunt determinate de viteza
motorului electric al buncarului de seminte.
5. Valoarea prestabilita a probei de calibrare a semintelor active (valoarea poate fi

cuprinsa intre 1 si 6).

e Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.

6. butonul +10%

e Apasarea butonului creste cota tinta cu pasul setat
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7. butonul -10%

¢ Apasarea butonului micsoreaza cota tinta cu pasul setat

8. butonul 100%

e Apasarea pe buton reseteaza cota tinta setatd in ecranul Seeding settings (Setari
de insamantare)

6.3.4.2 Reglarea valorilor pentru ingrasaminte si seminte in kg

® Reglarea se face utilizand doud cantitati diferite in kg (nivelurile A si B).
® Functiile 5-12 de pe ecranul Conducere pot varia in functie de continutul utilajului.

12 3 4 5 6 7 8
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13.3 Nivel A 350.‘0;““ 200.% jaee / oo EN
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Figura. 6.3.4.2 - 135. Selectarea reglajului in % si functiile ecranului Conducere

1. Pe ecranul Setari metoda de control, apasati butonul FERTILISER LEVEL (NIVEL
INGRASAMANT) (1) si setati noua valoare.

2. Apasati butonul FERTILISER LEVEL B (NIVELUL DE iNGRASAMANT B) (2) si setati valoarea
noua

Apasati butonul SEED LEVEL (NIVELUL DE INSAMANTARE) (3) si setati noua valoare
Apasati butonul SEED LEVEL B (NIVELUL DE INSAMANTARE B) (4) si setati valoarea noua
Apasati butonul KG (13) pentru a selecta metoda de comanda.

Pe ecranul de conducere, apasati butonul SELECT (12) pentru a selecta ingrasamant sau
seminte.

o v kW

® |ndicatorul articolului selectat (ingrasdmant sau seminte) este afisat pe butoanele
(9-12).
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Tabelul. 6.3.4.2 - 15. Functiile ecranului de conducere, atunci cand reglarea in kg este selectata
pentru utilizare

Numar |Functie

5. Cantitatea de ingrasamant care iese din utilaj. Kilogramele sunt determinate de
viteza motorului electric al buncarului de ingrasaminte.

6. Valoarea prestabilita a probei de calibrare a ingrasamintelor active (valoarea poate fi
cuprinsa intre 1 si 6).

e Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.

7. Cantitatea de seminte care iese din utilaj. Kilogramele sunt determinate de viteza
motorului electric al buncarului de seminte.

8. Valoarea prestabilita a probei de calibrare a semintelor active (valoarea poate fi
cuprinsa intre 1 si 6).

¢ Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.

9. Butonul A

* Apasarea pe buton activeaza nivelul cotei tinta A

10. Butonul B

* Apasarea pe buton activeaza nivelul cotei tinta B

11. butonul 100%

e Apasarea pe buton va reseta cota tinta setata in ecranul Seeding settings (Setari
de insamantare)

6.3.4.3 Reglarea simultana a valorilor pentru ingrasaminte si seminte

® Reglarea simultana este posibild numai atunci cand se selecteaza reglarea in kg pentru
ingrasaminte si seminte ca metoda de control al cotei tinta.
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Figura. 6.3.4.3 - 136. Selectarea simultana a reglajului si functiile ecranului Conducere

1. Pe pagina de setare a metodei de ajustare, setati valorile de Nivel A si Nivel B pentru
ajustarea in kg pentru ingrasaminte si seminte in conformitate cu 6.3.4.2 Reglarea
valorilor pentru ingrasaminte si seminte in kg.

2. Apasati butonul SYNC (1) pentru a activa reglarea simultana.

® Reglarea simultand este activa atunci cand este bifata caseta (1).
Reglarea simultand nu este activa atunci cand nu este bifata caseta (1).

3. Apasati butonul KG (10) pentru a selecta metoda de comanda.
4. Pe ecranul de conducere, apasati butonul SELECT (9) pentru a selecta reglarea simultana a
ingrasamantului si semintelor.
® |ndicatorul reglarii simultane (ingrasamant si seminte) este afisat pe butoanele (6-
9).

Tabelul. 6.3.4.3 - 16. Functiile ecranului de conducere, atunci cand este selectata reglarea
simultana pentru utilizare

Numar |Functie

2. Cantitatea de ingrasamant care iese din utilaj

3. Valoarea prestabilita a probei de calibrare a ingrasamintelor active (valoarea poate fi
cuprinsa intre 1 si 6).

e Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.

4. Cantitatea de seminte care iese din utilaj

Valoarea prestabilita a probei de calibrare a semintelor active (valoarea poate fi
cuprinsa intre 1 si 6).

e Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.
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6. Butonul A
* Apasarea pe buton va activa Nivelul A al cotelor tinta de ingrasamant si seminte
setat pe pagina Setarea metodei de reglare.
7. Butonul B

e Apasarea pe buton va activa Nivelul B al cotelor tinta de ingrasamant si seminte
setat pe pagina Setarea metodei de reglare.

butonul 100%

Apasarea pe buton va reseta cota tinta setata in ecranul Seeding settings (Setari
de insamantare)

6.3.5 Utilizarea automatizarii cararii tehnologice

® Automatizarea cararii tehnologice este utilizatd pentru a porni sau a opri cuplajul cararii

tehnologice. Cand cuplajul cararii tehnologice este pornit, randurile alocate pentru
cardrile tehnologice nu vor fi insamantate, ci se va efectua o cdrare tehnologica

2.3-8.2__km/h
Cmanuar [ (VAR ECCROT ()
£ ks/ha
L] 5560 ]kme
—
!!!!!!!! EH
x 3 m=24m ST7757 @*1/2 iy

= actlvl‘la rcaj mijloc
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activ M Marcaj spate
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Figura. 6.3.5 - 137. Cararile tehnologice

Porniti cararile tehnologice apasand caseta (1) din ecranul setarilor de insamantare

® (Cand caseta (1) este bifata, cararea tehnologica este pornita.
Cand caseta (1) este goala, cararile tehnologice nu sunt pornite
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Figura. 6.3.5 - 138. Utilizarea automatizarii cararii tehnologice

® Automatizarea cararii tehnologice poate fi gésitd pe ecranul de conducere. Sigeata
inferioara (4) si numarul din coltul de sus (2) arata pe care trecere se face deplasarea. Al
doilea numar (3) indica numarul de treceri. Sdgeata superioara (1) indica directia
virajului urmator. Cararea tehnologica este de culoare rosie (6) atunci cand nu este
realizata pe trecerea pe care se face deplasarea. Cararea tehnologica este de culoare
galbena (5) atunci cand nu este realizata pe trecerea pe care se face deplasarea.
Animatia se actualizeaza de fiecare data cand utilajul este ridicat cand ajunge la un
hotar.

6.3.5.1 Alarme cuplaje carari tehnologice

® Functia cuplaje carari tehnologice este monitorizard in semdanatoare, iar orice
defectiune apare ca alarma pe ecranul de conducere.

~
sl
' 0.0 Kkm
==

0.40ha X537V |

Figura. 6.3.5.1 - 139. Alarme cuplaje carari tehnologice
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® Cand pe ecranul de conducere apare o dunga verticald portocalie (1): cuplajele de
carari tehnologice se rotesc in timp se efectueaza carari tehnologice. in cazul in care
cuplajele de carari tehnologice se rotesc la doua treceri consecutive, dunga verticala
portocalie devine rosie.
Cand pe ecranul de conducere apare o dunga verticala rosie (4): cuplajele de carari
tehnologice nu se rotesc atunci cand nu se efectueaza cdrari tehnologice.
In cazul in care alarmele de cuplaje de carari tehnologice sunt activate (activarea
alarmelor este prezentata in sectiunea 4.1.3.6 Configurarea utilizatorului), indicatorii
care arata cauza alarmei apar, de asemenea, in partea de sus a ecranului de conducere,
impreuna cu banda rosie. Indicatorul (3) arata daca defectiunea se afla pe partea de
ingrasaminte sau pe partea de seminte. Indicatorul (2) include cercuri numerice 1-
4. Rosu intr-un cerc numeric arata cauza defectiunii. Verificati datele de eroare pe
ecranul Date de diagnosticare a calibrarii I/O (a se vedea sectiunea ).

6.3.6 Utilizarea functiei de automatizare a marcatorului de urma de
mijloc

2.3-8.2 km/h
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Figura. 6.3.6 - 140. Selectarea marcatoarelor de urma de mijloc si a regimului de deplasare

1. Apasati caseta (1) din setarile de insamantare pentru a selecta marcatorul de urma de
mijloc.
® (Cand caseta (1) este bifatd, marcatorul de urma de mijloc este in functiune.
Cand caseta (1) este goala, cararile tehnologice nu sunt pornite.

2. Selectati modul de conducere din ecranul pentru setarile de insamantare.

® Cu ajutorul butoanelor, selectati modul de deplasare in ture pe camp (2) sau
fnainte-inapoi (3). Cand se efectueaza deplasarea in ture pe camp, contoarele nu
functioneaza. Cand se efectueaza conducerea inainte-inapoi, contoarele
functioneaza si marcatoarele de urma de mijloc comuta intre laturi. Butonul este
galben cand setarea este activata.
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Figura. 6.3.6 - 141. Functia de automatizare a marcatorului de urma de mijloc

® (Cand se efectueaza deplasarea in ture pe cdmp, caseta pentru aceasta deplasare (2) de
pe ecranul de conducere are culoarea galbena. La deplasarea inainte-inapoi, pe ecran

apare pictograma inainte-inapoi.

Laterala marcatorului de urma de mijloc este

comutatd apasand butonul SWITCHING OF THE MIDDLE MARKER SIDE (COMUTAREA
LATERALEI MARCATORULUI DE URMA DE MIJLOC) (1). Sageata galbena (3) indica
directia virajului urmator (stanga/dreapta).

6.3.7 Comanda manuala a marcatoarelor de urma de mijloc si

operatiunea de fortare

2.3-8.2 km/h
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Figura. 6.3.7 - 142. Selectarea butoanelor suplimentare

1. Apasati caseta (1) din ecranul Seeding settings (Setari de insamantare) pentru a activa
butoanele de selectare pentru marcatorul de urma de mijloc.
® (Cand caseta (1) este bifatd, butoanele suplimentare sunt active.
Cand caseta (1) este goald, butoanele suplimentare nu sunt active.
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Figura. 6.3.7 - 143. Comanda manuala a marcatoarelor de urma de mijloc si operatiunea de fortare

® Cand au fost selectate butoane suplimentare, pe ecranul de conducere se
afiseaza trei butoane de selectare a marcatoarelor de urma de mijloc (1). Butonul
(1) forteaza pornirea marcatorului de urma de mijloc din stanga, atat in modul
automat, cat si in modul manual. Butonul (3) forteaza pornirea marcatorului de
urma de mijloc din dreapta, atat in modul automat, cat si in modul manual.
Butonul (2) impiedica coborarea ambelor marcatoare de urma de mijloc, atat in
modul automat, cat si in modul manual, chiar daca butoanele (1) si (3) sunt
activate. Butoanele sunt galbene cand setarile sunt activate.

6.3.8 Corectia contorului de carari tehnologice

Figura. 6.3.8 - 144. Corectia contorului de carari tehnologice
® Functia de corectie a contorului de carari tehnologice este utilizata atunci cand utilajul
este ridicat neintentionat o perioada de timp suplimentara. Apasati butonul TRAMLINE
COUNTER (CONTOR DE CARARI TEHNOLOGICE) (1) pentru a reduce valoarea contorului
(2) in modul inainte-inapoi si pentru a creste valoarea in modul de deplasare in ture. in
functie de modul de conducere, butonul are un simbol - sau +.

114 (266)



M U LT'VA Manual de operare si intretinere

1.01

eCEREX 300-400 SeedPilot

6.3.9 Selectarea senzorilor nivelului de umplere a buncarului

50 % Ridicare la jumatate ‘)
4.0 s k] off->0n Intarziere
1.0 s [l on->0ff Intarziere

1.0 s 7] Off->0n Intarziere '
1.0 s [[]On->0ff Intarziere

Monitor rezervor A
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Figura. 6.3.9 - 145. Selectarea senzorilor nivelului de umplere a buncarului

1. Apasati casetele (1-3) pentru a selecta senzorul de nivel corespunzator al buncarului.

® (1) este pentru ingrasaminte, (2) este pentru seminte si (3) este pentru seminte
mici.
Cand caseta este bifatd, senzorul pentru nivelul de umplere a buncarului este in
functiune.
Cand caseta (1) este goala, senzorul pentru nivelul de umplere a buncarului nu
este in functiune.

6.3.10 Utilizarea contoarelor de suprafata

RESET

RESET

RESET
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Elak i MAT

6 5

Figura. 6.3.10 - 146. Contoarele de suprafata
Contoarele specifice fiecarei sectiuni afiseaza suprafata insamantata a fiecarui camp (4),
timpul efectiv de lucru (3), cantitatea totala de ingrasaminte utilizate (2) si cantitatea
totala de seminte utilizate. Istoricul afiseaza suprafata insamantata (6) si timpul efectiv
de lucru (5) pe intreaga durata de viata a utilajului. Datele istorice nu pot fi resetate.

115 (266)



Manual de operare si intretinere M U LT IVA

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01

ha 0.67
B LY
.ky -

Y wa| 20.1 RS 1
“ha | 0.00 | T 1

h Reset la zero? RESET
i#%s ko 2
2 X
RESET

ha -l

h 0.00
x| 0.0
X ka[ 0.0

Istoric 0.6 ha

0.4
P P Y N =

Figura. 6.3.10 - 147. Resetarea contoarelor de suprafata

1. Apasati butonul RESET (RESETARE) (1) corespunzator numarului de camp.
2. Apasati pe OK (2) pentru a accepta resetarea.

6.3.11 Configurarea setarilor TC

® TC (Task Controller) (controler de sarcina)

SRERE
H VT Server .)
Current

ISOBUS Task Controller (TC) options

TC Server

#CtriChan
4

1 O

Sensor \/ Zko Actual value =>TC —
- 6
v T -0
—_— #Sections
— pl/ Section control (sc) 255

Force 1ch

Prefer subset or 15

TECU Server

I/0
WheelSpeed N/A km/h InsTALL
WheelDistance N/A m oPTIONS
GroundSpeed N/A km/h - TECU ACL

TC
m 4.0 m DTNl
VIN: 12345678901234567

Figura. 6.3.11 - 148. Accesati pagina de setari TC

1. Accesati pagina Basic Settings (Setdri de baza) a interfetei cu utilizatorul si apasati butonul
TC OPTIONS (1).

ISOBUS Task Controller (TC) options
Hrc server

#Ctrichan

a
1 e J Akg Actual value >TC e
2— o T o 6

1 #Sections
3 “77‘/ Section Control (SC) 255

6 - ) TECU ACL

7/0 4.0 m 2oober tene

Figura. 6.3.11 - 149. Setari TC
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® Setarile 1-3 sunt activate in mod implicit din fabrica (casetele sunt bifate).

Setarile 3-5: modificarea acestei setari va face ca interfata SeedPilot sa fie
repornita automat atunci cand parasiti pagina.

Luarea in considerare a cararilor tehnologice in cadrul vitezei de insamantare

o (Cand caseta este bifatd, viteza reala de insamantare trimisa controlerului de
sarcina (TC) este redusa in functie de numarul de carari tehnologice.

o Daca caseta nu mai este bifatd, nu se face nicio reducere in functie de numarul
de carari tehnologice.

Notificarea controlerului de sarcina (TC) in cazul in care semanatoarea nu este in
pozitia de lucru.

o (Cand caseta este bifata, controlerul de sarcina este notificat.
o Daca caseta nu mai este bifata, controlerul de sarcina nu mai este notificat

Implementarea functiei Section Control

o (Cand caseta este bifatd, functia Section Control este activata.

o Atunci cand nu exista nicio bifa in casuta, functia Section Control nu este
activata.

Fortat sa mearga pe un singur canal (in cazul in care controlerul de sarcina are un
singur canal)

o (Cand caseta este bifatd, controlerul de sarcina (TC) primeste informatia ca
exista un singur canal in semanatoare.

o (Cand caseta nu mai este bifatd, controlerul de sarcina primeste informatia
privind numarul real de canale (1-3) din semanatoare.

Prioritizarea canalelor

o 1n cazul in care controlerul de sarcina (TC) are mai putine canale decat
semanatoarea, functia selecteaza canalele care trebuie controlate.
o Apasati pictograma (5).
® ininterfata se deschide un meniu derulant cu diferite optiuni pentru
ordinea de prioritate a ingrasamintelor, semintelor si semintelor mici.
Prioritatea cea mai mare se afla in stanga, iar cea mai mica in dreapta.
o Faceti clic pe ordinea de prioritate dorita din meniul derulant si confirmati
alegerea dvs. cu butonul OK din meniul derulant.

® Ppictograma (5) va fi actualizata pentru a reflecta selectia pe care o
faceti.

Functia de cautare ECU a tractorului

® Utilizati acest lucru numai in anumite situatii, la cererea departamentului
de service.

o (Cand caseta este bifatd, functia este activata.
o (Cand caseta nu este bifata, functia nu este activata.
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7. | Lungimea barei de tractiune (distanta de la bara de tractiune la centrul
brazdarelor)

o Campul are ca valoare implicita o valoare specifica utilajului.

o Valoarea se poate modifica ca urmare a calibrarii geometriei in Section
Control, a se vedea sectiunea 6.11.2.1 Calibrarea geometriei.

ISOBUS Task Controller (TC) options
Hrc server

44— 1
J %kg Actual value >TC #Booms |
— 60— ****77'2
/T -0
#Sections
JSection Control (SC) 255 0 ————+ 3

Force 1ch

WHY[S| prefer subset or ;5

TECU ACL

4.0 m Prawbar Leng

.............

Figura. 6.3.11 - 150. Valori raportate de controlerul de sarcina (TC)

® Controlerul de sarcini detecteaza ce caracteristici sunt disponibile pe utilaj si le
raporteaza pe ecranul de setari TC.

1. Numarul de canale

* Valoriin functie de accesoriile semanatorii:
o 1 (ingrasamant)
o 2 (ingrasamant, seminte)
o 3 (ingrasamant, seminte, seminte mici)

2. Numarul de canale

¢ Valoarea din semanatoare este 1.

3. Numarul de sectiuni

e in functie de accesoriile semanatorii, valoarea este 1 sau 2.

6.3.12 Selectarea modului manual

® Modul manual este selectat atunci cand cararea tehnologica si marcatoarele de urma se
utilizeaza manual.
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Figura. 6.3.12 - 151. Selectarea modului manual

1. Apasati butonul MANUAL (1).
® Butonul este galben cand setarea este activata.

Figura. 6.3.12 - 152. Ecranul de conducere in modul manual

1. | Marcatorul de urma de mijloc din stanga

o Functia de coborare a marcatorului de urma de mijloc este pornita atunci cand
butonul este activat

2. | Marcatorul de urma de mijloc din dreapta

o Functia de coborare a marcatorului de urma de mijloc este pornita atunci cand
butonul este activat

3. | Ridicare pe jumatate

o Functia de ridicare pe jumatate este pornita atunci cand butonul este activat

4. | Cararile tehnologice

o (ararile tehnologice sunt pornite atunci cand butonul este activat

® Butoanele sunt galbene cand setérile sunt activate.
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6.3.13 Utilizarea luminilor de lucru

® Numai in sistemul de comand& SeedPilot. Butonul 2 pe luminile de lucru nu este

20 30

10 km/h 40

disponibil.

Figura. 6.3.13 - 153. Ecran de transport

1. Pe ecranul Transport, utilizati butonul (1) pentru a selecta luminile de lucru.

Figura. 6.3.13 - 154. Ecranul mod manual

2. Pe ecranul Mod manual, utilizati butonul (1) pentru a selecta luminile de lucru.

2.3-8.2 km/h
v I B ©
/] £ [350-0xarne

FAAAAASAAAAANATTS
L1 [ ] ] ]| 2 14
1 23 456 7 8 1 IS
x 3 m=24m I:l+1/z %/ kg
BT <o e
activm Marcaj mijloc =

activ M Marcaj spate
&R AAMATTEL E

Figura. 6.3.13 - 155. Ecranul setarilor de insamantare

3. Pe ecranul pentru setari de insamantare, utilizati butonul (1) pentru a selecta luminile de
lucru.
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Figura. 6.3.13 - 156. Ecranul modului diagnosticare 1/0

4. Pe ecranul modului de diagnosticare I/0, utilizati butonul (1) pentru a selecta luminile de
lucru.

6.4 Alimentatoare

Alimentatoarele sunt actionate de motoarele electrice ale utilajului prin intermediul unui lant.

Vitezele de alimentare cu ingrasamant, seminte si seminte mici sunt reglate cu ajutorul interfetei
utilajului.

In fiecare alimentator, existd o placa separatoare intre camera de alimentare si buncar, care
opreste complet alimentarea camerei alimentatorului, daca este necesar. Acest lucru permite
insamantarea cu latimea de lucru incompleta sau, de exemplu, cresterea distantei dintre randuri
prin insamantare doar din doua in doua brazdare.

6.5 Cotele de Tnsamantare

® Cotele de insamantare posibile variaza in functie de viteza de deplasare utilizata, de
greutatea specifica a materialului si de fluiditatea acestuia.

1
®
2.3-8.2 km/h
/]88 [£00. T}earne
/] X [250-0Jkarma :
el ) (v, e
— 1/

!!3!!!,! —5
x 3 m=24m mq-:uz "I kg

B (TN [T 2 owcone mamn

activ m Marcaj mijlec
activ M Coridor

activ M Marcaj spate

SR AANMAT T

Figura. 6.5 - 157. Intervalul vitezei de insamantare
® |ntervalul vitezei de insdmantare (1) este afisat in partea de sus a ecranului pentru setari
de insamantare din interfata. Daca viteza motoarelor electrice limiteaza viteza de
semanat, puteti creste viteza de insamantare prin reducerea vitezei de deplasare.
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Tabelele de mai jos pentru fiecare buncdr arata intervalul tipic al cotelor de insdmantare, pozitia
clapetelor inferioare ale alimentatoarelor si pozitia placilor de inchidere ale alimentatoarelor.

Buncar pentru ingrasaminte

Material Intervalul tipic al cotelor de Clapete inferioare, |Placile separatoare,
insamantare (kg) pozitie pozitie
Ingrasdamant 50-700 1 complet deschisa
Ingrasdamant 50-700 3 complet deschisa
organic

® Alimentatoare cu buncar de ingrasaminte: efectuati reglajul in conformitate cu
sectiunea 6.6.6 Ajustarea unitatilor de alimentare a buncarului pentru ingrasaminte.

Buncarul pentru seminte

Material |Intervalul tipic al Clapete Placile Placile separatoare
cotelor de inferioare, |separatoare |inguste, pozitie
insamantare (kg) pozitie late, pozitie

Mazare 50-600 3 complet complet inchisa
deschisa

Fasolecu | 50-600 3 complet complet inchisa

bob deschisa

mare

Grau 20-500 1 complet complet inchisa
deschisa

Secara 20-500 1 complet complet inchisa
deschisa

Orz 20-500 1 complet complet inchisa
deschisa

Ovaz 20-300 1 complet complet inchisa
deschisa

Rapita 2-40 0 complet 2 pasi spre inchisa de la
inchisa pozitia de complet

deschisa

Timoftica | 2-40 0 complet 2 pasi spre inchisa de la

inchisa pozitia de complet
deschisa

Chimen 2-40 0 complet complet deschisa
inchisa

Paius de 1-20 0 complet complet deschisa

pasune inchisa

Raigras 1-20 0 complet complet deschisa
inchisa
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® Alimentatoare cu buncar de seminte: efectuati reglajul in conformitate cu
sectiunea 6.6.7 Ajustarea unitatilor de alimentare a buncarului pentru seminte.

Buncarul pentru seminte mici

Material Intervalul tipic al Clapete Placile Placile separatoare
cotelor de inferioare, [separatoare |inguste, pozitie
insamantare (kg) pozitie late, pozitie

Rapita 1-20 0 complet 2 pasi spre inchisa de la
inchisa pozitia de complet
deschisa
Timoftica 1-20 0 complet 2 pasi spre inchisa de la
inchisa pozitia de complet
deschisa
Chimen 1-20 0 complet complet deschisa
inchisa
Paius de 1-9 0 complet complet deschisa
pasune inchisa
Raigras 1-9 0 complet complet deschisa
inchisa
ingrasamant | 20-300 1 complet complet inchisa
deschisa

® Alimentatoare cu buncar de seminte mici: efectuati reglajul in conformitate cu
sectiunea 6.6.8 Ajustarea unitatilor de alimentare ale buncarului pentru seminte mici.

6.6 Pregatiri Tnainte de umplerea buncarului
6.6.1 Pregatiri Tnainte de umplerea buncarului de ingrasaminte

1. Asigurati-va ca stabilitatea ansamblului format din tractor si semanatoare a fost calculata.
® Anexa intitulatd Calcularea stabilitcitii ansamblului format din tractor si semdndtoare
prezinta calculul stabilitatii.
2. Verificati daca buncarul de ingrasaminte este gol, curat si uscat.
® Daca este necesar, curatati buncarul in conformitate cu sectiunea 7.3.1 Curatarea
buncarelor.
3. Verificati daca separatorul din buncar este in pozitia dorita.
® Daca utilajul este echipat cu un buncar pentru seminte mici, daci este necesar,
reglati separatorul in conformitate cu instructiunile din sectiunea 6.6.4 Ajustarea
separatorului buncarului pe un utilaj prevazut cu buncar pentru seminte mici.
Daca utilajul nu este echipat cu un buncar pentru seminte mici, daca este necesar,
reglati separatorul in conformitate cu instructiunile din sectiunea 6.6.5 Ajustarea
separatorului buncarului pe un utilaj fard buncar pentru seminte mici.
4. Ajustati viteza de alimentare cu ingrasaminte in conformitate cu instructiunile din
sectiunea 6.3.4 Reglarea cotei tinta.
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5. Ajustati pozitia clapetei inferioare a unitatilor de alimentare in conformitate cu sectiunea
6.6.6.1 Ajustarea pozitiei clapetei inferioare.

6. Ajustati pozitia placilor separatoare ale unitatilor de alimentare in conformitate cu
sectiunea 6.6.6.2 Ajustarea pozitiei placii separatoare.

6.6.2 Pregatiri inainte de umplerea buncarului pentru seminte

1. Asigurati-va cd stabilitatea ansamblului format din tractor si semdndtoare a fost calculata.
® Anexa intitulatd Calcularea stabilitcitii ansamblului format din tractor si semdnditoare
prezinta calculul stabilitatii.
2. Verificati daca buncarul pentru seminte este gol, curat si uscat.
® Daci este necesar, curatati buncarul in conformitate cu sectiunea 7.3.1 Curatarea
buncarelor.
3. Verificati daca separatorul din buncar este in pozitia dorita.
® Daca utilajul este echipat cu un buncér pentru seminte mici, daci este necesar,
reglati separatorul in conformitate cu instructiunile din sectiunea 6.6.4 Ajustarea
separatorului buncarului pe un utilaj prevazut cu buncar pentru seminte mici.
Daca utilajul nu este echipat cu un buncar pentru seminte mici, daca este necesar,
reglati separatorul in conformitate cu instructiunile din sectiunea 6.6.5 Ajustarea
separatorului buncarului pe un utilaj fara buncar pentru seminte mici.
4. Ajustati viteza de alimentare cu seminte in conformitate cu instructiunile din
sectiunea 6.3.4 Reglarea cotei tinta.
5. Ajustati pozitia clapetei inferioare a unitatilor de alimentare in conformitate cu sectiunea
6.6.7.1 Ajustarea pozitiei clapetei inferioare.
6. Ajustati pozitia placilor separatoare ale unitatilor de alimentare in conformitate cu
sectiunea 6.6.7.2 Ajustarea pozitiei placii separatoare.

6.6.3 Pregatiri inainte de umplerea buncarului pentru seminte mici

1. Asigurati-va ca stabilitatea ansamblului format din tractor si semanatoare a fost calculata.
® Anexa intitulatd Calcularea stabilitatii ansamblului format din tractor si semdndtoare
prezinta calculul stabilitatii.
2. Asigurati-va ca buncarul pentru seminte mici este gol, curat si uscat.
® Dacd este necesar, curdtati buncirul in conformitate cu instructiunile din
sectiunea 7.3.2 Curdtarea buncarului pentru seminte mici.

3. Ajustati viteza de alimentare cu seminte mici in conformitate cu instructiunile din
sectiunea 6.3.4 Reglarea cotei tinta.

4. Ajustati pozitia clapetei inferioare a unitatilor de alimentare a buncarului pentru seminte
mici in conformitate cu sectiunea 6.6.8.1 Ajustarea pozitiei clapetei inferioare.

5. Ajustati pozitia placilor separatoare ale unitatilor de alimentare a buncarului pentru
seminte mici in conformitate cu sectiunea 6.6.8.2 Ajustarea pozitiei placii separatoare.

6. Alegeti metoda de insamantare pentru seminte mici in conformitate cu instructiunile din
sectiunea 6.6.9 Selectarea metodei de insamantare pentru seminte mici.
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6.6.4 Ajustarea separatorului buncarului pe un utilaj prevazut cu
buncar pentru seminte mici

PERICOL
A Inainte de ajustarea separatorului, asigurati-va ca buncarele sunt goale.

ﬁT 10 11 10

_ —1 _
, T -9
A l__ 8
‘: \ o :ét e /""7
o : o [/ ® —6
o \ 15 o @ i — 5
o\d{[EEEEEEEEHo .REEEERRHR]DJ ~4
= o B -3
go o 2] -2
o 3| — -1

/ .

Figura. 6.6.4 - 158. Ajustarea separatorului buncarului

1. Scoateti cele doua bolturi de blocare (10) de pe o parte a separatorului (11).
2. Impingeti separatorul in pozitia corespunzitoare.

3. Reintroduceti bolturile de blocare.

4. Ajustati cealalta parte.

Tabelul. 6.6.4 - 17. Volumele buncarului in diferite pozitii ale separatorului pe eCEREX 300 cu
buncar pentru seminte mici

eCEREX 300 Seminte (L) ingrasaminte (L) Seminte mici (1) Total (L)
1. 1.030 2.400 370 3.800
2. 1.190 2.240 370 3.800
3. 1.340 2.090 370 3.800
4. 1.480 1.950 370 3.800
5. 1.630 1.800 370 3.800
6. 1.780 1.650 370 3.800
7. 1.930 1.500 370 3.800
8. 2.080 1.350 370 3.800
0. 2.230 1.200 370 3.800
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Tabelul. 6.6.4 - 18. Volumele buncarului in diferite pozitii ale separatorului pe eCEREX 400 cu
buncar pentru seminte mici

eCEREX 400 Seminte (L) ingré§éminte (L) Seminte mici (I) Total (L)
1. 1.450 3.340 510 5.300
2. 1.680 3.110 510 5.300
3. 1.890 2.900 510 5.300
4. 2.100 2.690 510 5.300
5. 2.300 2.490 510 5.300
6. 2.490 2.300 510 5.300
7. 2.690 2.100 510 5.300
8. 2.900 1.890 510 5.300
9. 3.120 1.670 510 5.300

6.6.4.1 Volumele buncarului cu separatoare pentru seminte mici rotite
inapoi
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Figura. 6.6.4.1 - 159. Separatoare de buncar pentru seminte mici rotite inapoi
® (Cand separatoarele buncarului de seminte mici (1) sunt rotite inapoi (2), volumele
buncarului corespund volumelor buncarului indicate la capitolul 6.6.5 Ajustarea
separatorului buncarului pe un utilaj fard buncar pentru seminte mici.

6.6.5 Ajustarea separatorului buncarului pe un utilaj fara buncar
pentru seminte mici

PERICOL
A Inainte de ajustarea separatorului, asigurati-va ca buncarele sunt goale.

126 (266)



M U LT'VA Manual de operare si intretinere

1.01 eCEREX 300-400 SeedPilot

ﬁT 10 11 10

N I -9

l\\ l_ _ \ ~8

= oI * —6

o \ g g (] E “‘ 5
o o| |® —

o\ﬂ{[ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂa .REHRRRRHBH)D:/ ~4

= =iz -3

o o 2] )

/ -~ 1

Figura. 6.6.5 - 160. Ajustarea separatorului buncarului

1. Scoateti cele doua bolturi de blocare (10) de pe o parte a separatorului (11).
2. impingeti separatorul in pozitia corespunzitoare.

3. Reintroduceti bolturile de blocare.

4. Ajustati cealalta parte.

Tabelul. 6.6.5 - 19. Volumele buncarului in diferite pozitii ale separatorului pe eCEREX 300 fara
buncar pentru seminte mici

eCEREX 300 Seminte (L) ingré.f»éminte (L) Total (L)
1. 1.400 2.400 3.800
2. 1.560 2.240 3.800
3. 1.710 2.090 3.800
4. 1.850 1.950 3.800
5. 2.000 1.800 3.800
6. 2.150 1.650 3.800
7. 2.300 1.500 3.800
8. 2.450 1.350 3.800
9. 2.600 1.200 3.800

Tabelul. 6.6.5 - 20. Volumele buncarului in diferite pozitii ale separatorului pe eCEREX 400 fara
buncar pentru seminte mici

eCEREX 400 Seminte (L) ingrasaminte (L) Total (L)
1. 1.960 3.340 5.300
2 2.190 3.110 5.300
3 2.400 2.900 5.300
4. 2,610 2.690 5.300
5 2.810 2.490 5.300
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6. 3.000 2.300 5.300
7. 3.200 2.100 5.300
8. 3410 1.890 5.300
0. 3.630 1.670 5.300

6.6.6 Ajustarea unitatilor de alimentare a buncarului pentru
ingrasaminte

6.6.6.1 Ajustarea pozitiei clapetei inferioare

ATENTIE

A Cand utilajul este in functiune, parghia de reglare a clapetelor inferioare trebuie sa se
afle intr-una dintre crestaturile de limitare. Daca parghia de comanda este asezata
dincolo de limitator, clapeta probei de calibrare a masinii nu se poate roti liber.

Figura. 6.6.6.1 - 161. Parghie de comanda pentru clapetele inferioare ale alimentatoarelor, buncar de
ingrasaminte

1. Mutati parghia de comanda (1) pe scara cu crestaturi a limitatoarelor (2) conform
materialului care urmeaza sa fie insamantat.
® CEREX 300: 1 parghie de comanda in mijlocul utilajului.
eCEREX 400: 2 parghii de comanda (1 in mijlocul fiecarei jumatati a buncarului)

Figura. 6.6.6.1 - 162. Pozitiile parghiei de comanda pe scara cu crestaturi de limitare
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® ingrasaminte
o setati parghia de comanda in pozitia 1
Ingrasaminte organice
o setati parghia de comanda in pozitia 3.

6.6.6.2 Ajustarea pozitiei placii separatoare

Figura. 6.6.6.2 - 163. Placuta separatoare pe alimentatorul de ingrasaminte

1. Pentru toate alimentatoarele de ingrasaminte care urmeaza sa fie utilizate, setati placa
separatoare (1) complet deschisa.

6.6.7 Ajustarea unitatilor de alimentare a buncarului pentru seminte

6.6.7.1 Ajustarea pozitiei clapetei inferioare

ATENTIE

A Cand utilajul este in functiune, parghia de reglare a clapetelor inferioare trebuie sa se
afle intr-una dintre crestaturile de limitare. Daca parghia de comanda este asezata
dincolo de limitator, clapeta probei de calibrare a masinii nu se poate roti liber.

Figura. 6.6.7.1 - 164. Parghie de comanda pentru clapetele inferioare ale alimentatoarelor, buncar de seminte
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1. Mutati parghia de comanda (1) pe scara cu crestaturi a limitatorului (2) conform
materialului care urmeaza sa fie insamantat.
® CEREX 300: 1 parghie de comanda in mijlocul utilajului.
eCEREX 400: 2 parghii de comanda (1 in mijlocul fiecarei jumatati a buncarului)

Figura. 6.6.7.1 - 165. Pozitiile parghiei de comanda/material care va fi insamantat
® Mazare si fasole cu bob mare
o setati parghia de comanda in pozitia 3
Grau, secara, orz si ovaz
o setati parghia de comanda in pozitia 1
Rapitd, chimen, timoftica, pdius de pasune si raigras
o setati parghia de comanda in pozitia O

6.6.7.2 Ajustarea pozitiei placii separatoare
® Ajustati pozitia placilor separatoare late (1) si a placii separatoare inguste (2) de pe toate
alimentatoarele de seminte care vor fi folosite in functie de materialul care va fi

insamantat.

Mazare si fasole cu bob mare

Figura. 6.6.7.2 - 166. Pozitii ale placilor separatoare
® Placd separatoare latd (1) complet deschisa. Placd separatoare ingustd (2) complet
inchisa.
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Grau, secara, orz si ovaz

Figura. 6.6.7.2 - 167. Pozitii ale placilor separatoare

® Placa separatoare latd (1) complet deschisa. Placd separatoare ingustd (2) complet
inchisa.

Rapita si timoftica

, S
P
’T/ 2
s

Figura. 6.6.7.2 - 168. Pozitii ale placilor separatoare
® Placa separatoare lata (1) complet inchisa. Placa separatoare ingusta (2) este la 2 pasi
spre inchisa de la pozitia de complet deschisa.
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Chimen, pdius de pasune si raigras

Figura. 6.6.7.2 - 169. Pozitii ale placilor separatoare
® Placd separatoare lata (1) complet inchisd. Placd separatoare ingustd (2) complet
deschisa.

6.6.8 Ajustarea unitatilor de alimentare ale buncarului pentru seminte
mici

6.6.8.1 Ajustarea pozitiei clapetei inferioare

Figura. 6.6.8.1 - 170. Parghii de comanda pentru clapetele inferioare ale alimentatoarelor, buncar pentru
seminte mici

1. Mutati parghia de comanda (1) pe scara cu crestaturi a limitatorului (2) conform
materialului care urmeaza sa fie insamantat.

® CEREX 300: 1 parghie de comanda in mijlocul utilajului.
eCEREX 400: 2 parghii de comanda (1 in mijlocul fiecarei jumatati a buncarului)
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Figura. 6.6.8.1 - 171. Pozitiile parghiei de comanda/material care va fi insamantat
® Rapita, chimen, timoftica, pius de pasune si raigras
o setati parghia de comanda in pozitia O
Ingrasamant
o setati parghia de comanda in pozitia 1

6.6.8.2 Ajustarea pozitiei placii separatoare
® Ajustati pozitia placii separatoare late si a placii separatoare inguste de pe toate
alimentatoarele de seminte care vor fi folosite in functie de materialul care va fi

insamantat.

Rapita si timoftica
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Figura. 6.6.8.2 - 172. Pozitii ale placilor separatoare

® Placa separatoare lata (1) complet inchisa. Placa separatoare ingusta (2) este la 2 pasi
spre inchisa de la pozitia de complet deschisa.
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Chimen, pdius de pasune si raigras

Figura. 6.6.8.2 - 173. Pozitii ale placilor separatoare

® Placd separatoare latd (1) complet inchisa. Placad separatoare ingustd (2) complet
deschisa.

Ingrasamant
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Figura. 6.6.8.2 - 174. Pozitii ale placilor separatoare

® Placa separatoare latd (1) complet deschisa. Placd separatoare ingustd (2) complet
inchisa.
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6.6.9 Selectarea metodei de Tnsamantare pentru seminte mici

Figura. 6.6.9 - 175. Selectarea metodei de insamantare pentru seminte mici

1. Utilizati parghia (1) pentru a selecta metoda de insamantare pentru semintele mici.

® Cand parghia de comanda se afla in fanta (2), insdmantarea este dirijata spre
suprafata printr-o conducta separata.
Cand parghia de comanda se afla in fanta (3), semintele sunt dirijate in brazdar cu
semintele.

6.7 Umplerea buncarelor

PERICOL

A Pericol de cadere in timpul efectudrii lucrarilor pe platforma. Procedati cu atentie in
timpul efectuarii lucrarilor pe platforma. Accesul pe treptele platformei este permis
numai cand utilajul este coborat.

Figura. 6.7 - 176. Scarile platformei de lucru

1. Coborati utilajul in pozitia de lucru in conformitate cu sectiunea 6.2 Aducerea utilajului in
pozitia de lucru si pliati scarile platformei de lucru (1) in jos.
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Figura. 6.7 - 177. Prelata buncarului
2. Desprindeti cele doua bucle (2) ale prelatei buncarului (1).
3. Trageti de franghie (3).
® in interiorul prelatei existd un arc care o ruleaza in sus. Nu dati drumul niciodata
prelatei, tineti capatul pana cand prelata se deschide.

Figura. 6.7 - 178. Umplerea buncarelor

4. Umplerea buncarelor.

Buncarul (1) este pentru ingrasaminte. Buncarul (2) este pentru seminte. Buncarul
(3) este pentru seminte mici.

PERICOL

Nu treceti niciodata pe sub o sarcina ridicata.

PERICOL
Cand efectuati umplerea buncarelor, asigurati-vda ca nu se afla nimeni pe
semandtoare sau in interiorul buncarelor.

PERICOL

Evitati sa respirati praful generat de substanta pentru tratamentul semintelor si
praful de ingrasaminte. Substanta pentru tratamentul semintelor reprezintd un
risc major pentru sanatate.

> P> B .
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PERICOL
A Cititi fisa cu date de securitate a produsului pentru tratament si cea a
ingrasamintelor si urmati avertizarile din acestea.

® Se recomands efectuarea umplerii buncarelor de pe laterala acestora.
Va recomandam sa deschideti sacii in vrac folosind un cutit cu maner lung sau un
carlig de taiere.
5. Tnchide'gi prelata (1) si fixati cele doua bucle ale prelatei (2).
6. Pliati in sus scarile platformei de lucru.
® (Cand sunt ridicate, scarile vor avea un unghi de aproximativ 40 de grade fata de
platforma de lucru.

6.8 Calibrarea produsului

Cotele de insamantare sunt prezentate in sectiunea 6.5 Cotele de insamantare. Cu toate acestea,
exista diferente mari intre seminte, motiv pentru care cantitatea efectiva de insamantat trebuie
sa fie verificata intotdeauna printr-o proba de calibrare. Tratarea semintelor, cum ar fi substantele
pentru tratamentul semintelor, are un impact considerabil asupra fluiditatii.

Proba de calibrare trebuie sa fie efectuata ori de cate ori se fac modificari ale cantitatilor de
alimentare. Cantitatile de ingrasaminte pot varia foarte mult mai ales din cauza umiditatii si
fluiditatii ingrasamintelor.

Cand utilajul se deplaseaza pe drum avand buncarele pline cu ingrasaminte si seminte, vibratiile
pot provoca arcuire in interiorul buncarelor. Toamna sau dupa ploaie, ingrasamintele absorb
umiditatea in alimentatoare, modificand fluiditatea ingrasamintelor. Din acest motiv, se
recomanda ca la inceperea insamantarii sa asigurati monitorizarea debitului uniform al
ingrasamintelor sau al semintelor din toate alimentatoarele. Efectuarea probei de calibrare se
face in ordine si verificand vizual existenta unei cantitdti de alimentare uniforme in toate
alimentatoarele.

6.8.1 Proba de calibrare pentru ingragaminte

PERICOL
Activati functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) in conformitate cu sectiunea 6.3.1 Utilizarea
functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).

N\
f PERICOL

Opriti tractorul, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana inainte de efectuarea
probei de calibrare. Daca utilajul este echipat cu marcatoare de urma de mijloc,
inchideti robinetele cu bila ale acestora, in conformitate cu sectiunea 3.4 Utilizarea
robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma de mijloc.

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
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Figura. 6.8.1 - 179. Extragerea tijei de reglare a probei de calibrare
2. Extrageti tija (1) pana cand partea mai groasa a tijei (2) este complet vizibila in afara fantei
cadrului (3).

® Extragerea tijei de reglare muta clapetele alimentatorului in pozitia probei de
calibrare.

3. Goliti tavile de calibrare.
® Este posibil sa se fi acumulat pamant in tavile de calibrare in timpul functionarii.

Figura. 6.8.1 - 180. Setarea tavilor de calibrare
4. Glisati tavile de calibrare (1) in pozitie orizontala sub randul de alimentare cu
ingrasamant.
® Randul de alimentare cu ingrasdmant este amplasat in cadrul masinii, la
deschiderea din fata (2).
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50 % Ridicare la jumatate

4.0 s ] off->0n Intarziere
1.0 s Kl on->0ff Intarziere
1.0 s [j] Off->0n Intarziere
1.0 s [i]l On->0ff Intarziere

Monitor rezervor
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\/ Avertizare marsarier

Figura. 6.8.1 - 181. inceperea probei de calibrare

5. Accesati interfata cu utilizatorul pe ecranul Setari utilizator si selectati Proba de calibrare

(1.

6. Pe ecranul Proba de calibrare, selectati fanta pentru cardul de memorie pentru salvarea
datelor (2).

® Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in

sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.

7. Apasati butonul START (3) pentru a selecta alimentatorul de ingrasaminte.
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Figura. 6.8.1 - 182. Butonul de actionare

. Apasati butonul (1) pana cand toate alimentatoarele sunt alimentate uniform cu
ingrasamant.

9. Goliti tavile de calibrare.
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Figura. 6.8.1 - 183. Suspendarea contorului de rotatii

10. Apasati butonul Cancel (Anulare) (1) pentru a opri contorul.

lm 700.0 400.0 |. 400.0

Figura. 6.8.1 - 184. Reselectarea alimentatorului de ingrasamant

11. Apasati butonul START (1) din nou pentru a selecta alimentatorul de ingrasaminte.

Figura. 6.8.1 - 185. Butonul de actionare

12. Apasati si mentineti apdsat butonul (1) pana cand se aprinde indicatorul luminos.
® |ndicatorul luminos arata ca a fost atins numarul de rotatii necesar pentru proba
de rotatie. In acelasi timp, pe pagina interfetei se deschide o casetd de
introducere de date numerice si interfata emite un semnal sonor.
13. Trageti tavile de calibrare afara si cantariti cantitatile pe care le contin acum.
® Folositi pentru cantarire sacii de test de calibrare si cantarul livrat impreuna cu
utilajul.
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Figura. 6.8.1 - 186. Introducerea rezultatului cantaririi
14. Apasati valoarea numerica (1) si introduceti rezultatul cantaririi.
15. Apasati pe OK (2).
® Sistemul va calcula valoarea de calibrare (g/r) pe baza rezultatului cantaririi.

Valoarea calibrarii (3) este afisata pe ecranul din dreptul fantei pentru cardul de
memorie selectata.

16. Asezati tavile de calibrare in utilaj. Asigurati-va ca tavile sunt in ordinea corecta si ca sunt
conectate intre acestea in mod corect.

Figura. 6.8.1 - 187. Introducerea tijei de reglare a probei de calibrare

17. Introduceti tija de reglare a probei de calibrare (1) in cadrul utilajului.

® Introducerea tijei de control deplaseaza clapetele alimentatorului in pozitia de
insamantare.

18. Intoarceti capacul transmisiei pe ambele parti ale utilajului.
6.8.2 Proba de calibrare pentru seminte.

PERICOL
/'\ Activati functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) in conformitate cu sectiunea 6.3.1 Utilizarea
e functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).
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PERICOL
A Opriti tractorul, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana inainte de efectuarea
probei de calibrare. Daca utilajul este echipat cu marcatoare de urma de mijloc,

inchideti robinetele cu bila ale acestora, in conformitate cu sectiunea 3.4 Utilizarea
robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma de mijloc.

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
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Figura. 6.8.2 - 188. Extragerea tijei de reglare a probei de calibrare
2. Extrageti tija (1) pana cand partea mai groasa a tijei (2) este complet vizibila in afara fantei

cadrului (3).
® Extragerea tijei de reglare muta clapetele alimentatorului in pozitia probei de

calibrare.

3. Goliti tavile de calibrare.
® Este posibil sa se fi acumulat pamant in tavile de calibrare in timpul functionarii.

Figura. 6.8.2 - 189. Setarea tavilor de calibrare

4. Glisati tavile de calibrare (1) in pozitie orizontala sub randul de alimentare cu seminte.
® Randul de alimentare cu seminte este amplasat in cadrul masinii, la deschiderea

din spate (2).
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Figura. 6.8.2 - 190. inceperea probei de calibrare

5. Accesati interfata cu utilizatorul pe ecranul Setari utilizator si selectati Proba de calibrare

(1.

6. Pe ecranul Proba de calibrare, selectati fanta pentru cardul de memorie pentru salvarea

datelor (2).

® Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de

calibrare.

7. Apasati butonul START (3) pentru a selecta alimentatorul de seminte.
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Figura. 6.8.2 - 191. Butonul de actionare

8. Apasati butonul (1) pana cand toate alimentatoarele sunt alimentate uniform cu seminte.

9. Goliti tavile de calibrare.
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Figura. 6.8.2 - 192. Suspendarea contorului de rotatii
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10. Apasati butonul Cancel (Anulare) (1) pentru a opri contorul.
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Figura. 6.8.2 - 193. Reselectarea alimentatorului de seminte

11. Apasati butonul START (1) pentru a selecta din nou alimentatorul de seminte.

Figura. 6.8.2 - 194. Butonul de actionare

12. Apasati si mentineti apasat butonul (1) pana cand se aprinde indicatorul luminos.

® |ndicatorul luminos araté ca a fost atins numarul de rotatii necesar pentru proba
de rotatie. In acelasi timp, pe pagina interfetei se deschide o caseta de
introducere de date numerice si interfata emite un semnal sonor.

13. Trageti tavile de calibrare afara si cantariti cantitatile pe care le contin acum.

® Folositi pentru cantarire sacii de test de calibrare si cantarul livrat impreuna cu
utilajul.
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Figura. 6.8.2 - 195. Introducerea rezultatului cantaririi

14. Apasati valoarea numerica (1) si introduceti rezultatul cantaririi.
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15. Apasati pe OK (2).
® Sistemul va calcula valoarea de calibrare (g/r) pe baza rezultatului cantaririi.
Valoarea calibrarii (3) este afisata pe ecranul din dreptul fantei pentru cardul de
memorie selectata.
16. Asezati tavile de calibrare in utilaj. Asigurati-va ca tavile sunt in ordinea corecta si ca sunt
conectate intre acestea in mod corect.

Figura. 6.8.2 - 196. Introducerea tijei de reglare a probei de calibrare

17. Introduceti tija de reglare a probei de calibrare (1) in cadrul utilajului.

® |ntroducerea tijei de control deplaseaza clapetele alimentatorului in pozitia de
insamantare.

18. Intoarceti capacul transmisiei pe ambele parti ale utilajului.
6.8.3 Proba de calibrare pentru seminte mici

PERICOL
Activati functia STOP ALL (OPRIRE TOATE) in conformitate cu sectiunea 6.3.1 Utilizarea
= functiei STOP ALL (OPRIRE TOATE).

Opriti tractorul, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana inainte de efectuarea
probei de calibrare. Daca utilajul este echipat cu marcatoare de urma de mijloc,
inchideti robinetele cu bila ale acestora, in conformitate cu sectiunea 3.4 Utilizarea
robinetelor cu bila ale marcatoarelor de urma de mijloc.

: PERICOL

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
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Figura. 6.8.3 - 197. Extragerea tijei de reglare a probei de calibrare
2. Extrageti tija (1) pana cand partea mai groasa a tijei (2) este complet vizibila in afara fantei
cadrului (3).

® Extragerea tijei de reglare muta clapetele alimentatorului in pozitia probei de
calibrare.

3. Goliti tavile de calibrare.
® Este posibil sa se fi acumulat pamant in tavile de calibrare in timpul functionarii.

Figura. 6.8.3 - 198. Setarea tavilor de calibrare
4. Glisati tavile de calibrare (1) in pozitie orizontala sub randul de alimentare cu seminte
mici.
® Randul de alimentare cu seminte mici este amplasat in cadrul masinii, la
deschiderea din spate (2).
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Figura. 6.8.3 - 199. inceperea probei de calibrare

5. Accesati interfata cu utilizatorul pe ecranul Setari utilizator si selectati Proba de calibrare
(1).
6. Pe ecranul Proba de calibrare, selectati fanta pentru cardul de memorie pentru salvarea
datelor (2).
® Fantele pentru cardurile de memorie pentru proba de calibrare sunt descrise in
sectiunea 6.3.3 Fantele pentru cardurile de memorie pentru rezultatul probei de
calibrare.
7. Apasati butonul START (3) pentru a selecta alimentatorul de seminte mici.

Figura. 6.8.3 - 200. Butonul de actionare
8. Apasati butonul (1) pana cand toate alimentatoarele sunt alimentate uniform cu seminte
mici.
9. Goliti tavile de calibrare.
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Figura. 6.8.3 - 201. Suspendarea contorului de rotatii

10. Apasati butonul Cancel (Anulare) (1) pentru a opri contorul.
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Figura. 6.8.3 - 202. Reselectarea alimentatorului de seminte mici

11. Apasati butonul START (1) pentru a selecta din nou alimentatorul de seminte mici.

Figura. 6.8.3 - 203. Butonul de actionare

12. Apasati si mentineti apasat butonul (1) pana cand se aprinde indicatorul luminos.
® |ndicatorul luminos arata ca a fost atins numarul de rotatii necesar pentru proba
de rotatie. In acelasi timp, pe pagina interfetei se deschide o casetd de
introducere de date numerice si interfata emite un semnal sonor.
13. Trageti tavile de calibrare afara si cantariti cantitatile pe care le contin acum.
® Folositi pentru cantarire sacii de test de calibrare si cantarul livrat impreuna cu
utilajul.
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Figura. 6.8.3 - 204. Introducerea rezultatului cantaririi
14. Apasati valoarea numerica (1) si introduceti rezultatul cantaririi.
15. Apasati pe OK (2).
® Sistemul va calcula valoarea de calibrare (g/r) pe baza rezultatului cantaririi.

Valoarea calibrarii (3) este afisata pe ecranul din dreptul fantei pentru cardul de
memorie selectata.

16. Asezati tavile de calibrare in utilaj. Asigurati-va ca tavile sunt in ordinea corecta si ca sunt
conectate intre acestea in mod corect.

Figura. 6.8.3 - 205. Introducerea tijei de reglare a probei de calibrare
17. Introduceti tija de reglare a probei de calibrare (1) in cadrul utilajului.

® Introducerea tijei de control deplaseaza clapetele alimentatorului in pozitia de
insamantare.

18. Intoarceti capacul transmisiei pe ambele parti ale utilajului.
6.9 Utilizarea functiei PRESTART

® Functia PRESTART a interfetei = alimentare in avans
Setarea alimentare in avans sau prestart asigura faptul ca nicio suprafata nu este lasata
nesemanatd la inceputul insamantarii. Functia porneste alimentatoarele la o viteza
simulata atunci cand utilajul este inca pe loc, ceea ce permite canalelor de alimentare sa
se umple pana la brazdare chiar inainte ca utilajul sa inceapa o trecere de insamantare.
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Figura. 6.9 - 206. Setari pentru functia PRESTART

1. Accesati ecranul de setari pentru motoare electrice din interfata cu utilizatorul.
2. Apasati caseta (1) si setati viteza de insamantare simulata.
3. Apasati caseta (2) pentru a seta numarul de secunde dorit pentru activarea functiei

PRESTART.

® Numarul de secunde poate fiintre 0 si 10.

4. lesiti din pagina.

5. Accesati ecranul Drive (Conducere) din interfata cu utilizatorul.

Figura. 6.9 - 207. Activarea butonului PRESTART

6. Apasati butonul SELECT (1) in mod repetat pana cand apare butonul cu textul PRESTART
in grupul de trei butoane care alterneaza (2).

Figura. 6.9 - 208. Pornirea functiei PRESTART
7. Apasati butonul PRESTART (1).
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® Functia PRESTART este activata corespunzator numarului de secunde specificat la
pasul 3. Butonul PRESTART devine apoi galben.

6.10 Oprirea unei jumatati a utilajului

® Numai la utilajele prevazute cu motoare electrice pentru ingrasaminte si seminte atat
pe partea stanga, cat si pe partea dreapta a utilajului.
Cu aceasta functie, puteti opri cealalta jumatate a masinii daca doriti sa semdnati doar
pe o parte a utilajului.

1. Accesati ecranul Drive (Conducere) din interfata cu utilizatorul.

kg
ha
100%

= 32 1 PN
0.0 km
gl

0.67ha M55 5V

Figura. 6.10 - 209. Activarea butoanelor HALF MACHINE SHUTDOWN (OPRIREA UNEI JUMATATI A
UTILAJULUI)

2. Apasati butonul SELECT (1) in mod repetat pand cand apar 2 butoane cu o bifa rosie in
grupul de trei butoane care alterneaza (2).

RS OR

Figura. 6.10 - 210. Utilizarea butoanelor HALF MACHINE SHUTDOWN (OPRIREA UNEI JUMATATI A
UTILAJULUI)

3. Apasati butonul HALF MACHINE SHUTDOWN L (OPRIREA JUMATATII DIN STANGA A
UTILAJULUI) (1) pentru a porni si opri jumatatea din stanga.
® Functia de oprire a unei jumatati a utilajului este activa cand butonul este galben.
Functia de oprire a unei jumatati a utilajului nu este activa cand butonul este gri.
4. Apasati butonul HALF MACHINE SHUTDOWN R (OPRIREA JUMATATII DIN DREAPTA A
UTILAJULUI) (2) pentru a porni si opri jumatatea din dreapta.

® Functia de oprire a unei jumatati a utilajului este activa cand butonul este galben.
Functia de oprire a unei jumatati a utilajului nu este activa cand butonul este gri.
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6.11 Utilizarea functiei Section Control (Comanda sectiune)

1. Configurarea setdrilor pentru functie in conformitate cu sectiunea 6.11.1 Setdrile functiei
Section Control.

2. Executarea calibrarii functiei in conformitate cu sectiunea 6.11.2 Calibrarea Section
Control.

3. Accesati ecranul de setdri pentru motoare electrice din interfata cu utilizatorul.
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ALL

Figura. 6.11 - 211. Pornirea functiei Section Control (Comanda sectiune)

4. Apasati butonul ON [1] pentru a porni Section Control (Comanda sectiune).
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Figura. 6.11 - 212. Suprascrierea functiei Section Control (Comanda sectiune)

5. Ecranul de conducere al interfetei cu utilizatorul: Puteti anula temporar Section Control
(Comanda sectiune) prin apasarea butonului de anulare (1).

® Atunci cand este activata suprascrierea, utilajul va semana pe intreaga sa latime si

va ignora comenzile de la controlerul de sarcini. Butonul este galben cand este
activat.

Apasati din nou butonul suprascriere pentru a reactiva functia Section Control
(Comanda sectiune).
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Figura. 6.11 - 213. Oprirea Section Control (Comanda sectiune)

6. Apasati butonul OFF (1) pentru a opri functia Section Control (Comanda sectiune).
6.11.1 Setarile functiei Section Control

® Codul PIN al sistemului de comanda pentru modificarea setarilor este ,5”

1. Accesati ecranul de setdri pentru motoare electrice din interfata cu utilizatorul.
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Figura. 6.11.1 - 214. Configurarea setarilor functiei Section Control

2. Apasati caseta SC ON B (1) si introduceti intervalul de pornire al functiei Section Control
dorit in secunde.
® |nterval de pornire = numarul de secunde inainte ca alimentarea cu ingrasaminte

si seminte sa fie pornita pentru a incepe insamantarea.
Daca nu aveti o valoare adecvata, executati calibrarea Section Control, consultati
sectiunea 6.11.2 Calibrarea Section Control.
Intervalul de pornire specificat in calibrarea intervalului este direct memorat ca
valoare noua SC ON B.

3. Apasati caseta SC OFF A (3) si introduceti intervalul de sfarsit al functiei Section Control
dorit in secunde.
® Interval de sfarsit = numarul de secunde inainte ca alimentarea cu ingrasaminte si

seminte sd fie oprita cand ajunge la final.
Daca nu aveti o valoare adecvata, executati calibrarea Section Control, consultati
sectiunea 6.11.2 Calibrarea Section Control.
Intervalul de sfarsit specificat in calibrarea intervalului este direct memorat ca
valoare noua SC OFF A.

4. Daca este necesar, apasati butonul FACTORY DEFAULT (IMPLICIT DIN FABRICA) (2) pentru a
restabili valorile implicite din casetele (1) si (3).
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® Valoarea de resetare SC OFF A este 2,0 s.
Valoarea de resetare SCON B este 1,3 s.

6.11.2 Calibrarea Section Control

® puteti efectua calibrarea Section Control dacd controlerul de sarcina al tractorului
accepta utilizarea acestei functii.

Calibrarea geometriei

efectuati intotdeauna mai intdi aceasta calibrare

calibrarea corecteaza orice intarziere geometrica, de exemplu, legata de pozitia antenei
GPS

in cazul in care tractorul utilizat pentru a trage semandatoarea ramane acelasi, nu este
necesar sa se repete aceasta calibrare

in cazul in care se schimba tractorul utilizat pentru a trage semanatoarea, efectuati din
nou calibrarea geometriei

instructiunile privind efectuarea calibrarii sunt furnizate in sectiunea 6.11.2.1 Calibrarea
geometriei

Calibrarea intarzierii

efectuati aceasta calibrare dupa calibrarea geometriei cel putin o data si apoi din nou de
fiecare data cand se schimba ingrasamantul sau semintele utilizate

scopul calibrarii este de a corecta intarzierea cauzata de fluiditatea ingrasamantului si a
semintelor si de viteza la care este operat utilajul.

o pentru inceperea semanatului, intarzierea este timpul necesar pentru ca
ingrasamantul sau semintele sa ajunga la brazdarul de insamantare dupa ce
comanda de pornire a alimentarii a fost trimisa de la controlerul de sarcina.

o pentru sfarsitul semanatului, intarzierea inseamna cat dureaza ca ingrasamantul sau
semintele sa ajunga la brazdarul de insamantare dupa ce comanda de oprire a
alimentarii a fost trimisa de la controlerul de sarcina.

instructiunile privind efectuarea calibrarii sunt furnizate in sectiunea 6.11.2.2 Calibrarea
intarzierii

6.11.2.1 Calibrarea geometriei

® Codul PIN al sistemului de comanda pentru calibrare este 5"

1. Porniti controlerul de sarcini al tractorului

2. In controlerul de sarcini, activati vopsirea suprafetei de insdmantare.
3. Accesati ecranul de setari pentru motoare electrice din interfata cu utilizatorul SeedPilot.

154 (266)



MULTIVA

1.01

Manual de operare si intretinere
eCEREX 300-400 SeedPilot

25 95\.0,‘ ()
A .
L

ISOBUS Section Control

m o oFF A C )Geometry Latency
s
START
:] CALIB .w

sc 0N B (s) ‘
FACTORY START
5

Pre-start duratlon
Multiva Tyre

Source
100.00 % Scaling (TECU)
10.0 km/h Manual Speed

=IERANE B

Figura. 6.11.2.1 - 215. Pornirea calibrarii geometriei
4. Apasati butonul START CALIB (1) sau (2) pentru calibrarea geometriei
® Daca doriti sa calibrati cu ingrasamant, apasati butonul (1).
Daca doriti sa calibrati cu seminte, apasati butonul (2).
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Figura. 6.11.2.1 - 216. Section Control Calibration Wizard (Asistent de calibrare a functiei Section

Control) si butonul CANCEL (ANULARE)

5. Interfata cu utilizatorul va afisa automat ecranul Drive (Conducere) cu Section Control
Calibration Wizard (Asistent de calibrare a functiei Section Control) (1). Puteti anula

aceasta operatiune in orice moment apasand butonul CANCEL (ANULARE) (2).
® Apasarea butonului CANCEL (ANULARE) intrerupe Section Control Calibration

Wizard fara a salva nicio valoare si readuce interfata cu utilizatorul la ecranul
normal de conducere (Drive).

@n 3

Figura. 6.11.2.1 - 217. Pasul de calibrare 1

® Butoanele Section Control Calibration Wizard (Asistent de calibrare a functiei
Section Control): butonul este galben cand este activat.

6. Apasati butonul (1).
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7. Coborati semanatoarea in pozitia de lucru.
8. Actionati trecerea 1 a tractorului in directie perpendiculara.
® puteti utiliza orice vitezad de deplasare.
9. Apasati butonul OFF (2) la finalul trecerii 1.
® (Cand butonul OFF este activat, utilajul nu va efectua insamantarea.
10. Ridicati semanatoarea.
11. Accesati inceputul trecerii 2 si apasati butonul (3).
® Apasarea pe buton va reseta insamantarea utilajului, iar butonul OFF devine gri.

12. Actionati trecerea 2 perpendicular peste trecerea 1 lent (la o viteza de aproximativ 1
km/h).
® Semainatoarea se poate afla in pozitia ridicat sau de lucru in timpul conducerii.

Section Control Calibration Wizard

1.0 km/h

Figura. 6.11.2.1 - 218. Pasul de calibrare 2
13. Masuratoarea A (1) si masuratoarea B (2) din graficul de pe ecran: masurati-le de pe teren
(unitatea de masura este metrul) si notati-le pe ambele.

® Masuratoarea A = finalul trecerii 2 insdmantare la trecerea 1.
Masuratoarea B = inceputul trecerii 2 insamantare la trecerea 1.
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Figura. 6.11.2.1 - 219. Pasul de calibrare 3

14. Introduceti masuratoarea A pe care ati masurat-o in campul din caseta (1) in metri.

L Introduceti masuratoarea A ca o citire pozitiva (A) in cazul in care insamantarea
din trecerea 2 s-a terminat prea tarziu peste insamantarea din trecerea 1 (situatia
prezentata in imagine).

Introduceti masuratoarea A ca o valoare negativa (-A) in cazul in care
insamantarea din trecerea 2 s-a terminat prea devreme inainte de insamantarea
din trecerea 1.

15. Introduceti masuratoarea B pe care ati masurat-o in campul din caseta (2) in metri.
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L Introduceti masuratoarea B ca o citire pozitiva (B) in cazul in care insamantarea
din trecerea 2 a inceput prea tarziu peste insamantarea din trecerea 1 (situatia

prezentata in imagine).

Introduceti masuratoarea B ca o valoare negativa (-B) in cazul in care
insamantarea din trecerea 2 a inceput prea devreme peste insamantarea din

trecerea 1.
16. Apasati butonul OK (3).

® |nterfata cu utilizatorul va reveni in mod automat la ecranul normal Drive

(Conducere).

in urma calibrarii geometriei, lungimea noii bare de tractiune este automat
memorata in pagina Setdri TC din interfata cu utilizatorul, a se vedea sectiunea
6.3.11 Configurarea setarilor TC.

® in functie de panoul de comanda utilizat pe tractor, introducerea intarzierilor
Section Control modificate poate necesita o repornire a panoului de comanda.

6.11.2.2 Calibrarea intarzierii

® Codul PIN al sistemului de comandé pentru calibrare este ,5"

1. Porniti controlerul de sarcini al tractorului
2. In controlerul de sarcini, activati vopsirea suprafetei de insamantare.
3. Accesati ecranul de setdri pentru motoare electrice din interfata cu utilizatorul SeedPilot.
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Figura. 6.11.2.2 - 220. inceperea calibrarii intarzierii

4. Setati viteza de insamantare simulata dorita in caseta Manual Speed (Viteza manuala) (1).
5. Apasati butonul START CALIB (2) sau (3) pentru calibrarea intarzierii.
® Daca doriti sa calibrati cu ingrasamant, apasati butonul (2).
Daca doriti sa calibrati cu seminte, apasati butonul (3).
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Figura. 6.11.2.2 - 221. Section Control Calibration Wizard (Asistent de calibrare a functiei Section
Control) si butonul CANCEL (ANULARE)
6. Interfata cu utilizatorul va afisa automat ecranul Drive (Conducere) cu Section Control
Calibration Wizard (Asistent de calibrare a functiei Section Control) (1). Puteti anula
aceasta operatiune in orice moment apasand butonul CANCEL (ANULARE) (2).

® Apasarea butonului CANCEL (ANULARE) intrerupe Section Control Calibration
Wizard fara a salva nicio valoare si readuce interfata cu utilizatorul la ecranul
normal de conducere (Drive).

E

xm -

Figura. 6.11.2.2 - 222, Pasul de calibrare 1

® Butoanele Section Control Calibration Wizard (Asistent de calibrare a functiei
Section Control): butonul este galben cand este activat.

7. Apasati butonul (1).
8. Coborati semanatoarea in pozitia de lucru.

9. Actionati trecerea 1 a tractorului in directie perpendiculara la viteza normala de
insamantare.

10. Apasati butonul OFF (2) la finalul trecerii 1.
® (Cand butonul OFF este activat, utilajul nu va efectua insamantarea.
11. Ridicati semanatoarea.
12. Accesati inceputul trecerii 2 si apasati butonul (3).
® Apasarea pe buton va reseta insamantarea utilajului, iar butonul OFF devine gri.

13. Actionati trecerea 2 a tractorului in directie perpendiculara peste trecerea 1 la viteza
normala de insamantare.

® Semainatoarea se poate afla in pozitia ridicat sau de lucru in timpul conducerii.

|+ I
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Section Control Calibration Wizard

1.0 km/h

Figura. 6.11.2.2 - 223. Pasul de calibrare 2

14. Masuratoarea A (1) si masuratoarea B (2) din graficul de pe ecran: masurati-le de pe teren
(unitatea de masura este metrul) si notati-le pe ambele.

® Masuratoarea A = finalul trecerii 2 insdmantare la trecerea 1.

Masuratoarea B = inceputul trecerii 2 insdamantare la trecerea 1.
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Figura. 6.11.2.2 - 224, Pasul de calibrare 3

15. Introduceti masuratoarea A pe care ati masurat-o in campul din caseta (1) in metri.

L Introduceti masuratoarea A ca o citire pozitiva (A) in cazul in care insamantarea

din trecerea 2 s-a terminat prea tarziu peste insamantarea din trecerea 1 (situatia
prezentata in imagine).

Introduceti masuratoarea A ca o valoare negativa (-A) in cazul in care
insamantarea din trecerea 2 s-a terminat prea devreme inainte de insamantarea
din trecerea 1.

16. Introduceti masuratoarea B pe care ati masurat-o in campul din caseta (2) in metri.

® |ntroduceti masuratoarea B ca o citire pozitiva (B) in cazul in care insdmantarea

din trecerea 2 a inceput prea tarziu peste insamantarea din trecerea 1 (situatia
prezentata in imagine).

Introduceti masuratoarea B ca o valoare negativa (-B) in cazul in care
insamantarea din trecerea 2 a inceput prea devreme peste insamantarea din
trecerea 1.

17. Apasati butonul OK (3).

® |nterfata cu utilizatorul va reveni in mod automat la ecranul normal Drive

(Conducere).

Ca urmare a calibrarii intarzierii, campurile SC OFF A si SC ON B de pe ecranul
Electric Motor Settings (Setari motor electric) din interfata cu utilizatorul vor
memora automat noile valori.
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® in functie de panoul de comanda utilizat pe tractor, introducerea intarzierilor
Section Control modificate poate necesita o repornire a panoului de comanda.

6.12 Reglarea adancimii de insamantare a brazdarului

Figura. 6.12 - 225. Adancimile de insamantare
® Adancimea de insamantare a brazdarului este ajustata la fiecare brazdar cu ajutorul rotii
de acoperire. Eticheta (1) prezinta adancimile de insamantare in milimetri.

Figura. 6.12 - 226. Reglarea adancimii de insamantare a brazdarului

1. Scoateti cuiul spintecat (1).
2. Introduceti boltul (2) in gaura pana la adancimea de insamantare dorita.

3. Fixati stiftul folosind splintul.
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6.13 Ajustarea presiunii brazdarului

Figura. 6.13 - 227. Ajustarea presiunii brazdarului

1. Ajustati presiunea brazdarului prin modificarea lungimii celor doi cilindri hidraulici 4 buc
(4-7).
® Cilindrul roteste tubul (3) al brazdarului, ceea ce determina comprimarea celor

patru bare de cauciuc (2), rezultand o forta crescuta.
Intervalul de reglare a presiunii brazdarului este de 20-120 kg. Pe sol afanat,
folositi presiune mai mica, iar pe sol tare, presiune mai mare. Mai intai setati o
presiune prea ridicata si apoi micsorati-o, daca este nevoie, mai degraba decat sa
setati o presiune prea mica de la inceput. Presiunea brazdarului poate fi reglata in
timpul functionarii. De exemplu, poate fi micsorata la capatul campului cu sol
adanc si marita la capatul cu solul argilos, pentru a mentine adancimea de
insamantare dorita.
Scara de presiune a brazdarului (1) arata pozitia presiunii brazdarului. Pe scara de
la 1la 4, 4 este presiunea cea mai ridicata a brazdarului

161 (266)



Manual de operare si intretinere M U LT IV:A

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01

6.14 Ajustarea grapei posterioare

Figura. 6.14 - 228. Reglarea inaltimii grapei posterioare

1. Folositi surubul (1) pentru a regla inaltimea grapei posterioare.

® Cu cat este mai lunga portiunea vizibila a surubului, cu atat este mai inalt3 pozitia
grapei posterioare.

Figura. 6.14 - 229. Reglarea unghiului grapei posterioare

2. Setati unghiul grapei posterioare prin introducerea capatului inferior al stiftului de reglare
(1) in orificiul de montare dorit (2-4).

® (Cand stiftul este in gaura inferioara (2), grapa posterioara este in pozitia verticala.
Aceasta pozitie permite grapei posterioare sa miste cea mai mare parte a solului.
Cand stiftul este in gaura superioara (4), unghiul pozitiei grapei posterioare este
cel mai larg. Aceasta pozitie este folosita daca exista multa masa pe sol. Aceasta
pozitie permite grapei posterioare sa patrunda cel mai bine in sol.
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6.15 Ajustarea placii de nivelare frontale

Figura. 6.15 - 230. Ajustarea placii de nivelare frontale

1. Ajustati inaltimea placii de nivelare frontale punand clemele (1) de-a lungul arborilor
celor doi cilindri hidraulici ai placii de nivelare frontale.

Tabelul. 6.15 - 21. Grosimile si cantitatile clemelor placii de nivelare frontale

Culoarea clemei Grosimea clemei Cantitate
Galben 31,8 mm 1 buc.
Rosu 25,4 mm 2 buc.
Negru 22,2 mm 2 buc.
Albastru 19,2 mm 2 buc.

® Cu cat sunt mai multe si mai groase clemele fixate pe arborele cilindrului, cu atat
este mai ridicata pozitia placii de nivelare frontale.

6.16 Reglarea grapei frontale

Figura. 6.16 - 231. inaltimea grapei frontale - optiuni
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® (Cea maiinalta pozitie (1) a grapei frontale o reprezinta setarea din fabrica. Pe masura ce
dintii grapei frontale se uzeaza, puteti seta grapa in pozitii mai joase (2-4).

Figura. 6.16 - 232. Reglarea inaltimii grapei frontale

1. Indepartati surubul de fixare inferior (2) de pe toate cele patru accesorii de montare.
2. Slabiti surubul de fixare superior (1) de pe toate cele patru accesorii de montare.
® in functie de punctul initial de reglare a inaltimii grapei frontale, efectuati pasii 1

si 21n ordine inversa, daca este necesar.
3. Coborati grapa frontala pe suruburile de fixare slabite pana cand nu mai este loc de

reglare in niciuna dintre fantele bridei de fixare (3, 4).
4. Inlocuiti suruburile de fixare (1 sau 2) indepartate de pe toate cele patru accesorii de

montare in etapele 1 si 2.
5. Strangeti toate suruburile.

6.17 Reglarea cultivatorului frontal cu discuri

Figura. 6.17 - 233. Reglarea adancimii de afanare a cultivatorului frontal cu discuri

1. Ajustati indltimea cultivatorului frontal cu discuri punand clemele (1) de-a lungul tijelor
celor doi cilindri hidraulici ai placii de nivelare frontale.
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Tabelul. 6.17 - 22. Cleme pentru cultivatorul frontal cu discuri — grosimi si cantitati

Culoarea clemei Grosimea clemei Cantitate
Galben 31,8 mm 1 buc.
Rosu 25,4 mm 2 buc.
Negru 22,2 mm 2 buc.
Albastru 19,2 mm 2 buc.

® Cu cat este mai mare numarul si cu cat sunt mai groase clemele atasate la tija
cilindrului, cu atat este mai mica adancimea de afanare a cultivatorului frontal cu
discuri

Figura. 6.17 - 234. Reglarea pozitiei inferioare a limitatoarelor laterale
2. Slabiti piulita de blocare (3) a dispozitivului de reglare a limitatorului lateral (1).
3. Rotiti surubul de reglare (2).
® Limitatorul lateral se deplaseaza in pozitia inferioara dorita.
4. Strangeti piulita de blocare (3).
5. Repetati pasii 2-4 pe cealalta parte a cultivatorului frontal cu discuri.
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Figura. 6.17 - 235. Reglarea inaltimii si a unghiului limitatoarelor laterale
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6. Reglati inaltimea si unghiul limitatoarelor laterale prin introducerea suruburilor de fixare
(1, 2) in cele mai potrivite orificii de montare (3-8) in functie de utilizare.

® Daca este necesar, folositi spatiul disponibil pentru reglarea surubului (1) in
orificiul bridei de fixare (9).

7. Repetati pasul 6 pe cealalta parte a cultivatorului frontal cu discuri.

n
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Figura. 6.17 - 236. Reglarea limitatoarelor laterale ale cultivatorului frontal cu discuri pentru transport
8. Scoateti splintul (3).
9. Scoateti boltul de blocare (1).

10. Impingeti limitatorul lateral spre interior pana cand orificiul de montare (2) este aliniat cu
tubul de sustinere (1).

11. Inlocuiti boltul de blocare si splintul.
12. Repetati pasii 8-12 pe cealalta parte a cultivatorului frontal cu discuri.

6.18 Utilizarea dispozitivului de stergere a urmelor

6.18.1 Reglarea Tnaltimii dispozitivului de stergere a urmelor

ATENTIE

A La reglarea dispozitivului de stergere a urmelor, verificati dacd tubul de montare al
acestuia nu se prinde de platforma de serviciu frontala atunci cand reglati pozitia barei
de tractiune.
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Figura. 6.18.1 - 237. Reglarea inaltimii dispozitivului de stergere a urmelor

1. In partea stanga a utilajului, slabiti piulita de blocare (2) de pe tubul de montare (1) al
dispozitivului de stergere a urmelor.

® Utilajul eCEREX 300 are 1 tub de montare.
Utilajul eCEREX 400 are 2 tuburi de montare.

. Slabiti usor surubul (3) pana cand tubul de montare se poate misca.

Setati dispozitivul de stergere a urmelor la indltimea dorita.

Strangeti suruburile.

Strangeti piulitele.

Repetati pasii 1-5 pe partea dreapta a dispozitivului de stergere a urmelor.

oV AW

6.18.2 Inlocuirea unui varf de dinte in S

® Pericol de taiere sau de intepare la schimbarea varfurilor dintilor in S. Actionati cu
prudenta maxima.

Figura. 6.18.2 - 238. inlocuirea unui varf de dintein S

1. Slabiti piulita (3).
® Capul surubului varfului poate deveni extrem de ascutit din cauza uzurii.
Nu tineti niciodata capul surubului cu mana atunci cand slabiti piulita.
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2. Scoateti surubul (1).
3. Scoateti varful dintelui (2).

® Un varf de dinte uzat poate fi inversat si atasat din nou.
Folositi un surub si o piulita noi la refixare.
4. Fixati noul varf de dinte.
® Folositi un surub si o piulita noi la refixare.

6.19 Utilizarea arborilor de dispersare

Un arbore de dispersare este un dispozitiv plasat in buncarul unei semanatori pentru a impiedica
ingrasamintele sau semintele sa se aglomereze la intrarea in alimentator.

jo4

6.19.1 Utilizarea arborelui de dispersare a Tngrasamintelor

Figura. 6.19.1 - 239. Arbore de dispersare a ingrasamintelor

Arborele de dispersare a ingrasamintelor (1) este conectat la transmisia utilajului prin propriul
lant (2). Arborele de dispersare se roteste intotdeauna cand utilajul functioneaza.

Un dinte de dispersare (3) este atasat la arborele de dispersare la fiecare alimentator de
ingrasaminte.

® Daca se doreste, dintii de dispersare pot fi indepartati din arbore.
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6.19.2 Utilizarea arborelui de dispersare a semintelor

Figura. 6.19.2 - 240. Arbore de dispersare a semintelor

Arborele de dispersare a semintelor (1) este conectat la transmisia utilajului prin propriul lant (2).
Arborele de dispersare se roteste intotdeauna cand utilajul functioneaza.

Un dinte de dispersare (3) este atasat la arborele de dispersare la fiecare alimentator de seminte.
® Daca se doreste, dintii de dispersare pot fi indepartati din arbore.

6.19.3 Utilizarea unui dispozitiv pendular pentru distribuirea
semintelor mici

ATENTIE

A Varful dintelui de dispersare al dispozitivului pendular pentru distribuire se extinde
usor in interiorul admisiei alimentatorului de seminte mici. Daca doriti sa utilizati
alimentatorul de seminte mici cu o placa separatoare in pozitie inchisd, indepartati
dintele de dispersare al dispozitivului pendular de pe placa de inchidere inainte de
utilizare pentru a evita deteriorarea structurii.

Figura. 6.19.3 - 241. Dispozitiv pendular pentru distribuirea semintelor mici
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Dispozitivul pendular (1) este montat in interiorul buncarului pentru seminte mici al utilajului.
Dispozitivul pendular functioneaza mergand inapoi sau inainte.

Un dinte de dispersare (2) este atasat la arborele de dispersare la fiecare alimentator de seminte
mici.

® Arborele dispozitivului pendular are doua gauri de montare pentru fiecare dinte de

dispersare: o gaura de montare (3) la placa separatoare ingusta si o gaura de montare

(4) la placa separatoare larga.Daca se doreste, dintii de dispersare pot fi de asemenea
indepartati din arbore.

6.20 Controlul adancimii de Tnsamantare

1. Conduceti cu viteza normala de insamantare (8-12 km/h) aproximativ 10 metri si opriti.

2. Opriti tractorul, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana.

3. Mergeti pana in suprafata pe care tocmai ati semanat pe camp si maturati solul afanat de
pe suprafata.

4. Verificati adancimea brazdei de insamantare si daca in brazda exista seminte si
ingrasaminte.

® Daci este necesar, reglati adancimea de insamantare in conformitate cu
sectiunea 6.13 Ajustarea presiunii brazdarului.

6.21 Asigurarea pozitiei marcatoarelor de urma de mijloc

1. Cand conduceti de-a lungul celei de-a doua benzi de insamantare, opriti.
2. Opiriti tractorul, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana.
3. Verificati distanta dintre randurile cele mai exterioare ale benzilor de insamantare.

® Distanta dintre randurile cele mai exterioare ale benzilor de insdmantare trebuie
sd fie de 150 mm pe eCEREX 300 si de 154 mm pe eCEREX 400.

4. Daca distanta este incorecta, ajustati marcatoarele de urma de mijloc in conformitate cu
sectiunea 5.3.7 Ajustarea marcatoarelor de urma de mijloc.

6.22 Actionarea sistemului de franare
6.22.1 Utilizarea franei de mana

La o semadnatoare prevazuta cu un sistem de franare, frana de mana (1) se afla sub platforma de
lucru, in partea stanga a utilajului.
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Figura. 6.22.1 - 242. Frana de mana

1. Atasati manivela pentru proba de calibrare (2) la frana de mana.

® Manivela pentru proba de calibrare este furnizatd impreuna cu utilajul. Manivela
este situata in spatele capacului transmisiei pe partea stanga a utilajului.

2. Cuplati frana de mana prin rotirea manivelei (2) in sensul acelor de ceasornic.

® Rotiti manivela pand cand se intdmpind o rezistentd mare. in acel moment,
levierele de frana nu se vor mai misca.

3. Decuplati frana de mana prin rotirea manivelei (2) in sens invers acelor de ceasornic.

® Rotiti manivela intotdeauna pana la capat. Odata ajunsa acolo, manivela nu se va
mai misca.

6.22.2 Decuplarea franelor

® Aceste instructiuni se aplicd numai semanatorilor prevazute cu un sistem pneumatic de
franare.

Franele pneumatice pot fi decuplate cu ajutorul unei supape de decuplare a franelor, atunci cand
sistemul de franare pneumatic al semanatorii nu este conectat la sistemul de franare pneumatic
al tractorului.

Supapa de decuplare a franei (1) este amplasata pe bara de tractiune.
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Figura. 6.22.2 - 243, Supapa de decuplare a franei
Functiile butonului supapei de decuplare (2):

e franele sunt decuplate prin apasarea butonului (in sus)

e tragand butonul (in jos), franele raman cuplate daca exista presiune in rezervorul
pneumatic.

Indiferent de pozitia butonului, franele se vor decupla atunci cand presiunea din rezervorul
pneumatic al semanatorii scade.

® (Cand parcati semanatoarea, asigurati-va ca aceasta ramane pe pozitie prin cuplarea
franei de mana.

6.22.3 Reglarea fortei de franare

® Aceste instructiuni se aplicd numai semanatorilor prevazute cu un sistem pneumatic de
franare.

Forta de franare necesard variaza in functie de nivelul de umplere a buncarelor. Forta de franare
poate fi reglata cu ajutorul supapei de comanda a fortei de franare.

Supapa de comanda a fortei de franare (1) este amplasata pe bara de tractiune.
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Figura. 6.22.3 - 244. Supapa de comanda a fortei de franare

1. Rotiti maneta supapei de comanda (2) in pozitia corespunzatoare.

Figura. 6.22.3 - 245. Pozitiile supapei de comanda a fortei de franare
® Cand buncarele sunt pline, rotiti maneta in pozitia (1).
Cand buncarele sunt pe jumatate pline, rotiti maneta in pozitia (2).
Cand buncarele sunt goale, rotiti maneta in pozitia (3).

6.23 Golirea buncarelor
6.23.1 Golirea buncarelor in tava de calibrare
® Daca buncarul este aproape gol, semintele sau ingrasamintele sunt directionate catre

tava de calibrare prin alimentatoare, iar tava este golita. Instructiunile privind
efectuarea probei de calibrare sunt prezentate in sectiunea 6.8 Calibrarea produsului.
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6.23.2 Golirea buncarelor prin brazdare

Figura. 6.23.2 - 246. Deschiderea clapetei inferioare a buncarului

1. Deschideti clapeta inferioard a buncarului care urmeaza sa fie golit rotind parghia de
comanda a clapetei inferioare la distanta de limitator.
® Pparghia de comanda (1) este pentru buncarul de ingrasaminte, iar parghia de
comanda (2) este pentru buncarul de seminte.
eCEREX 300: 1 din ambele parghii de comanda in mijlocul utilajului.
eCEREX 400: 2 din ambele parghii de comanda (1 in mijlocul fiecarei jumatati a
buncarului)
2. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
3. Accesati ecranul Proba de calibrare din interfata cu utilizatorul.
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Figura. 6.23.2 - 247. Selectarea buncarului care urmeaza sa fie golit

4. Apasati butonul START (1) pentru a goli buncarul de ingrasaminte.
5. Apasati butonul START (2) pentru a goli buncarul de seminte.
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Figura. 6.23.2 - 248. Butonul de actionare

6. Apasati butonul de actionare (1).

® |a actionarea butonului, alimentatoarele din buncarul selectat pentru golire se
rotesc.
Golirea poate fi imbunatatita cu aer comprimat pentru a elimina prin suflare toate
materialele din buncar si din alimentatoare.

7. Coborati capacul transmisiei.
8. Readuceti parghiile de comanda inapoi la limitatoare.

6.24 Golirea buncarului pentru seminte mici
6.24.1 Golirea buncarului Tn tava de calibrare
® Daca buncarul pentru seminte mici este aproape gol, semintele sunt directionate catre

tava de calibrare prin alimentatoare, iar tava este golita. Proba de calibrare a buncarului
pentru seminte mici este furnizata in sectiunea 6.8 Calibrarea produsului.

6.24.2 Golirea buncarului pentru seminte mici prin tevi
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Figura. 6.24.2 - 249. Deschiderea clapetei inferioare a buncarului pentru seminte mici

1. Deschideti clapeta inferioara a buncdrului pentru seminte mici rotind parghia de
comanda a clapetei inferioare (1) la distanta de limitator.
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2. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
3. Accesati ecranul Proba de calibrare din interfata cu utilizatorul.
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Figura. 6.24.2 - 250. Selectarea buncarului pentru seminte mici

4. Apasati butonul START (1).

Figura. 6.24.2 - 251. Butonul de actionare

5. Apasati butonul de actionare (1).
® |a actionarea butonului de actionare, alimentatoarele din buncarul pentru
seminte mici se rotesc.
Golirea poate fi imbunatatita cu aer comprimat pentru a elimina prin suflare toate
semintele mici din buncar si din alimentatoare.
6. Coborati capacul transmisiei.
7. Ridicati la loc parghia de comanda a clapetei inferioare la limitator.

6.25 Deconectarea de la tractor

PERICOL

A Pericol de strivire la conectarea si la deconectarea semanatorii. Distanta de siguranta
este de 5 m. Actionati cu maxima precautie atunci cand exista alte persoane in
apropierea semanadtorii si a tractorului, care ofera instructiuni privind conectarea si
deconectarea.
PERICOL

A Asigurati-va ca tractorul este oprit si cheia este scoasa din contact.
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1. Deschideti robinetul cu bila al circuitului de ridicare al utilajului, in conformitate cu
instructiunile din sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al circuitului de ridicare al
utilajului.

2. Deconectati conexiunile electrice ale semanatorii.

3. Deconectati furtunurile hidraulice ale semanatorii de la tractor.

PERICOL
A Depresurizati sistemul hidraulic inainte de a-l deconecta. Urmati instructiunile
producatorului tractorului.

PERICOL
A Purtati manusi de protectie atunci cand deconectati componentele hidraulice.

4. Deconectati bara de tractiune a semanatorii de la carligul tractorului sau tavalugul de la
bratele de legatura ale tractorului.

6.26 Depozitarea utilajului

1. Curatati utilajul in conformitate cu sectiunea 7.3 Curatare.
® \opseaua deteriorata poate fi retusata dupa spalare.
2. Lubrifiati toate punctele de ungere in conformitate cu sectiunea 7.2 Lubrifiere.
3. Protejati suprafetele vopsite, piesele galvanizate si tijele cilindrilor, ungandu-le usor cu un
ulei de protectie conceput in acest sens.
4. Pentru depozitarea sezoniera a utilajului, utilizati un loc uscat si protejat de lumina
soarelui.

Figura. 6.26 - 252. Opritoarele cilindrului
5. Asezati cele 4 opritoare (4) pe tija cilindrului de ridicare, astfel incat brazdarele sa fie usor
ridicate de pe sol.

® CEREX 300 are 1 cilindru de ridicare (2), pe care sunt asezate opritoarele. eCEREX
400 are 3 cilindri de ridicare (1-3). Opritoarele sunt asezate pe cilindrii cei mai
exteriori (1, 3).
6. Asigurati-va ca placutele de inchidere ale alimentatorului nu au fost impinse pana la
capat.
7. Asigurati-va ca valoarea reglarii presiunii brazdarelor este 1.
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® Instructiunile privind ajustarea presiunii brazdarului sunt prezentate in
sectiunea 6.13 Ajustarea presiunii brazdarului.
8. Folositi cale de roata sau blocuri pentru a impiedica utilajul sa se deplaseze in timpul
depozitarii pe termen lung.
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7 Intretinere

A
A

PERICOL
Depresurizati sistemul hidraulic, deconectati furtunurile si conexiunile electrice ale
tractorului si lasati utilajul sa se raceasca inaintea lucrarilor de intretinere.

PERICOL

in timpul efectuarii lucrarilor de service si de intretinere, exista pericolul de strivire si de
taiere. Opriti tractorul, scoateti cheia din contact si trageti frana de mana inainte de a
efectua lucrdri de service.

73 N\ M 2N 2 A 2 A N (\

> BPB P

Figura. 7 - 253. Opritoarele cilindrului
PERICOL
Exista pericol de strivire la efectuarea lucrarilor de service si de intretinere. Asezati 4
opritoare (4) pe tijele cilindrului de ridicare. eCEREX 300 are 1 cilindru de ridicare (2), pe
care sunt asezate opritoarele. eCEREX 400 are 3 cilindri de ridicare (1-3). Opritoarele
sunt asezate pe cilindrii cei mai exteriori (1, 3). Puneti un stativ sau un alt suport
adecvat sub utilaj. Nu mergeti niciodata pe sub un utilaj care nu este sprijinit.
PERICOL
Iinchideti robinetul cu bild al circuitului de ridicare al utilajului, in conformitate cu
sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al circuitului de ridicare al utilajului.

PERICOL

In timpul efectuarii lucrarilor de service si de intretinere, exista pericolul de strivire sub
utilaj si pericolul de taiere la transmisia utilajului. Inainte de efectuarea lucrarilor de
service, asigurati-va ca tractorul este oprit, cheia este scoasa din contact si frana de
mana este trasa.

PERICOL

Daca utilajul este echipat cu marcatoare de urma de mijloc, asigurati-va ca acestea s-au
asezat in pozitia de transport si ca robinetele cu bila sunt inchise, conform specificatiilor
din sectiunea 3.4 Utilizarea robinetelor cu bild ale marcatoarelor de urma de mijloc.
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1.01

7.1 Inspectii

7.1.1 Instructiuni rapide, inspectii

Inspectiile care urmeaza sa fie efectuate pe semdanatoare sunt prezentate in tabelul de mai jos.
Inspectiile care urmeaza sa fie efectuate o data pe sezon de exploatare vor fi efectuate
primavara, cand utilajul este pus in functiune dupa depozitarea pe perioada de iarna.

Tabelul. 7.1.1 - 23. Inspectiile care urmeaza sa fie efectuate pe semanatoare

brazdarului

1) Dupa 2) La fiecare | 3) La fiecare 500 de hectare
primele 10 50de sau o data pe sezon de
hectare hectare exploatare
7.1.2 Verificarea strangerii
) X X
suruburilor
7.1.3 Verificarea presiunii in X X
anvelope
7.1.4 Verificarea jocului
rulmentului la butucii X
tavalugului
7.1.5 Verificarea tensiunii
) . X X
lanturilor de transmisie
7.1.6 Verificarea starii X
componentelor hidraulice
7.1.7 Verificarea starii X
cablurilor electrice
7.1.8 Inspectia inelului de X
tractare
7.1.9 Inspectia discurilor X
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7.1.2 Verificarea strangerii suruburilor

7.1.2.1 Verificarea strangerii prizoanelor rotilor de transport
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Figura. 7.1.2.1 - 254. Prizoanele rotilor de transport

1. Verificati daca toate prizoanele M20 x 1,5 (1) ale rotilor de transport sunt stranse.
® Fiecare roata de transport are 6 suruburi. eCEREX 300 este prevazuta cu 10 roti de
transport, iar eCEREX 400 cu 13.
Daca este nevoie, strangeti suruburile. Daca spatiul dintre anvelope este ingust,
strangeti suruburile de la urmatorul spatiu folosind un clichet si o maneta.
Suruburile au fost montate in fabrica folosind o solutie de blocat suruburi.

7.1.2.2 Verificarea strangerii suruburilor din rulmentii cu flansa ai rotilor de
transport

s

S
TS

Figura. 7.1.2.2 - 255. Suruburile rulmentilor cu flansa ai rotilor de transport

1. Verificati daca toate cele 24 de suruburi ale rulmentilor cu flansa M16 (1) de pe rotile de
transport sunt stranse.
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® Fiecare rulment are patru suruburi. Exista sase rulmenti.
Daca este nevoie, strangeti suruburile. Daca spatiul dintre anvelope este ingust,
strangeti suruburile de la urmatorul spatiu folosind un clichet si o maneta.

7.1.2.3 Verificarea strangerii prizoanelor tavalugului

Figura. 7.1.2.3 - 256. Bara tavalugului

1. Detasati cele doud splinturi (2) ale barei tavalugului (1).
2. Detasati bara tavalugului ridicand-o.
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Figura. 7.1.2.3 - 257. Prizoanele tavalugului
3. Verificati daca toate cele 20 de prizoane (M18) (1) ale tavalugului sunt stranse.
® Daca este nevoie, strangeti suruburile.
4. Tnlocuiti bara tavalugului si blocati bara cu splinturi.
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7.1.2.4 Verificarea tensiunii suruburilor brazdarului

Figura.7.1.2.4 - 258. Suruburile manerului brazdarului

1. Verificati daca suruburile manerului brazdarului M20 (1) sunt stranse.

® oCEREX 300 este prevazuta cu 12 suruburi ale manerului brazdarului si eCEREX
400 cu 18.
Daca este nevoie, strangeti suruburile la cuplul de 300 Nm.

Figura. 7.1.2.4 - 259. Suruburile de presiune ale brazdarului
2. Verificati daca piulitele (2) ale suruburilor de presiune in forma de U (1) ale brazdarului
sunt stranse.
® oCEREX 300 este prevazutd cu 4 suruburi in forma de U si 8 piulite. eCEREX 400

Este prevazuta cu 8 suruburi in forma de U si 16 piulite.
Daca este nevoie, strangeti piulitele la cuplul de 100 Nm.
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Figura. 7.1.2.4 - 260. Suruburile rotii de acoperire a brazdarului si reglarea adancimii

3. Verificati daca toate prizoanele rotii de acoperire (M16) (3) a brazdarului sunt stranse.

® CEREX 300 este prevazuta cu 40 suruburi ale manerului brazdarului si eCEREX
400 cu 52.
Daca este nevoie, strangeti suruburile.

4. Verificati daca toate suruburile de reglare a adancimii brazdarului (M12) (1) sunt stranse.

® CEREX 300 este prevazuta cu 40 suruburi ale manerului brazdarului si eCEREX
400 cu 52.
Daca este nevoie, strangeti suruburile.

7.1.2.5 Verificarea strangerii suruburilor platformei de lucru

Figura. 7.1.2.5 - 261. Suruburile platformei de lucru

1. Verificati daca cele 6 suruburi M12 (2) ale platformei de lucru sunt stranse.
® Daci este nevoie, strangeti suruburile.

2. Verificati daca cele 4 suruburi M16 (1) de langa cilindrul de ridicare sunt stranse.
® Daca este nevoie, strangeti suruburile.
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Figura. 7.1.2.5 - 262. Suruburile in forma de U ale platformei de lucru
3. Verificati daca cele 8 piulite M8 (2) ale suruburilor in forma de U (1) sunt stranse.
® Daci este nevoie, strangeti suruburile.

7.1.2.6 Verificarea strangerii suruburilor inelului de tractare

Figura.7.1.2.6 - 263. Suruburile inelului de tractare

1. Verificati daca cele 12 suruburi (1) ale inelului de tractare sunt stranse.
® Daca este nevoie, strangeti suruburile la cuplul de 400 Nm.

7.1.3 Verificarea presiunii Tn anvelope

® Presiunea corectd in anvelopa din spate (250/80-18) este de 1,5 bari.
Presiunea corecta in anvelopele tavalugului este de 1,5 bari.
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7.1.4 Verificarea jocului rulmentului la butucii tavalugului

Figura. 7.1.4 - 264. Verificarea jocului rulmentului la butucii tavalugului

1. Introduceti o bara (1) intre roata si platforma.
2. Deplasati bara pentru a va asigura ca nu exista niciun punct slabit al rulmentului de roata.

® Daci exista puncte slabite ale rulmentului butucului de roata, strangeti rulmentul
in conformitate cu 7.6.1 Strangerea rulmentului.

7.1.5 Verificarea tensiunii lanturilor de transmisie

7.1.5.1 Verificarea i tensiunea lantului, transmisia de ingrasaminte si
seminte

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.

Figura.7.1.5.1 - 265. Verificarea i tensiunea lantului, transmisia de ingrasaminte si seminte
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2. Verificati abaterea lantului buncarului pentru ingrasaminte (1) si a lantului buncarului
pentru seminte (2), apasandu-l in jos si ridicandu-I cu degetul.
® Abaterea maxima admisa este de 10 mm. Daca este necesar, tensionati lanturile
in conformitate cu sectiunea 7.5.1 Tensiunea lantului, transmisia de ingrasaminte
siseminte.
3. Coborati capacul transmisiei.

4. Daca utilajul este echipat cu motoare electrice pentru ingrasaminte si seminte in partea
dreapta a utilajului: repetati pasii de la 1 la 3 pentru transmisia din partea dreapta.

7.1.5.2 Verificarea tensiunii lantului, transmisia de seminte mici

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.

Figura.7.1.5.2 - 266. Verificarea tensiunii lantului, transmisia de seminte mici
2. Verificati abaterea lantului de transmisie (1) apasandu-l in jos cu degetul.

® Abaterea maxima admisa este de 10 mm. Daca este necesar, tensionati lanturile
in conformitate cu sectiunea 7.5.2 Tensionarea lantului,_transmisia de seminte
3. Coborati capacul transmisiei.

4. Daca utilajul este echipat cu un motor electric pentru seminte mici in partea dreapta a
utilajului: repetati pasii de la 1 la 3 pentru transmisia din partea dreapta.

7.1.5.3 Verificarea tensiunii lantului, transmisia arborelui de dispersare a
ingrasamintelor

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
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Figura. 7.1.5.3 - 267. Verificarea tensiunii lantului, transmisia arborelui de dispersare a ingrasamintelor

2. Verificati abaterea lantului de transmisie (1) ridicandu-l cu degetul.

® Abaterea maxima admisa este de 10 mm. Daca este necesar, tensionati lanturile
in conformitate cu sectiunea 7.5.3 Tensionarea lantului,_transmisia arborelui de
dispersare a ingrasamintelor.

3. Coborati capacul transmisiei.

7.1.5.4 Verificarea tensiunii lantului, transmisia arborelui de dispersare a
semintelor

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.

Figura. 7.1.5.4 - 268. Verificarea tensiunii lantului, transmisia arborelui de dispersare a semintelor

2. Verificati abaterea lantului de transmisie (1) apasandu-l in jos cu degetul.

® Abaterea maxima admisa este de 10 mm. Daca este necesar, tensionati lanturile
in conformitate cu sectiunea 7.5.4 Tensionarea lantului,_transmisia arborelui de
dispersare a semintelor.

3. Coborati capacul transmisiei.

7.1.6 Verificarea starii componentelor hidraulice

1. Verificati etanseitatea sistemului hidraulic.
2. Daca este necesar, strangeti conexiunile.
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3. Asigurati-va ca furtunurile sunt intacte si nu prezinta scurgeri.
® Daca este necesar, contactati departamentul de intretinere.

7.1.7 Verificarea starii cablurilor electrice

1. Asigurati-va ca izolarea cablurilor nu este uzata si ca acestea sunt la vedere.
2. Asigurati-va ca izolarea cablurilor nu s-a topit si ca nu prezinta semne de incalzire sau de
ardere.
Daca este necesar, reparati utilizand, de exemplu, banda ca izolatie suplimentara.
Daca un cablu sau fire ale cablului sunt tdiate, contactati departamentul de
intretinere.

7.1.8 Inspectia inelului de tractare

Figura. 7.1.8 - 269. Uzura inelului de tractare

1. Verificati gradul de uzura al inelului de tractare.

® Uzura maxima (A) este de 2,5 mm. Dimensiunea maxima a deschiderii este de
52,5 mm.

2. Verificati ca inelul de tractare sa nu prezinte fisuri.

® Daca este nevoie, inlocuiti inelul de tractare in conformitate cu sectiunea 7.7.1
Inlocuirea inelului de tractare.
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7.1.9 Inspectia discurilor brazdarului

Figura. 7.1.9 - 270. Discurile brazdarelor

1. Verificati daca miscarea discurilor (1) unul fata de celalalt este usor limitata si nu se simte
niciun joc in rulment atunci cand rotiti un disc de la marginea din spate.

® Daca discurile se misca usor unul fata de celalalt sau daca jocul rulmentului este
excesiv, reglati pretensionarea cu ajutorul unui bailag.
Daca un disc nu se roteste, curatati discurile, daca este necesar, in conformitate cu
sectiunea 7.3.4 Curatarea discurilor brazdarului. Daca discul tot nu se roteste,
inlocuiti discul, daca este necesar, in conformitate cu sectiunea 7.8.2 Inlocuirea
unui disc de brazdar, sau inlocuiti rulmentul in conformitate cu sectiunea 7.8.3
Inlocuirea unui rulment de brazdar.

2. Masurati diametrul discului.
® Discul trebuie sa fie rotund, cu un diametru minim de 350 mm. Daca diametrul
este sub 350 mm, inlocuiti discul, dacd este necesar, in conformitate cu
sectiunea 7.8.2 Inlocuirea unui disc de brazdar.

7.1.10 Verificarea sistemului de franare

Inspectiile care urmeaza sa fie efectuate pe sistemul de franare al semanatorii (daca este instalat)
sunt prezentate in tabelul de mai jos.

Tabelul. 7.1.10 - 24. Inspectiile care trebuie efectuate la sistemul de franare

Zilnic | La fiecare 500 de hectare sau o
data pe sezon de exploatare R

7.1.10.2 Evacuarea apei din rezervorul

, X
pneumatic
7.1.10.1 Verificarea placutelor de frana X
7.1.10.3 Verificarea nivelului de ulei din X
convertizorul pneumatic hidraulic
7.1.10.4 Curatarea filtrelor cuplajelor cu X

gheare
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R Inspectiile care trebuie efectuate o data pe sezon de functionare ar trebui sa se faca primavara,
cand utilajul este pornit pentru prima data, dupa ce a fost depozitat pe timp de iarna.

7.1.10.1 Verificarea placutelor de frana

PERICOL
A Placutele de frana sunt amplasate in cele mai exterioare roti de transport pe ambele

laturi ale semanatorii.
Asigurati-va ca tamburul de frana si celelalte piese ale franei s-au racit inainte de a

efectua orice lucrare de intretinere sau de reparatie. Pericol de arsuri.

1. Verificati daca placutele de frana sunt uzate.
® Tnlocuiti placutele de frand dacd grosimea suprafetei de frecare raimasa este mai
mica de 1,5 mm.

7.1.10.2 Evacuarea apei din rezervorul pneumatic

® Aceste instructiuni se aplicd numai semanétorilor prevazute cu un sistem pneumatic de

franare.
Rezervorul trebuie golit zilnic.

Rezervorul pneumatic (1) se afla pe bara de tractiune.

Figura. 7.1.10.2 - 271. Evacuarea apei din rezervorul pneumatic

1. Trageti in jos cablul (3) supapei de golire (2) a rezervorului pneumatic (1).
2. Tineti supapa deschisa pana cand aerul care iese este uscat.
3. Dati drumul cablului.

® Supapa se inchide automat.

7.1.10.3 Verificarea nivelului de ulei din convertizorul pneumatic hidraulic

® Aceste instructiuni se aplicd numai semanatorilor prevazute cu un sistem pneumatic de
franare.
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Convertizorul pneumatic hidraulic (1) se afla pe bara de tractiune.

Figura. 7.1.10.3 - 272, Verificarea nivelului de ulei din convertizorul pneumatic hidraulic

1. Asigurati-va ca nivelul uleiului din rezervorul de ulei se afla intre marcajele MIN (2) si MAX
(3).
2. Daca este nevoie, adaugati ulei.
® Utilizati un ulei mineral destinat sistemelor hidraulice.

7.1.10.4 Curatarea filtrelor cuplajelor cu gheare

PERICOL

A Actionati cu prudenta maxima la conectarea sau la deconectarea cuplajelor furtunurilor
pneumatice. Un furtun pneumatic se poate smuci brusc. Nu directionati niciodata aerul
comprimat spre piele.
® Aceste instructiuni se aplicd numai semanétorilor prevazute cu un sistem pneumatic de
franare.

Filtrele sunt integrate in cuplajele cu gheare (2 buc.) ale sistemului de franare
pneumatic al semanatorii.

1. Scoateti cartusele de filtrare din cuplajele cu gheare.
2. Curatati cartusele de filtrare cu un agent de curatare.
3. Uscati cartusele de filtrare cu aer comprimat.

4. Tnlocuiti cartusele de filtrare in cuplajele cu gheare.
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7.2 Lubrifiere

® Dupa punerea in functiune a utilajului, toate punctele de ungere trebuie lubrifiate dupa
primele 10 hectare.
Brazdarele cu disc sunt echipate cu rulmenti cu auto-lubrifiere, care nu necesita
lubrifiere.
Cand efectuati lubrifierea, asigurati-va ca duza de ungere este deschisa. Ungeti punctul
pana cand lubrifiantul iese din racord. De obicei, duzele de ungere necesita 1-2 apasari
ale pompei de gresat. Stergeti excesul de lubrifiant.
Pentru ungere, utilizati un lubrifiant pe baza de litiu. Lanturile sunt lubrifiate cu ulei de
motor de inalta calitate.
Este interzisa utilizarea unsorilor vascoase, cu fibre lungi si a celor care contin particule
solide de lubrifiant (sulfura de molibden si grafit).

7.2.1 Instructiuni rapide, lubrifiere

Tabelul. 7.2.1 - 25. Puncte de ungere

1) La 2) La fiecare 500 de Numarul duzelor
fiecare 50 | hectare sau o data pe de ungere de pe
de sezon de exploatare utilaj (buc.)
hectare

7.2.2 Lubrifierea X

lanturilor de transmisie

7.2.4 Lubrifierea

suportului puntii din X 2

spate

7.2.5 Lubrifierea

rulmentilor osiei montate X 6

cu roti

7.2.6 Lubrifierea eCEREX 300: 2

cilindrului de ridicare X

eCEREX 400: 6

7.2.7 Lubrifierea inelului
de tractare

7.2.8 Lubrifierea
cilindrilor marcatorului X 4
de urma de mijloc

7.2.9 Lubrifierea
cilindrilor marcatorului X 4
de urma spate

7.2.10 Lubrifierea 6 (in bolturi)
stifturilor tavalugului si a X X
butucilor de roata. 4 (in roti)
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7.2.11 Lubrifierea
cilindrilor placii de X 2
nivelare frontale

7.2.12 Lubrifierea
cilindrilor grapei frontale

7.2.13 Lubrifierea
cilindrilor cultivatorului X 2
frontal cu discuri

7.2.14 Lubrifierea

cilindrului barei de X 2
tractiune
7.2.15 Lubrifierea piulitei

" ’ X 4
de strangere
7.2.16 Lubrifierea
arborilor levierului franei X 2
de mana
7.2.17 Lubrifierea X 1

manivelei franei de mana

7.2.2 Lubrifierea lanturilor de transmisie

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.

Figura. 7.2.2 - 273. Lubrifierea lanturilor de transmisie
2. Lubrifiati lantul buncarului de ingrasaminte (1), lantul buncarului pentru seminte (2) si
lantul buncarului pentru seminte mici (3).
® Asigurati-va ca uleiul curge si intre discurile lantului, nu numai in tambur.
3. Coborati capacul transmisiei.

4. Daca utilajul este echipat cu un motor electric pentru ingrasaminte, seminte sau seminte
mici in partea dreapta a utilajului: repetati pasii de la 1 la 3 pentru transmisia din partea
dreapta.
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7.2.3 Lubrifierea cilindrului de presiune a brazdarului

Figura. 7.2.3 - 274. Lubrifierea cilindrului de presiune a brazdarului

1. Lubrifiati cei patru cilindri de presiune a brazdarului (1).

® in partea superioard a cilindrului de presiune a brazdarului existd duza de
ungere.

7.2.4 Lubrifierea suportului puntii din spate

1. Lubrifiati cele doua bucse de legatura ale suportului puntii din spate (1).

® Bucsele de legaturad sunt amplasate in colturile din spate ale buncarului pe
ambele parti ale semanatorii.

7.2.5 Lubrifierea rulmentilor osiei montate cu roti

\‘\‘,
ey
Nt
N o =S
N ©.

Rt
N5 S
A
SXs
I' ° ot

]
¢
R
NiSs
X

- ‘
\‘;"\ )
L

—
>
N\

Figura. 7.2.5 - 275. Rulmentii osiei montate cu roti

1. Utilaj fara frane: Lubrifiati cei 5 rulmenti ai osiei montate cu roti (1).

® Partea stanga a utilajului: roata din punctul cel mai exterior are rulmenti cu auto-
lubrifiere
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2. Utilaj cu frane: Lubrifiati cei 4 rulmenti ai osiei montate cu roti (1).

® partea stanga si partea dreapta a utilajului: roata din punctul cel mai exterior are
rulmenti cu auto-lubrifiere

7.2.6 Lubrifierea cilindrului de ridicare
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Figura. 7.2.6 - 276. Cilindrul de ridicare

1. Lubrifiati cilindrul (cilindrii) de ridicare.

7.2.7 Lubrifierea inelului de tractare

Figura.7.2.7 - 277.Inelul de tractare

1. Curatati inelul de tractare (1) stergandu-|.
2. Aplicati lubrifiant pe inelul de tractare.
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7.2.8 Lubrifierea cilindrilor marcatorului de urma de mijloc

Figura. 7.2.8 - 278. Cilindrii marcatorului de urma de mijloc

1. Lubrifiati cei 2 cilindri ai marcatorului de urma de mijloc (1).

® in partea superioara si in partea inferioara ale cilindrului marcatorului de urma de
mijloc exista cate o duza de ungere (2).

7.2.9 Lubrifierea cilindrilor marcatorului de urma spate

Figura. 7.2.9 - 279. Cilindrii marcatorului de urma spate

1. Lubrifiati cei 2 cilindri ai marcatorului de urma spate (1).
® In carcasa rulmentului ambilor cilindri se afld 1 duza de ungere (2).
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7.2.10 Lubrifierea stifturilor tavalugului si a butucilor de roata.

Figura. 7.2.10 - 280. Stifturile tavalugului

1. Lubrifiati stifturile orizontal si vertical ale tavalugului.
L Stiftul orizontal are 2 duze de ungere (2, 4). Stiftul vertical are 2 duze de ungere
(1,3).
2. Lubrifiati cele doua stifturi ale barei tavalugului.
® Exista o duza de ungere (5) la ambele stifturi ale barei tavalugului.

Figura. 7.2.10 - 281. Detasarea barei tavalugului
3. Detasati cele doua splinturi (2) ale barei tavalugului (1).
4. Detasati bara tavalugului ridicand-o.
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Figura. 7.2.10 - 282. Butucii rotilor tavalugului
5. Lubrifiati cei patru butuci de roata (1).
® Butucii rotii au o duza de ungere (2).
6. Inlocuiti bara tavalugului si blocati bara cu splinturi.

7.2.11 Lubrifierea cilindrilor placii de nivelare frontale

Figura. 7.2.11 - 283. Cilindrii placii de nivelare frontale

1. Lubrifiati cei doi cilindri ai placii de nivelare frontale (1).
® in partea superioara a ambilor cilindri existd o duza de ungere.
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7.2.12 Lubrifierea cilindrilor grapei frontale

1

Figura. 7.2.12 - 284. Cilindrii grapei frontale

1. Lubrifiati cei 2 cilindri ai grapei frontale (1).
® Duzele de ungere (2) se afld pe partea cu piston a cilindrului.

7.2.13 Lubrifierea cilindrilor cultivatorului frontal cu discuri

Figura. 7.2.13 - 285. Cilindrii cultivatorului frontal cu discuri

1. Lubrifiati cei 2 cilindri ai cultivatorului frontal cu discuri (1).
® Duzele de ungere (2) se afld pe partea cu piston a cilindrului.
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7.2.14 Lubrifierea cilindrului barei de tractiune

Figura. 7.2.14 - 286. Cilindrul barei de tractiune

1. Lubrifiati cilindrul barei de tractiune (1).

® in partea superioara si in partea inferioara a cilindrului barei de tractiune exista o
duza de ungere (2).

7.2.15 Lubrifierea piulitei de strangere

Figura. 7.2.15 - 287. Piulita de strangere

1. Lubrifiati filetele piulitei de strangere (1) la ambele capete (2, 3).
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7.2.16 Lubrifierea arborilor levierului franei de mana

Figura. 7.2.16 - 288. Arborii levierului franei de mana

1. Lubrifiati arborii levierului franei de mana (1, 2) prin duzele de ungere (3, 4).

7.2.17 Lubrifierea manivelei franei de mana

Figura. 7.2.17 - 289. Manivela franei de mana

1. Lubrifiati manivela franei de mana (1) prin duzele de ungere (2).

7.3 Curatare
7.3.1 Curatarea buncarelor

® (Cand efectuati curatarea buncarelor, purtati ochelari si ménusi de protectie.
Curdtati buncarul pentru seminte mici cand se schimba soiul care va fi insdmantat si la
sfarsitul sezonului de insamantare. Goliti si curatati buncarul de ingrasaminte si spalati
ingrasamintele de pe utilaj atunci cand faceti o pauza de la semanat si la sfarsitul
sezonului.
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Figura. 7.3.1 - 290. Clapete inferioare deschise

1. Deschideti clapeta inferioara a unitatii de alimentare cu ingrasamant pe partea frontala a
semanatorii, rotind parghia de comanda (1) in jos.

2. Deschideti clapeta inferioara a unitatii de alimentare cu seminte pe partea din spate a
semanatorii, rotind parghia de comanda (2) in jos.
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Figura. 7.3.1 - 291. Curatarea buncarelor
3. Indepartati sitele (1, 2) din buncarul pentru ingrasaminte (3).
4. Curatati buncarul pentru ingrasaminte cu aer sub presiune.
5. Spalati buncarul pentru ingrasaminte (3) si pentru seminte (4) folosind detergent si apa
calda.
6. Daca este necesar, curatati buncarele cu un dispozitiv electric de spalare.

ATENTIE
A Nu lasati apa sa patrunda in instrumentele electrice.

7. Uscati buncarele cu aer sub presiune.
8. Inchideti clapetele inferioare ale unitatilor de alimentare.
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7.3.2 Curatarea buncarului pentru seminte mici

® (Cand efectuati curatarea buncarelor, purtati ochelari si ménusi de protectie.
Curdtati buncarul pentru seminte mici cand se schimba soiul care va fi insdmantat si la
sfarsitul sezonului de insamantare.
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Figura. 7.3.2 - 292. Clapeta inferioara deschisa

1. Deschideti clapeta inferioard rotind parghia de comanda (1) in jos.
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Figura. 7.3.2 - 293. Curatarea buncarului pentru seminte mici
2. Curatati buncarul pentru seminte mici (1) cu aer sub presiune.
3. Spalati buncarul pentru seminte mici cu detergent si apa calduta.
4. Daca este necesar, curatati buncarul cu un aparat de spalat cu presiune.

ATENTIE
A Nu lasati apa sa patrunda in instrumentele electrice.

5. Uscati buncarul cu aer sub presiune.
6. Inchideti clapeta inferioara a unitatii de alimentare.

7.3.3 Curatarea suprafetei vopsite

® (Cand efectuati curatarea suprafetei vopsite, purtati ochelari si manusi de protectie.
Curatati suprafata vopsita la sfarsitul sezonului de insamantare.
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1. Curatati suprafata vopsita a semanatorii prin periere si folosind aer sub presiune.
2. Daca este necesar, curatati suprafata vopsita cu un aparat de spalat electric.

ATENTIE
A Nu lasati apa sa patrunda in instrumentele electrice.

3. Lubrifiati toate punctele de ungere in conformitate cu sectiunea 7.2 Lubrifiere.

® \Vopseaua deterioratd poate fi retusatd dupa spalare. Suprafata vopsitd poate fi
protejata cu un strat subtire de ulei, folosind ulei de protectie destinat acestui scop. Se
va evita patrunderea uleiului de protectie in piesele de cauciuc si de plastic.

7.3.4 Curatarea discurilor brazdarului

® Cand efectuati curdtarea discurilor brazdarelor, purtati ochelari de si manusi de
protectie.

1. Curatati discurile (1) ale brazdarelor cu un aparat de spalat cu presiune.
® De asemenea, curatati spatiul dintre razuitoare si roata de acoperire.
2. Aplicati ulei de protectie pe piesele de uzura pentru a le proteja impotriva coroziunii.

3. Dupa ce discurile sunt uscate, rotiti fiecare pereche de discuri de brazdare de cateva ori, in
asa fel incat razuitorile sa indeparteze murdaria uscata din interiorul discurilor.

7.3.5 Curatarea unitatilor de alimentare

® (Cand efectuati curatarea alimentatorului, purtati ochelari si manusi de protectie.
Curatati unitatile de alimentare la sfarsitul sezonului de insamantare.

Figura. 7.3.5 - 294. Curatarea unitatilor de alimentare

1. Intoarceti trapa de curatare a alimentatorului (1) in sus.

2. Curatati canelurile cilindrului de alimentare (2) cu un bat de lemn si apa si prin suflare cu
aer comprimat.
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7.3.6 Curatarea buncarului pentru seminte mici

® (Cand efectuati curatarea alimentatorului, purtati ochelari si manusi de protectie.
Curdtati unitatile de alimentare la sfarsitul sezonului de insamantare.

Figura. 7.3.6 - 295. Curatarea buncarului pentru seminte mici

1. Intoarceti trapa de curatare a alimentatorului (1) in sus.

2. Curatati canelurile cilindrului de alimentare (2) cu un bat de lemn si apa si prin suflare cu
aer comprimat.

7.4 Ansamblul de transport cu roti

® Acest capitol descrie demontarea si montarea ansamblului cu roti. Daca aveti neclaritati
cu privire la modul de efectuare a lucrarii, contactati departamentul de intretinere.

7.4.1 Demontarea ansamblului cu roti

PERICOL
Pericol de zdrobire si de taiere la scoaterea rotilor.

PERICOL
A Asigurati-va ca semanatoarea este asezata corespunzator si ca utilajul este in pozitia de

transport. Asigurati-va ca semandtoarea nu se poate misca in nicio directie.

PERICOL
Demontarea ansamblului cu roti trebuie efectuata de doua persoane.
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Figura. 7.4.1 - 296. Demontarea razuitorii

1. Daca utilajul este echipat cu o razuitoare, demontati-o indepartand suruburile (1), saibele
(2, 3) si piulitele (4).

Figura. 7.4.1 - 297. indepartarea cilindrilor marcatorului de urma spate.

2. Indepartati cei 2 cilindri ai marcatorului de urma spate (4) indepartand cuiele spintecate
(1), bolturile (6) si saibele (3).
3. Asezati cilindrii pe platforma de lucru.
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Figura. 7.4.1 - 298. Demontarea grapei posterioare
4. Daca utilajul este echipat cu o grapa posterioara, demontati-o indepartand suruburile (3),
saibele (2) si piulitele (1) arborelui grapei posterioare si desprinzand lanturile grapei
posterioare (4) de pe platforma de lucru.

Figura. 7.4.1 - 299. Ridicarea grapei posterioare
PERICOL

A Utilizati un accesoriu de ridicare cand demontati grapa posterioara. Legati o
chinga de ridicare (1) in jurul tubului (2).
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Figura. 7.4.1 - 300. Suportii pentru transport
5. Instalati suportii pentru transport (2) de ambele parti ale semanatorii, cu suruburi M20x50

(1).
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Figura. 7.4.1 - 301. Demontarea ansamblului cu roti
6. Scoateti cele patru suruburi (1) ale rulmentului cu flansa al ansamblului cu roti deteriorat

de pe ambele parti ale acestuia.

Figura. 7.4.1 - 302. Rotirea suruburilor
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7. Daca demontati ansamblul cu roti din punctul cel mai exterior, rotiti suruburile intre
ansamblul cu roti din mijloc si cel din punctul cel mai exterior pentru a impiedica
ansamblul cu roti din mijloc sa cada.

® Asigurati-va ca suruburile nu patrund in spatele placii (2, 3).
Daca demontati ansamblul cu roti din partea stanga, rotiti suruburile (4) astfel
incat directia lor sa fie de la dreapta la stanga. Daca demontati ansamblul cu roti
din partea dreaptd, rotiti suruburile (1) in asa fel incat directia acestora sa fie de la
stanga la dreapta.

8. Ridicati usor ansamblul cu roti de pe sol.

Figura. 7.4.1 - 303. Ansamblul cu roti este sustinut de suruburi
® Ansambilurile cu roti intacte raman sustinute de suruburile (1).

PERICOL
A Lucrati cu precautie cand ansamblul cu roti se desface.

7.4.2 Demontarea ansamblului cu roti

Figura. 7.4.2 - 304. Detasarea unui rulment cu flansa

1. Deschideti surubul de blocare (1).
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2. Scoateti rulmentul cu flansa (2) din arbore.
® Folositi o scula de extractie pentru detasarea rulmentului. Nu folositi un ciocan
pentru a incerca sa detasati rulmentul.
Daca este nevoie, inlocuiti rulmentul.

Figura. 7.4.2 - 305. Desfacerea prizoanelor

3. Scoateti anvelopa desfacand cele sase prizoane (1).

® Daci anvelopa din mijloc a ansamblului cu roti trebuie inlocuita, trebuie s se
demonteze si anvelopa aflata in punctul cel mai in exterior. Anvelopa trebuie
demontata de pe laterala suruburilor de anvelopa centrale din set.

7.4.3 Montarea ansamblului cu roti

1. Curatati suprafetele inainte de montarea ansamblului cu roti.
2. Curatati filetele suruburilor.

Figura. 7.4.3 - 306. Montarea anvelopei

3. Montati anvelopa prin strangerea celor sase prizoane (1).

® Cuplul de strangere este de 350 Nm. Aplicati o solutie anti-desurubare cu
rezistenta medie-puternica.
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Figura. 7.4.3 - 307. Strangerea rulmentului

4. Fixati rulmentul cu flansa (2) pe arbore si strangeti surubul de fixare (1).
® Daci este nevoie, inlocuiti un rulment deteriorat.

7.4.4 Montarea ansamblului cu roti

Figura. 7.4.4 - 308. Montarea ansamblului cu roti

1. Fixati cele patru suruburi (1) ale rulmentului cu flansa al ansamblului cu roti pe ambele

parti ale acestuia.
® Cuplul de strangere este de 230 Nm. Utilizati contrapiulite noi.

2. Scoateti suportii pentru transport.

3. Daca este necesar, montati razuitoarea in conformitate cu sectiunea 5.1.11 Montarea
razuitorii, grapa posterioara in conformitate cu sectiunea 5.1.13 Montarea grapei
posterioare si cilindrul marcatorului de urma in spatele tractorului in conformitate cu
sectiunea 5.1.14 Montarea marcatoarelor de urma spate pe grapa posterioara.

® Nu este necesar ca prizoanele sa fie stranse din nou daca s-a aplicat solutie de blocat
suruburi in timpul instalarii si daca suruburile au fost stranse la cuplul corect.
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7.5 Intinderea lanturilor de transmisie
7.5.1 Tensiunea lantului, transmisia de ingrasaminte si seminte

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
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Figura. 7.5.1 - 309. intinderea lantului buncarului pentru ingrasaminte
2. Slabiti piulita (2) transmisiei prin lant (3) a lantului buncarului pentru ingrasaminte (1).
3. Strangeti lantul ridicand transmisia prin lant in sus.
4. Strangeti piulita transmisiei prin lant.
5. Verificati abaterea lantului buncarului pentru ingrasaminte.
® Abaterea trebuie sa fie mai mica de 10 mm.

Figura. 7.5.1 - 310. intinderea lantului buncarului pentru seminte
6. Slabiti piulita (2) a transmisiei prin lant (3) a lantului buncarului pentru seminte (1).
7. Strangeti lantul ridicand transmisia prin lant in sus.
8. Strangeti piulita transmisiei prin lant.
9. Verificati abaterea lantului buncarului pentru seminte.
® Abaterea trebuie sa fie mai mica de 10 mm.
10. Coborati capacul transmisiei.

11. Daca utilajul este echipat cu motoare electrice pentru ingrasaminte si seminte in partea
dreapta a masinii: repetati pasii de la 1 la 10 pentru transmisia din partea dreapta.
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7.5.2 Tensionarea lantului, transmisia de seminte mici

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.
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Figura. 7.5.2 - 311. Intinderea lantului buncarului pentru seminte mici
2. Slabiti piulita (3) transmisiei prin lant (2) a lantului (1).
3. Intindeti lantul deplasand transmisia lantului lateral spre stanga.
4. Strangeti piulita transmisiei prin lant.
5. Verificati abaterea lantului pentru seminte mici.
® Abaterea trebuie sa fie mai mica de 10 mm.
6. Coborati capacul transmisiei.

7. Daca utilajul este echipat cu motoare electrice pentru ingrasaminte si seminte in partea
dreapta a utilajului: repetati pasii de la 1 la 3 pentru transmisia din partea dreapta.

7.5.3 Tensionarea lantului, transmisia arborelui de dispersare a
ingrasamintelor

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.

|

Figura. 7.5.3 - 312. Tensionarea lantului arborelui de dispersare a ingrasamintelor
2. Slabiti piulita (3) transmisiei prin lant (2) a arborelui de dispersare a ingrasamintelor (1).
3. Intindeti lantul impingand transmisia prin lant in jos.
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4. Strangeti piulita transmisiei prin lant.
5. Verificati abaterea lantului.

® Abaterea trebuie s fie mai mica de 10 mm.
6. Coborati capacul transmisiei.

7.5.4 Tensionarea lantului, transmisia arborelui de dispersare a
semintelor

1. Ridicati capacul transmisiei de pe partea stanga a utilajului.

Figura. 7.5.4 - 313. intinderea lantului arborelui de dispersare a semintelor

2. Slabiti piulita (3) transmisiei prin lant (2) a lantului arborelui de dispersare a semintelor
(1).
3. Intindeti lantul impingand transmisia prin lant in jos.
4. Strangeti piulita transmisiei prin lant.
5. Verificati abaterea lantului.
® Abaterea trebuie sa fie mai mica de 10 mm.
6. Coborati capacul transmisiei.

7.6 Jocul rulmentului butucului de roata al tavalugului
7.6.1 Strangerea rulmentului

1. Ridicati anvelopa tavalugului de pe sol.
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Figura. 7.6.1 - 314. Capacul butucului
2. Slabiti capacul butucului (1) rotindu-| spre stanga.

Figura. 7.6.1 - 315. Strangerea rulmentului butucului rotii
3. Scoateti boltul de blocare (3) al piulitei canelate (2) de pe arbore.
4. Strangeti piulita rotind simultan roata pana cand se simte o usoara rezistenta in rulment

(1).
5. Slabiti piulita pana cand boltul de blocare intra in canelura urmatoare, in care rulmentul
se roteste liber.

6. Blocati stiftul in pozitie.

7. Umpleti o treime din volumul cupei cu lubrifiant si asezati la loc capacul butucului
rotindu-l spre dreapta.

® Cuplul de strangere este de 50 Nm.
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7.7 Inelul de tractare
7.7.1 inlocuirea inelului de tractare

7.7.1.1 Detasarea inelului de tractare

Figura.7.7.1.1 - 316. Inelul de tractare

1. Scoateti cele 12 suruburi (1) ale inelului de tractare.
2. Scoateti inelul de tractare (2).

7.7.1.2 Instalarea inelului de tractare

Figura.7.7.1.2 - 317. Inelul de tractare

1. Tnlocuiti inelul de tractare (2).

2. Strangeti cele 12 suruburi (1).
® Cuplul de strangere este de 400 Nm.
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7.8 Brazdare

PERICOL
A Purtati manusi de protectie in timpul operatiilor de service la brazdare.
® Spalati brazdarul inaintea operatiei de service.
7.8.1 Inlocuirea unui brazdar

7.8.1.1 Demontarea unui brazdar

PERICOL
A Utilizati un mecanism ajutator pentru a ridica si muta brazdarul. Brazdarul cantareste
aprox. 40 kg si are margini ascutite.

Figura.7.8.1.1 - 318. Coborarea brazdarului la sol

1. Coborati brazdarele la sol si sustineti in pozitie brazdarul care urmeaza sa fie demontat

(1.

Figura. 7.8.1.1 - 319. Deconectarea furtunurilor brazdarului
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2. Deschideti clemele (1, 4) ale furtunurilor (2, 3) de la capatul brazdarului si trageti
furtunurile de pe brazdar.

Figura.7.8.1.1 - 320. Demontarea unui brazdar
3. Slabiti cele patru suruburi de fixare (1) ale brazdarului.
® Nu scoateti surubul imediat, dar slabiti toate cele patru suruburi in mod egal.
4. Scoateti suruburile, placa de instalare (2) si cele patru garnituri de amortizare din cauciuc

(3).

5. Mutati brazdarul la distanta de pozitia acestuia.

7.8.1.2 Instalarea unui brazdar

PERICOL
A Utilizati un mecanism ajutator pentru a ridica si muta brazdarul. Brazdarul cantareste
aprox. 40 kg si are margini ascutite.

1. Mutati brazdarul in pozitie.

‘V“.'E‘J“-;"!,‘ = .‘\\ \
\Y% ’!\\\\gl ]
\ ) 7

Q
N

Figura. 7.8.1.2 - 321. Fixarea brazdarului
2. Asezati la locul sau garnitura de amortizare din cauciuc din partea jos (2) si ridicati
brazdarul (1) pe grinda de montare.
3. Montati restul de 3 garnituri de amortizare din cauciuc (5).
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4. Tnlocuiti saiba (4).
5. Montati cele 4 suruburi si piulite de fixare (4) si strangeti suruburile in mod uniform
pentru a elimina orice spatiu dintre placile portante.
® Pentru fixare, utilizati contrapiulite noi cu o rezistentd nominala de 10.

Figura. 7.8.1.2 - 322. Conectarea furtunurilor brazdarului

6. Conectati furtunurile (2, 3) in locatiile corespunzatoare din brazdar.
® Furtunul frontal (2) iese din buncarul pentru ingrasaminte, iar furtunul din spate
(3) iese din buncarul pentru seminte.

7. Strangeti clemele furtunului (1,4).
7.8.2 Inlocuirea unui disc de brazdar

7.8.2.1 Detasarea unui disc

® Dacid este necesar, demontati brazdarul in conformitate cu sectiunea 7.8.1.1
Demontarea unui brazdar.

Figura. 7.8.2.1 - 323. Detasarea unui disc

1. Scoateti suruburile de fixare (2) (5 buc.) ale discului (1).
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® Discul va cidea.
Inlocuiti rulmentul la schimbarea unui disc.

Figura. 7.8.2.1 - 324. Detasarea carcasei rulmentului

2. Slabiti surubul de rulment (2) si scoateti surubul si saiba (1).

® Discul din partea stanga are filet spre stanga, iar discul din partea dreapta are filet
spre dreapta.

3. Scoateti carcasa rulmentului (3).
® Utilizati un dispozitiv de tragere pentru a scoate carcasa rulmentului.

7.8.2.2 Instalarea unui disc

® |nstalati rulmentul in conformitate cu sectiunea 7.8.3.2 Instalarea unui rulment.

Figura.7.8.2.2 - 325. Instalarea carcasei rulmentului

1. Curatati suprafata plana (3) a carcasei rulmentului.
2. Montati carcasa rulmentului pe arborele brazdarului.
3. Asezati saiba M16 (1) si fixati surubul M16 (2).
® Discul din partea stanga are filet spre stanga, iar discul din partea dreapta are filet
spre dreapta.
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Figura. 7.8.2.2 - 326. Instalarea unui disc

4. Montati discul (1) pe arborele brazdarului.
5. Fixati suruburile M12 x 1,5 (2) (5 buc.) ale capacului rulmentului.

7.8.3 Inlocuirea unui rulment de brazdar
7.8.3.1 Detasarea unui rulment

® Scoateti discul brazdarului in conformitate cu sectiunea 7.8.2.1 Detasarea unui disc.

Figura. 7.8.3.1 - 327. Garnitura rulmentului si bailagul

1. Detasati garnitura rulmentului (1) si bailagul (2) de partea din spate a carcasei rulmentului
(3).
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Figura. 7.8.3.1 - 328. Scoaterea rulmentului si a garniturii inelare
2. Detasati garnitura inelara (3) de partea din fata a rulmentului.
3. Scoateti rulmentul (2) din carcasa rulmentului (1).
® Detasati rulmentul din partea din spate a carcasei rulmentului folosind o clema.

7.8.3.2 Instalarea unui rulment

Figura. 7.8.3.2 - 329. Instalarea unui rulment

1. Curatati carcasa rulmentului (1).
2. Instalati noul rulment (2).

® |nstalati rulmentul folosind o clema.
3. Inlocuiti garnitura inelara (3).
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Figura. 7.8.3.2 - 330. Garnitura rulmentului si bailagul
4, inlocuiti bailagul (2) si garnitura rulmentului (1 (3)
® | a schimbarea rulmentului, schimbati si garnitura.

7.8.4 Inlocuirea rotii de acoperire a brazdarului

7.8.4.1 Demontarea rotii de acoperire

Figura. 7.8.4.1 - 331. Demontarea rotii de acoperire

1. Scoateti contrapiulita (1) a rotii de acoperire (2) si trageti roata de acoperire de pe brazdar.
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7.8.4.2 Instalarea rotii de acoperire

Figura. 7.8.4.2 - 332. Instalarea rotii de acoperire

1. Montati din nou roata de acoperire (2) si fixati-o cu un surub M16x120 (4), o saiba M16 (3)
si o piulita M20 (2).
® |ainstalare, utilizati contrapiulite noi.

7.8.5 Ajustarea razuitorilor
7.8.5.1 Ajustarea razuitorilor cu disc

PERICOL

A Aveti grija, marginile discului sunt ascutite.

Figura. 7.8.5.1 - 333. Razuitori cu disc

1. Slabiti surubul (1) al razuitorii (2).
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2. Reglati distanta dintre razuitoare si discuri, mutand razuitoarea in sus sau in jos.

® Razuitoarea si placa interioara de sub aceasta trebuie pastrate impreuna. Reglati
razuitoarea si placa interioara cat mai aproape de discuri, dar asigurati-va ca
discul nu intra in contact in niciun moment cu razuitoarea sau cu placa interioara.
Discul trebuie sa se roteasca liber.

3. Strangeti surubul de fixare al razuitorii.

7.8.5.2 Ajustarea razuitorii rotii de acoperire

Figura. 7.8.5.2 - 334. Razuitoarea rotii de acoperire

1. Slabiti cele doud piulite de fixare (1, 2) ale razuitorii rotii de acoperire (3)

2. Reglati distanta dintre razuitoare si roata de acoperire, mutand razuitoarea in sus sau in
jos.

® Distanta dintre razuitoare si roata de acoperire trebuie sa fie de 2 - 3 mm.
3. Strangeti piulitele de fixare ale razuitorii.

7.9 Intretinerea sistemului de comanda SeedPilot
7.9.1 Calibrarea senzorilor

® Codul PIN al sistemului de comanda pentru calibrarea senzorilor este ,3"

7.9.1.1 Calibrarea senzorului utilajului pentru pozitia de insamantare

1. Coborati utilajul in pozitia de lucru.
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2 3 4

x‘lxdxca re utile

Ridicare utilaj

Presiune plug |
1002 gl )

929 480

Set

Figura. 7.9.1.1 - 335. Calibrarea senzorului utilajului pentru pozitia de insamantare
® Numarul (1) indica pozitia senzorului. Acestea sunt date brute de la controler.
2. Apasati pe SET (SETARE) (2).
3. Ridicati utilajul in pozitia de transport.
® Bara albastra (3) se deplaseaza de-a lungul scérii.
4. Apasati pe SET (SETARE) (4).

7.9.1.2 Calibrarea senzorului de presiune a brazdarului

1. Setati presiunea brazdarului in pozitia 1.

® |nstructiunile privind ajustarea presiunii brazdarului sunt prezentate in
sectiunea 6.13 Ajustarea presiunii brazdarului.

.p.
(10

Ridicare utilaj Presiune plug
1002 gEES

Figura. 7.9.1.2 - 336. Calibrarea senzorului de presiune a brazdarului
® Numarul (1) indica pozitia senzorului. Acestea sunt date brute de la controler.
2. Apasati pe SET (SETARE) (2).
3. Setati presiunea brazdarului in pozitia 4.
® Bara albastra (4) se deplaseaza de-a lungul scarii.
4. Apasati pe SET (SETARE) (3).
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7.9.2 Calibrarea distantei de deplasare
7.9.2.1 Calibrarea distantei de deplasare in timpul conducerii

® Codul PIN al sistemului de comanda pentru calibrarea distantei de deplasare este ,5”.

® Efectuati o calibrare a distantei de deplasare in functie de stratul de insdmantare real,
de viteza de cultivare si de presiunea brazdarului. Acest lucru va oferi cel mai precis
rezultat de calibrare posibil.

Calibrare distanta
81.059 tyre I ’

- 53

Figura. 7.9.2.1 - 337. Calibrarea in timpul conducerii 1

1. Coborati utilajul.
2. Apasati pe SET A (SETARE A) (1).

3. Conduceti distanta dorita.
® Sistemul va masura impulsurile senzorului de viteza. Distanta de deplasare
recomandata este de 100 m.

Calibrare distanta
81.059 tyre I '

@E'*mo.eo m

Tyre <] P
Wheel ©.00 m

TECU Ground 0.00 m

New tyre 0.000 p/m

Figura. 7.9.2.1 - 338. Calibrarea in timpul conducerii 2

4. Apasati pe SET B (SETARE B) (2).
5. Introduceti distanta parcursa pe ecran (1).

228 (266)



M U LT'VA Manual de operare si intretinere

1.01 eCEREX 300-400 SeedPilot

Calibrare distanta
81.059 tyre I '

BH—0C)

‘ ‘ -3

et
1— ‘ o—0
New tyre 0.000 p/m aa— - 5

Figura. 7.9.2.1 - 339. Calibrarea in timpul conducerii 3
® Datele de la sistemul ISOBUS al tractorului privind distanta parcursa (2) de rotile
tractorului si distanta masurata de radarul tractorului (1) (numai la tractoare
ISOBUS) si noua valoare obtinuta la calibrare (5) se afiseaza pe ecran. Sistemul
calibreaza o noua valoare a distantei de deplasare pe baza numarului (3) de
impulsuri.
6. Apasati pe OK (4).
® Se aplica noua valoare.

7.9.2.2 Calibrarea manuala a distantei de deplasare

® Codul PIN al sistemului de comandé pentru calibrarea distantei de deplasare este ,5”.
Cu aceasta functie, valoarea de calibrare a distantei de deplasare (impulsuri/metru
[p/m]) poate fi setata in mod direct, fara a conduce.

1 Calibrare distanta
 ____——®s81.059 tye ,

Figura. 7.9.2.2 - 340. Calibrarea manuala a distantei de deplasare

1. Apasati valoarea numerica p/m (impulsuri/metru) (1).
2. Introduceti valoarea dorita in camp.
® Valoarea trebuie sa fie intre 1 si 250. Orice valori in afara acestui interval nu vor fi
salvate.

Setarea din fabrica este 81,059.
Valoarea introdusa este salvata ca o noua valoare a p/m (impulsuri/metru) (1).
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7.9.3 Informatii privind starea 1/0

I/0 Tramline
Pos Faults LR

on @O

Fert

oFF @ O
Main on @O

a
4409 Fert axle ) 20
4411 Seed axle
2248 TL fert Left
1354 TL fert Right
1- 1816 TL seed Left
——__ _1358 TL seed Right
®5652 Tyre
4406 Small seed axle

g

Pulses

EHES

Raw Pros/Bar
1 0.0 Body
1 0.0 Coulter DownforcelEll

volts
13.8

Figura. 7.9.3 - 341. Informatii privind starea 1/0

® |nformatiile privind starea 1/0 (1) sunt afisate pe partea stangd a ecranului pentru
informatii privind starea 1/O din interfata cu utilizatorul. In cazul defectarii,
departamentul de service poate solicita aceste informatii.

7.9.4 Date de diagnosticare a defectiunilor de la cuplajele de carari
tehnologice

In cazul in care apare o alarma pe ecranul de conducere (a se vedea sectiunea 6.3.5.1 Alarme

cuplaje carari tehnologice), cauza erorii este afisata pe ecranul Informatii privind starea 1/0 in
caseta (1).

1/0 Framiine :
Pos Faults LR
on @O a8 1

oFF QO

Pulses H

Main seeq N OO
4409 Fert axle oFF 9 Q!
it &) o0 |Hooonosaroemarantetastd i
2248 TL fert Left
1354 TL fert Right @
1816 TL seed Left S
1358 TL seed Right
6652 Tyre SERVICE
4406 Small seed axle

Raw Pros/Bar
1 0.0 Body
1 0.0 Coulter DownforcelEll

Volts
13.8

Figura. 7.9.4 - 342, Date de diagnosticare a defectiunilor de la cuplajele de carari tehnologice
® Fert =ingrasaminte, Seed = seminte, L = stdnga, R = dreapta.
Cercuri numerice 1-4: Daca cercul numeric este rosu, s-a detectat o defectiune si
aceasta se afla in memoria de defectiuni.
Defectiune ON = cararea tehnologica se roteste chiar daca nu ar trebui.
Defectiune OFF = cararea tehnologica nu se roteste chiar daca ar trebui.

7.9.4.1 Resetarea memoriei de erori a cuplajelor de carari tehnologice

® Ecranul I/0 Diagnostics (Diagnostice I/0) din interfata cu utilizatorul contine setari care
sunt destinate exclusiv utilizarii pentru intretinere. Prin urmare, nu modificati niciodata
setdrile afisate pe ecrane fara a consulta mai intai departamentul de service.
Codul PIN al sistemului de comanda pentru resetarea memoriei de erori este ,57".
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I/0 Tramiine

1/0 Diagnostics

4411 Seed axle lesmsmsmsmsssssssassaas '

Pos ‘Faults LR
: : . “"
H ON '
! Fert o9 : @ Y Empty

. H oFF @ Q: o
ulses : : So RESET
4 Main | ceeq N OO BOX
4409 Fert axle : oFF © Q!

2248 TL fert Left RESET _ 2
1354 TL fert Right JAC .,///
1816 TL seed Left BITS
1358 TL seed Right
6652 Tyre 1 Body RESET
4406 Small seed axle 1 Force Coulte{llEl ci\rESRs
© #P Input i
Raw Pros/Bar ) Fert axle .
1 Qe Coiy O Seed axle
1 0.0 Ccoulter DownforcellEll © Small seed axle .
o #PTL Fert L o =
] #P TL Fert R 1
Volts (6] #P TL Seed L g
13.8 © #P TL Seed R +
0 #P Tyre 1022

Figura. 7.9.4.1 - 343, Resetarea memoriei de erori a cuplajelor de carari tehnologice

1. Apasati butonul 1/0 (1) pe ecranul cu informatii privind starea I/O din interfata cu
utilizatorul.

2. Pe pagina I/0 Diagnostics (Diagnostice 1/0), apasati butonul RESET JAC BITS (Resetare jac
biti) (2).

® Memoria de erori a cuplajelor de carari tehnologice a fost resetata.
7.9.5 Proba motoarelor electrice

® Codul PIN al sistemului de comandéa pentru proba motoarelor electrice este ,57"
In anumite situatii de defectiune, departamentul de service va poate solicita sa
efectuati proba motoarelor electrice.

I/0 Tramiine T /
o Fautts LR ﬁ / 11 Min Avg Max std
i o 8O / s. Current  0.000  0.000 0.000 ©0.000

oFF @O / S. Voltage 0.000 0.000 0.000 0.000
Pulses ; : RPM 0.0 0.0 0.0 6.0
a Main H
4409 Fert axle ; oFF 9O

4411 Seed axle iy i
2248 TL fert Left
1354 TL fert Right
1816 TL seed Left
1358 TL seed Right
6652 Tyre

4406 Small seed axle

ﬂ

E3 =
Fast
2500

n
o
o
a
o
(=)
(]
~~—

Raw Pros/Bar
1 0.0 Body
1 0.0 Coulter DownforcellKll

Figura. 7.9.5 - 344. Accesati ecranul Proba motorului electric

1. Accesati ecranul cu informatii privind starea 1/0 in interfata cu utilizatorul si apasati
butonul SERVICE M (1).
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.........
RPM 0.0

n Avg
t  0.000 0.000 0.000
©.000 ©0.000 ©0.000 ©0.000
0.0

Max sta
0.000

0.0 0.0

Fast
2500

efectuarea probei.

Figura. 7.9.5 - 345. Selectarea motoarelor electrice

2. Apasati butoanele (1-6) pentru a selecta toate motoarele electrice de pe utilaj pentru

Numar |Buton Motor electric Numar [Buton Motor electric
1. FertL Ingrasaminte stanga | 4. FertR Ingrasaminte dreapta
2. Seed L Seminte stanga 5. Seed R Seminte dreapta
3. SSeed L | Seminte mici stanga 6. SSeed R | Seminte mici dreapta

® In functie de echipamentul utilajului, numarul de motoare electrice (2, 3, 4 sau 6)
de pe masina si pozitia motoarelor electrice pe masina (partea stanga sau

dreapta) variaza de la un utilaj la altul.

Dacabutonul este galben dupa apasare, atunci motorul electric in cauza:
o esteininteriorul utilajului
o afost selectat pentru efectuarea probei

Daca butonul nu este galben, motorul electric in cauza nu este in utilaj.

11
Min Ave Max sta
S. current  ©.000 0.000 0.000 0.000

s. Ltage 0.000 0.000 0.000 0.000
= 6.0 6.0 6.0 o0 n
INFO
=D =D
— Fast
° | 2500

Figura. 7.9.5 - 346. Butonul SLOW 500

3. Apasati butonul SLOW 500 (1).
® Cu aceasta optiune, motoarele electrice functioneaza lent pana la proba.
Butonul este galben cand setarea este activata.
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11

- BOE

Min Avg Max std
©0.000 ©0.000 ©0.000 ©0.000
©.000  ©0.000 ©0.000 0.000

0.0 0.0 0.0 0.0

Fast
2500

NEXT
INFO

anns
N

Figura. 7.9.5 - 347. inceperea probei

4. Apasati butonul ARM (1).
5. Apasati butonul RUN (2).

® Motoarele electrice selectate pentru efectuarea probei se rotesc timp de

aproximativ 8 secunde si se opresc automat.

| /
/ /
/ /
° /
11 ()
win v o -
5. Curr 0.000 0.000 0.000 0.000
5. Volta 0.000 0.000 0.000 0.000
RPM 0.0 0.0 0.0 0.0
Fast
2500

gl — 3

Ao~

Figura. 7.9.5 - 348. Verificarea rezultatelor masuratorii

® puteti verifica datele de masurare de la ultima probad efectuatd, dupa cum
urmeaza: Caseta (1) arata numarul de ID al motorului electric. Datele de masurare
pentru acest motor electric sunt afisate in tabelul (2). Dupa apasarea butonului
NEXT INFO (3) se va afisa numarul de identificare al urmatorului motor electric in
caseta (1) si datele de masurare ale urmatorului motor electric in tabelul (2).
Numerele de ID ale motoarelor electrice: 11 = Ingrasaminte stanga, 12 = Seminte
stanga, 13 = Seminte mici stdnga, 21 = Ingrasaminte dreapta, 22 = Seminte
dreapta, 23 = Seminte mici dreapta.
Pentru o eventuala utilizare ulterioara, folositi aparatul foto al telefonului dvs.
pentru a pastra imaginile datelor de masurare specifice motorului.

.........

Min ave Max std
©.000 ©0.000 ©0.000 ©0.000
©0.000 0.000 0.000 ©0.000
0.0 0.0 0.0 0.0

Fast =
[: 2369 y

NEXT
INFO

HEOOS

Figura. 7.9.5 - 349. Butonul FAST 2500
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6. Apasati butonul FAST 2500 (1).

® Cu aceasta optiune, motoarele electrice functioneaza destul de repede in timpul
probei.
Butonul este galben cand setarea este activata.

7. Repetati pasii 4-5.
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8 Situatii de defectiune

8.1 Depanarea sistemului de comanda SeedPilot

Tabelul. 8.1 - 26. Depanarea sistemului de comanda

Eroare Ecran Masuri

1. Verificati sa
nu existe nicio
obstructie
mecanica care
sa blocheze
transmisia prin
lant. Inlaturati
obstructiile,
daca este
necesar.

Arborele alimentatorului de
ingrasaminte nu se roteste chiar daca
utilajul functioneaza.

2. Verificati ca
lantul sa nu fie
rupt.

3. Verificati
conexiunile
senzorului de
roata de pe ax si
starea
senzorului de
roata.

235 (266)



Manual de operare si intretinere M U LT IVA

eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01
Arborele alimentatorului de seminte nu ALARM 1. Verificati sa nu
se roteste chiar daca utilajul E a2 m 3 existe nicio
functioneaza. R — obstructie

mecanica care
sa blocheze
transmisia prin
lant. Inlaturati
obstructiile,
daca este
necesar.

2. Verificati ca
lantul sa nu fie
rupt.

3. Verificati
conexiunile
senzorului de
roata de pe ax si

starea
senzorului de
roata.
Arborele alimentatorului de seminte AIECG 1. Verificati s nu
mici nu se roteste chiar daca utilajul E . B existe nicio

functioneaza. obstructie
mecanica care
sa blocheze
transmisia prin
lant. Inlaturati
obstructiile,
daca este

necesar.

2. Verificati ca
lantul sa nu fie
rupt.

3. Verificati
conexiunile
senzorului de
roata de pe ax si
starea
senzorului de
roata.
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Nivelul de ingrasdminte, de seminte si ALARM 1. Umpleti
de seminte mici din buncar este prea -~ buncarul.
3 (@]
scazut. o
&R AAMATT Bl
Cuplajul de carari tehnologice pentru ALARN 1. Asigurati-va
ingrasaminte nu se roteste chiar daca ar E LN ca starea
trebui. EXEpx - cablurilor si a
2 2 I = conectorilor
Cuplajul de carari tehnologice pentru O ——i— este perfecta.
ingrasaminte se roteste chiar daca este = .
activata cararea tehnologica.
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Cuplajul de carari tehnologice pentru
seminte nu se roteste chiar daca ar
trebui.

Cuplajul de carari tehnologice pentru
seminte se roteste chiar daca este
activata cararea tehnologica.

kg
ha

90%
\

ACK
ALL
MOTOR

1. Asigurati-va
ca starea
cablurilor si a
conectorilor
este perfecta.

Alarma motorului electric COMM:
defectiune de comunicare sau eroare
bus.

 [n mesajul de eroare, motorul
electric si textul COMM sunt
evidentiate cu rosu.

* In ecranul Drive (Conducere) din
interfata cu utilizatorul: caseta de
alimentare careia i se aplica mesajul
de eroare este evidentiata cu rosu.

ALARM
= -
e —i

BLOCK

R
ERIANAT WS

1. Verificati
starea cablurilor
motorului si
conexiunile
acestora.

Confirmarea
mesajului de
eroare:

1. Apasati
butonul RESET
MOTOR
(Resetare
motor).

2. Apasati
butonul ACK
ALL
(CONFIRMARE
TOATE).
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Alarma motorului electric CURR:

1. Asigurati-va
supracurent.

@ ca materialul
care urmeaza sa
fie insamantat
nu contine
bulgari de

 [n mesajul de eroare, motorul
electric si textul CURR sunt
evidentiate cu rosu.

 n ecranul Drive (Conducere) din Bao— pamant sau
interfata cu utilizatorul: caseta de | [EES corpuri straine
alimentare careia i se aplica mesajul care ar putea
de eroare este evidentiata cu rosu. impiedica

rotirea arborelui
de alimentare.

2. Reduceti
viteza de
deplasare sau
viteza de
alimentare

Confirmarea
mesajului de
eroare:

1. Apasati
butonul RESET
MOTOR
(Resetare
motor).

2. Apasati
butonul ACK
ALL
(CONFIRMARE
TOATE).
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eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01
Alarma motorului electric VOLT: curent 1. Verificati
subteran. @ tensiunea de

A incarcare a
* |n mesajul de eroare, motorul tractorului.

electric si textul VOLT sunt
evidentiate cu rosu.

* In ecranul Drive (Conducere) din
interfata cu utilizatorul: caseta de
alimentare careia i se aplica mesajul
de eroare este evidentiata cu rosu.

|

2. Verificati daca
tractorul este
suficient
alimentat cu
energie electrica
pentru
motoarele
electrice.

3. Reduceti
viteza de
deplasare sau
viteza de
alimentare

Confirmarea
mesajului de
eroare:

1. Apasati
butonul RESET
MOTOR
(Resetare
motor).

2. Apasati
butonul ACK
ALL
(CONFIRMARE
TOATE).
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Alarma de BLOCK (BLOCARE) a LR 1. Asigurati-va
motorului electric: motorul electricnua | & 2 = 2 ﬁ ca nu exista
atins viteza necesara sau s-a blocat. EcOA— bulgari de

A pamant in
* |n mesajul de eroare, motorul produsul care
electric Si textul BLOCK sunt urmeaza sa fie
evidentiate cu rosu. insdmantat
e necranul Drive (Conducere) din
interfata cu utilizatorul: caseta de 2. Reduceti
alimentare careia i se aplica mesajul viteza de
de eroare este evidentiaté cu rosu. deplasare sau
viteza de
alimentare
Confirmarea
mesajului de
eroare:
1. Apasati
butonul RESET
MOTOR
(Resetare
motor).
2. Apasati
butonul ACK
ALL
(CONFIRMARE
TOATE).
Viteza de alimentare setata nu poate fi =Y T e 1. Reduceti
atinsa. Loon Loon "2 N viteza de
—lem — lem - el deplasare sau
e Ecranul de conducere din interfata 2_5-3 : viteza de
cu utilizatorul: cand viteza reala de "0.10na 35 alimentare
alimentare scade, in casetele de setats.
alimentare apare o caseta rosie ca
avertisment cu privire la cantitate si 2. Electric motor
viteza. Panoul de comanda emite alarm BLOCK
un semnal sonor de avertizare. (Alarma
 Daci viteza reald de alimentare BLOCARE motor
scade sub jumatate din valoarea electric):
tinta, pe ecran va aparea mesajul de consultati pasii
eroare Electric motor alarm BLOCK din randul
(Alarma BLOCARE motor electric)" si anterior al
toate motoarele electrice se vor tabelului.
opri.
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eCEREX 300-400 SeedPilot 1.01
Tractorul este deconectat de la unitatea ALARM 1. Verificati
de comanda a motorului. accesoriul IBBC
(conectorul

* Intimpul unei situatii de defectiune,
textul TECU evidentiat in portocaliu
este afisat in bara de sus a ecranului
de conducere (Drive) al interfetei cu
utilizatorul.

O
=IERIANMAT Bl

kg
ha ha
100%

kg
ha
100%

(]

A
=i\
©
?

- ——
=TRE ST EEEE

[ R o
Jkm)
0.0 kno

S x
_—

% 34 %
= 0.14ha 1

electric ISOBUS
al semanatorii).

2. Reporniti
tractorul.

3. Daca pornirea
tractorului nu
sterge mesajul
de eroare,
modificati sursa
de viteza la
+Multiva Tyre"

® Pentru a confirma mesajul de eroare, apasati butonul ACK ALL (Confirmare toate) din
coltul din dreapta sus al mesajului de eroare. Mesaje de eroare pentru arborii de
alimentare si cuplajele de carari tehnologice: pentru a reseta mesajul de eroare, trebuie
sa accesati si ecranul principal al interfetei cu utilizatorul.
® Daca masurile recomandate nu functioneaza, contactati serviciul de intretinere.

Tabelul. 8.1 - 27. Depanare siguranta

Problema

Cauza

Masuri

Pictograma SeedPilot nu apare pe
interfata cu utilizatorul a panoului de
comanda.

Panoul de comanda nu
poate localiza dispozitivul de
control al semanatorii.

1. Verificati
sigurantele din
cutia de sigurante
si relee.

Marcatorul de urma de mijloc,
cuplajul de carari tehnologice sau
lumina de lucru nu functioneaza.

Siguranta este arsa.

1. Verificati
sigurantele din
cutia de sigurante
si relee.

® Cutia pentru sigurante si relee este amplasata pe partea dreaptd a utilajului, sub
capacul transmisiei. A se vedea sectiunea 4.1.1.2 Cutiepentru sigurante si relee.

=

Informatii despre sigurante si relee se gasesc pe eticheta aflata pe interiorul capacului
cutiei si pe accesoriu. 9.8 SeedPilot fuse- and relay list EN.
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8.2 Depanarea semanatorii

Tabelul. 8.2 - 28. Depanarea semanatorii

Problema Cauza Masuri

Cantitatea de 1. Clapetele 1. Verificati buncarul pentru ingrdsaminte
seminte sau de inferioare ale conform sectiunii 6.6.6.1 Ajustarea pozitiei
ingrasaminte unitatilor de clapetei inferioare, buncarul pentru seminte
alimentata de utilaj alimentare conform sectiunii 6.6.7.1 Ajustarea pozitiei
este mai mare decat | suntincorect clapetei inferioare si buncarul pentru seminte mici
cea indicata de reglate. conform sectiunii 6.6.8.1 Ajustarea pozitiei
proba de calibrare. clapetei inferioare.

2. Tabelul 2. Verificati cantitatea de alimentare cu ajutorul

privind proba probei de calibrare in conformitate cu

de calibrare sectiunea 6.8 Calibrarea produsului.

este indicativ

3. Semintele se
misca in mod
diferit la
inceput si dupa
cateva hectare

3. Executati din nou o proba de calibrare, in
conformitate cu sectiunea 6.8 Calibrarea
produsului, dupa cateva hectare, in special la
inceputul sezonului.

Cantitatea de
seminte sau de
ingrasaminte
alimentata de utilaj
este mai mica decat
cea indicata de
proba de calibrare.

1. Clapetele 1. Verificati buncarul pentru ingrasaminte

inferioare ale conform sectiunii 6.6.6.1 Ajustarea pozitiei

unitatilor de clapetei inferioare, buncarul pentru seminte

alimentare conform sectiunii 6.6.7.1 Ajustarea pozitiei

sunt incorect clapetei inferioare si buncarul pentru seminte mici

reglate. conform sectiunii 6.6.8.1 Ajustarea pozitiei
clapetei inferioare.

2. Tabelul 2. Verificati cantitatea de alimentare cu ajutorul

privind proba probei de calibrare in conformitate cu

de calibrare sectiunea 6.8 Calibrarea produsului.

este indicativ

3.Tn buncar s-
au format
mase solide de
seminte sau de
ingrasaminte.

3. Asigurati-va ca ingrasamintele nu se aduna in
bulgari si nu exista surplus de material in buncar.

4. Rola
alimentatorului
este
obstructionata.

4. Curatati rola alimentatorului in conformitate cu
sectiunea 7.3.5 Curatarea unitatilor de
alimentare sau sectiunea 7.3.6 Curdtarea
buncarului pentru seminte mici.
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Utilajul nu poate fi
ridicat

1. Functia de
blocare a
ridicarii este
pornita

1. Dezactivati functia de blocare a ridicarii in
conformitate cu sectiunea 4.1.3 Utilizarea
interfetei cu utilizatorul.

2. Robinetul cu
bila al
circuitului de
ridicare al
utilajului este
inchis

2. Deschideti robinetul cu bila al circuitului de
ridicare al utilajului, in conformitate cu
sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al
circuitului de ridicare al utilajului.

3. Cuplajul
rapid este
deschis

3. Verificati conexiunea cuplajului cu eliberare
rapida.

Utilajul nu poate fi
coborat

1. Robinetul cu
bila al
circuitului de
ridicare al
utilajului este
inchis

1. Deschideti robinetul cu bila al circuitului de
ridicare al utilajului, in conformitate cu
sectiunea 5.3.5 Utilizarea robinetului cu bila al
circuitului de ridicare al utilajului.

2. Cuplajul
rapid este
deschis

2. Verificati conexiunea cuplajului rapid.

3. Opritoarele
sunt montate
in cilindrul de
ridicare

3. Scoateti opritoarele din cilindrul de ridicare.

Alarma buncarului
nu functioneaza

1. Alarma a fost
dezactivata

1. Activati alarma in setari, in conformitate cu
sectiunea 4.1.3.6 Configurarea utilizatorului.

Protectia rotatiei
arboreluinu
functioneaza

1. Alarma a fost
dezactivata

1. Activati alarma in setari, in conformitate cu
sectiunea 4.1.3.6 Configurarea utilizatorului.
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9 Accesorii

Declaratia de conformitate CE

Schemele sistemului hidraulic

SeedPilot main_wiring_harness_EN

SeedPilot ISOBUS tractor_cable_EN

SeedPilot_electric motor_wiring_harness_left_EN
SeedPilot_electric motor_wiring_harness_right_EN

SeedPilot wiring_harness_component_information_EN
SeedPilot fuse- and relay list_EN

Priza de conectare conform SFS 2473

Calculul stabilitatii ansamblului format din tractor si semanatoare

© VoK NV~ WN=

—_—
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DECLARATIE DE CONFORMITATE CE

DOMETAL OY
Kotimadentie 1
FI-32210 Loimaa
Finlanda

declara prin prezentul document ca urmatoarele semanatori in cauza

Multiva eCEREX 300 incepand cu numarul de serie 000-090603-P1000001
Multiva eCEREX 400 incepand cu numarul de serie 000-090604-P1000001
Multiva eFORTE 300 incepand cu numarul de serie 000-090503-P1000001

Multiva eFORTE 400 incepand cu numarul de serie 000-090504-P1000001
indeplinesc cerintele Directivei 2006/42/CE privind utilajele n ceea ce priveste constructia utilajelor.
n plus, la proiectarea utilajelor s-au aplicat urmé&toarele standarde:

SFS-EN 12100 (2010)
SFS-EN 14018 + A1 (2010)
SFS-EN 1SO 4254-1 (2013)

Loimaa, 08.11.2022

Vesa Makela
Kotimadentie 1
FI-32210 Loimaa
Finlanda

Subsemnatul este autorizat, de asemenea, sa compileze documentatia tehnica pentru utilajele mentionate
mai sus.
Traducere a documentului original
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Schemele sistemului hidraulic

Schemele sistemului hidraulic eCEREX 300

LC1 RMR RML

V4 SEF[GW
CMR CML
V3
I H
ve w3z E[{EF}”VE
/'\‘\
V1
¢

Ridicarea si coborarea utilajului cu marcatoarele
de urma de mijloc si marcatoarele de urma spate

eCEREX 300-400 1
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Schemele sistemului hidraulic

Schemele sistemului hidraulic eCEREX 300

CPC1 CPC1 FBC1 FBC1

DBC1

T

vs [¢] ¢ Ve <

Y Y Y

Presiunea brazdarului  Placa de nivelare frontala Cilindrul barei de tractiune

eCEREX 300-400 2
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Schemele sistemului hidraulic

Schemele sistemului hidraulic eCEREX 400

LC3 LCe LCe

e ™

V4 o{[om

CMR CML
V3
i EIH Y
ve wo[flm L‘IEDI?N ve
o

V1

?

Ridicarea si coborarea utilajului cu marcatoarele
de urma de mijloc si marcatoarele de urma spate

eCEREX 300-400 3
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Schemele sistemului hidraulic

Schemele sistemului hidraulic eCEREX 400

CPC1 CPC1 CPC1 CPC1 FBC1 FBC1
@@ ﬂ I
| b ]
vs ¢ 4] ve ¢ 4]
il 1
T Y 7Y
Presiunea brazdarului Placa de nivelare frontala Cilindrul barei de tractiune

Schemele sistemului hidraulic eCEREX 300-400

gl Il

Cultivator frontal cu discuri Grapa frontala

eCEREX 300-400 4
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot ISOBUS tractor cable
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SeedPilot electric motor wiring harness_Left
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SeedPilot electric motor wiring harness_Left
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SeedPilot electric motor wiring harness_Right
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SeedPilot electric motor wiring harness_Right
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MULTIVA

Component information of SeedPilot wiring harnesses

Component indicator letters

Controllers , Terminating Bias Circuits

Semiconductors ie. Diodes

Cables

Connectors

Valves, Solenoids

B Sensors

E Lights

F Fuses, Fuse holders

G Chargers, power distribution components
H Indicator Lights, Buzzers

J Branch points

K Relays

M Motors, Actuators

P Meters, Terminals, Displays
R Resistors

S Switches

U

\'}

w

X

Y

yA

Bus Components

List of components

No. Component Location

5 Hopper Level Sensor Fertiliser

6 Hopper Level Sensor Seed

7 Hopper Level Sensor Small Seed

10 Speed/Area Sensor Transmission

30 Position Sensor Working State

32 Position Sensor Wheel lift (brakes)

41 Pressure Sensor Coulter pressure

201 Rear Light Left Left

202 Rear Light Right Right

213 | Working Light

214 | Working Light

241 Fuse/Relay box

277 Power Distribution Connector Valves and Switches front GND
278 Power Distribution Connector Valves and Switches rear GND
285 Indicator Light ECU Power

286 Indicator Light ISOBUS Power (50A)

351 Electric Motor id=11 Clockwise, Fertiliser

352 Electric Motor id=12 Counter Clockwise, Seed

353 Electric Motor id=13 Counter Clockwise, Small Seed
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MULTIVA

Component information of SeedPilot wiring harnesses

361 Electric Motor id=21 Counter Clockwise, Fertiliser
362 Electric Motor id=22 Clockwise, Seed

363 Electric Motor id=23 Clockwise, Small Seed

482 Switch Calibration Button

551 ECU Master ECU

552 Terminating Bias Circuit Active

651 ISOBUS connector (1SO011783-2)

654 | 3 Pin Connector (DIN 9680)

659 Tractor Cable Extension (8 Pin)

673 Connector Work Lights

674 Connector Electric Motor Wiring Harness
675 Connector SC Electric Motor Wiring Harness
681 Connector Electric Motors CAN bus
682 Connector Electric Motors CAN bus
751 Valve Middle Marker Left

752 | Valve Middle Marker Right

753 Valve Lift Inhibit

754 | Valve Rear Marker

756 Valve Wheel Lift (Brake

771 Tramline Clutch Fertiliser Hopper Left

772 | Tramline Clutch Seed Hopper Left

773 Tramline Clutch Small Seed Hopper Left

776 | Tramline Clutch Fertiliser Hopper Right

777 Tramline Clutch Seed Hopper Right

778 | Tramline Clutch Small Seed Hopper Right
851 Termination Resistor Passive

852 | Termination Resistor Passive
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SeedPilot fuses and relays
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Fuses Rate Relays Spare

F1 ECU 10A R1 Tramline Left ATM 7,5A
F2 ECU 10A R2 Tramlineright ATM 10A
F3  Motor. Fert 20A R3 Marker Left ATM 10A
F4  Motor. Seed 20A R4 Marker Right ATO 20A
F5 Motor Small S.  20A R5 Worklights ATO 20A
F6  Tramlines 10A R6 Valve

F7  Markers 7,5A R7 Half width

F8  Worklights 7,5A R8

F9  Half width 10A R9 Worklights

F10 Worklights 7,5A

F11 Valve 7,5A
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Priza de conectare conform SFS 2473

1/L Semnal de virare la stdnga
2/54G | Liber

3/31 | Impdmantare

4/R Semnal de virare la dreapta

5/58R | Lumina de semnalizare dreapta spate +
lampa placutad de tnmatriculare

6/54 Lampa de stop

7/58L | Lumina de semnalizare stanga spate




MULTIVA

Calculul stabilitatii ansamblului format din tractor si semanatoare

incircitura poate avea impact asupra asigurdrii directiei tractorului. Greutatea utilajului fard
incarcatura si greutatea materialelor din buncare pot conduce la pierderea stabilitatii ansamblului

format din tractor si semanatoare.

Aceasta anexa furnizeaza o recomandare cu privire la modul de a asigura stabilitatea ansamblului
format din tractor si semanatoare prin intermediul unui calcul.

Urmatoarea formula poate fi utilizata pentru a calcula greutatea minima a tractorului I ;,;,,, care va

permite incarcaturii de pe axa fata sa fie de 20 % din greutatea unui tractor gol:

_ (Igx(c+d))—(Tpxb)+(0,2XTgXxb)

Ig min = s ,Tn care
Ty [kg] | Greutatea tractorului fira incircitura?
Tr [kg]l | Tncdrcatura pe axa fata a unui tractor gol?
Tr [kg]l | Incdrcatura pe axa spate a unui tractor gol?
In [kg] | Greutatea totald a accesoriului sau a balastului spate instalat in spate?
I [kg] | Greutatea totald a accesoriului sau a balastului fatd instalat in fata?

Distanta dintre centrul masei accesoriului sau a balastului fata instalat in fata si

a m .
[m] centrul axei fatg??

b [m] Distanta dintre axele tractorului®

Distanta dintre centrul axei spate si centrul punctului de conectare a bratului de

¢ [m] legaturay?

Distanta dintre centrul punctului de conectare a bratului de legatura si centrul

d [m] . oo A . . 2)
masei accesoriului sau a balastului spate instalat in spate

1) Consultati manualul tractorului
2) Consultati manualul accesoriului
3) Urmeaza a fi masurata

- l\@ /I }
\—
a ‘ d .

Figura 1. Calculul stabilitdtii ansamblului format din tractor si semdndtoare
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