MULTIVA

CULTIVATING THE FUTURE

Kasutus- ja hooldusjuhend
Seemnekulvik

CEREX 300-400 EVO SeedPilot
Originaaljuhendi télge

ET

1.01

www.multiva.info



Kasutus- ja hooldusjuhend M U LTIVA

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01
Sisukord
I =20 o T PP 8
LI = 1 g = 01 £ = 1 Y= P 8
1.2Tehnilised andmed .. ... e e 8
T3 ANAMESIIT . .o e 11
1.4 Vastutusklauslid ja vastutamatusavaldus ..., 12
1.5 Pingutusmomendid ....... ..ottt e 12
2 GarantiitingimuUused . ... ..ot e e 13
B ORUTUSIUNISEA . .o e e e e e 14
B3 JAAKOhUd .. e e 14
3.2 Kasutusjuhendis kasutatud simbolid ............. ... i i 16
3.3 Masinal kasutatavad hoiatussildid ........... ... .o i 18
3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide kasutamine ...................... ... ... 25
4 JURTsEadmMed ... e e e e 27
4.1 SeedPiloti juhtslisteem . ... e e e 27
4.1.1 Juhtstisteemi0sad . ....couiniti e 27
4100 Juhtseade ... 27
4.1.1.2 Kaitsme-jareleekarp .......cooviiiiiiiiiiiiiiii ., 28
4.1.1.3 Kulviasendiandur ... 28
41.1A4Kirusandur ... 29
4.1.1.5 Volli poorlemise kaitsevored ..........covvvviiiiiiin.n, 29
4.1.1.6 Mahutitasemeandurid ...t 30
4.1.1.7 Tehnorajasidurid ... 31
4.1.1.8 Tehnoraja laiendused ............ ..., 32
4.1.1.9 Lineaarajam sihtkiiruse reguleerimiseks ................. 32
4.1.1.10 Sahkseemendi surveandur ...............cooiinin.. 33
o O I I YU (10 o 1 33
4.1.1.12 Tagurduskaamera ..ot 34
41.13T00tuled ..o e 34
4.1.2 SeedPiloti juhtpaneel ... 35
4.1.2.1 SeedPiloti juhtpaneelinupud ........................... 35
4.1.2.2 SeedPiloti juhtpaneeli konnektorid ..................... 35
4.1.2.3 SeedPiloti juhtpaneeliseaded .......................... 36
4.1.2.4 SeedPiloti juhtpaneeli keeleseaded ..................... 36
4.1.2.5 SeedPiloti juhtpaneeli keskkonna seaded ............... 37
4.1.2.6 SeedPiloti juhtpaneeli kellaaja ja kuupdeva seadistamine 37
4.1.2.7 Kasutajaliidese avamine ............cooviiviiiiiiinninn, 37
4.1.3 Kasutajaliidese kuvad ..o 39
4.1.4 Kasutajaliidese kasutamine ...........coooiii i 43
4140 50idukuva . ..o e 43
41.42Transpordikuva ........vviuiiii i 47
4143 KaSIreZiimM ..ot e 49
4144 Kasutajasatted ... 51
4045 Satted ..o e 53
5 Kasutuselevott ja pohiseaded ...... ...t e 54
5.1 Tootingimustele seadmine ...ttt e 54
5.1.1 Vaherullratta paigaldamine ...t 54
5.1.2 Veotiisli silindri paigaldamine .......... ... 57
5.1.3Tommitsa kinnitamine ... ...t 57




M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot
5.1.4 Eesmise silurplaadi paigaldamine ............. ...l 58
5.1.5 Eesmise akke paigaldamine .......... ... i 60
5.1.6 Eesmise ketaskultivaatori paigaldamine ............................ 62
5.1.7 Raja likvideerijate paigaldamine ..., 64
5.1.8 Keskmiste margistite paigaldamine ..., 67
5.1.9 Transporditugede eemaldamine ........... ..., 67
5.1.10 Pakkimiseks kiiljest voetud osade kinnitamine .................... 68
5.1.11 Skreeperi paigaldamine ... 69
5.1.12 Skreeperi kinnitamine piduritega seemnekilviku kilge ............ 70
5.1.13 Tagumise dkke paigaldamine ..., 72
5.1.14 Tagumiste margistite paigaldamine tagumisele dkkele ............ 74
5.1.15 Eesmise tooplatvormi paigaldamine standardse veotiisliga
MaASINAlE ... e e 76
5.1.16 Eesmise tooplatvormi paigaldamine eesmise ketaskultivaatoriga
MaASINAlE ..o e 80
5.1.17 Tooplatvormi tagumise piirde mahakeeramine ja |6pp-piirde
KiNNITaMINe ... e 84
5.2 KasUTUSEIEVOTt ..ottt e e e e 86
5.2.1 SeedPiloti juhtpaneeli paigaldamine .....................ooiil 86
5.2.2 SeedPiloti juhtsiisteemi kasutuselevotu satted ..................... 86
5.2.2.1 Tehnoraja automaatika satted .......................... 86
5222 Kasutuselevott ...t 89
5.3 Traktoriga Ghendamine ...t e e e 20
5.3.1 Vaherullratta poomi pikkuse reguleerimine ......................... 93
5.3.2 Plsttoe kasutamine ..........oiuiiiiiiii i 94
5.3.3 Masina pikitaseme reguleerimine tommitsaga ...................... 94
5.3.4 Masina pikitaseme reguleerimine veotiisli silindriga ................ 95
5.3.5 Masina tostekontuuri kuulventiili kasutamine ...................... 97
5.3.6 Traktori juhitavuse tagamine .............oiiiiiiiiiiiiiinneennns. 97
5.3.7 Keskmiste markerite reguleerimine .......... ..., 98
5.3.8 Tagumiste margistite laiuse reguleerimine ......................... 99
6 Masina reguleerimine ja kasutamine ...........oiiiiiiiiii it e 100
6.1 Masina transpordiasendisse Viimine . ...ttt 100
6.2 Masina t00asendisse VIIMINE . ... ..ottt iii it ea e 101
6.3 SeedPiloti juhtsiisteemi kasutajaseaded ..o 102
6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska koik) kasutamine ................... 102
6.3.2 Funktsiooni PAUSE (peata) kasutamine ........................... 102
6.3.3 Kalibreerimiskatse tulemuste malupesad ......................... 103
6.3.4 Kaugjuhtimispuldi reziimi valimine .................... ...t 104
6.3.4.1 Vaetise ja seemnete % reguleerimine .................. 104
6.3.4.2 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine ................. 106
6.3.4.3 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine ................. 107
6.3.5 Tehnoraja automaatika kasutamine ...................coooiiiit 108
6.3.5.1 Tehnoraja sidurialarmid .....................oooiin.L, 109
6.3.6 Keskmise margisti automaatika kasutamine ....................... 110
6.3.7 Keskmiste margistite kasitsi juhtimine ja sunnitud t66 ............. 111
6.3.8 Tehnoraja loenduri korrigeerimine ..............coiiiiiiiii i, 112
6.3.9 Punkri taseme andurite valimine ............. ... ... i, 113
6.3.10 Pindala loendurite kasutamine ...............oo i, 113
6.3.11 Kasireziimivalimine ... 114
6.3.12 Tootulede kasutamine .........cooiiin i 115

3 (264)



Kasutus- ja hooldusjuhend M U LTIVA

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01
6.4 Etteandurid ... ..o e 116
6.5 Klilvamise Kogused . .......oiiiiii i e e e e e 116
6.6 Ettevalmistused enne punkri taitmist .............. i 118
6.6.1 Ettevalmistused enne vaetisepunkri taitmist ...................... 118
6.6.2 Ettevalmistused enne seemnepunkri taitmist ..................... 118
6.6.3 Vaikeste seemnetega taitmisele eelnevad ettevalmistused ......... 119

6.6.4 Punkri eraldaja reguleerimine vdikese seemne punkriga masinas .. 119
6.6.4.1 Tagurpidi p6dratud jaoturitega vdikese seemne punkri

Mahud ... 121

6.6.5 Punkri jaoturite reguleerimine masinal, millel pole vaikese seemne
PUNKEIt ot e e e e e et e s 121
6.6.6 Etteantava koguse reguleerimine kaigukasti juhthoovaga ......... 123
6.6.7 Vaetisepunkri etteanduri sektsioonide reguleerimine .............. 124
6.6.7.1 Alumise klapi asendi reguleerimine .................... 124
6.6.7.2 Eraldusplaadi asendi reguleerimine .................... 125
6.6.8 Seemnepunkri etteanduri sektsioonide reqguleerimine ............. 125
6.6.8.1 Alumise klapi asendi reguleerimine .................... 125
6.6.8.2 Eraldusplaadi asendi reguleerimine .................... 126
6.6.9 Vdikese seemne punkri etteanduri sektsioonide reguleerimine ..... 128
6.6.9.1 Alumise klapi asendi reguleerimine .................... 128
6.6.9.2 Eraldusplaadi asendi reguleerimine .................... 129
6.6.10 Vaikese seemne kilvimeetodi valimine .................... .. .. 131
6.7 PUNKrite taitmine .. ..o e 131
6.8 ,Product calibration” (Toote kalibreerimine) ..., 133
6.8.1 Vaetise kalibreerimiskatse .............ccoiiiiii it 134
6.8.2 Seemne kalibreerimiskatse ... 138
6.8.3 Vaikeste seemnete kalibreerimiskatse ............... ...l 142
6.8.4 Kalibreerimiskatse vaetise laotamise sihtkiiruse reguleerimisega ... 146
6.8.5 Kalibreerimiskatse seemne laotamise sihtkiiruse reguleerimisega .. 153
6.9 Sahkseemendi kulvistigavuse reguleerimine ..............oooiiiiiiiiiiin... 161
6.10 Sahkseemendi surve reguleerimine ...........coiiiiiiiiiiii i, 162
6.11 Tagumise dkke reguleerimine ......... ..ot i, 162
6.12 Eesmise silurplaadireguleerimine ... 163
6.13 Eesmise dkke reguleerimine ...ttt e 164
6.14 Eesmise ketaskultivaatori reguleerimine ..., 165
6.15 Raja likvideerija kasutamine ..ot 167
6.15.1 Raja likvideerija kdrguse reguleerimine .................coovu... 167
6.15.2 S-piiotsavahetamine ... 167
6.16 Dispersioontelgede kasutamine ...........coiiiiiiiiii i 168
6.16.1 Vaetise dispersioontelje kasutamine ..................... ..ol 168
6.16.2 Seemne dispersioontelje kasutamine ................ ...l 169
6.16.3 Vdikese seemne pendellaoturi kasutamine ....................... 169
6.17 Kilvisligavuse reguleeriming .........oovuiiiiiiii it ineanns 170
6.18 Keskmiste margistite asenditagamine ...ttt 170
6.19 Pidurislsteemitiol . .....vutti it e et 170
6.19.1 Seisupidurikasutamine ...t e 170
6.19.2 Pidurite vabastamine .......... ... 171
6.19.3 Pidurdusjou reguleerimine ... 172
6.20 Punkrite tihjendamine ....... ..o e 173
6.20.1 Punkrite tihjendamine kalibreerimisalusele ..................... 173
6.20.2 Punkrite tiihjendamine labi sahkseemendite ..................... 173




M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot
6.21 Vdikese seemne punkri tihjendamine ......... ..., 174

6.21.1 Punkri tihjendamine kalibreerimisalusele ....................... 174

6.21.2 Vdikese seemne punkri tiihjendamine labitorude ................ 174

6.22 Traktorist lahtihendamine ........ ... i et 175

6.23 Masina hoiustaming ... .ot i i e et 175

T HOOIAUS . .o e e e e e 177
7.0 01eVAatUSE . .ottt 178

7.1.1 Kiirjuhend, Ulevaatused ...t 178

7.1.2 Poltide pinguse kontrollimine ........... ...t 179

7.1.2.1 Transpordirataste rattapoltide pinguse kontrollimine ... 179
7.1.2.2 Transpordirataste aadriklaagrites poltide pinguse

kontrollimine ... 179
7.1.2.3 Vaherullratta rattapoltide pinguse kontrollimine ....... 180
7.1.2.4 Sahkseemendi poltide pinguse kontrollimine .......... 181
7.1.2.5 Tooplatvormi poltide pinguse kontrollimine ........... 182
7.1.2.6 Veoaasa poltide pinguloleku kontrollimine ............ 183
7.1.3 Rehvirdhu kontrollimine ......... ..o i 183
7.1.4 Vaherullratta rummude laagrite |6tku kontrollimine ............... 184
7.1.5 Joullekande kettide pinguse kontrollimine ....................... 184
7.1.5.1 Keti pinguse kontrollimine, vdetise ja seemne
joullekanne . ... 184

7.1.5.2 Keti pinguse kontroll, vaikese seemne joutlekanne .... 185
7.1.5.3 Keti pinguse kontrollimine, vaetise dispersioontelje

joullekanne . ... e 185

7.1.5.4 Keti pinguse kontrollimine, seemne dispersioontelje
joullekanne . ... 186
7.1.6 Veoratta keti pinguse kontrollimine ......................ooooilL, 186
7.1.7 Veoratta lotku Glevaatus ...t 187
7.1.8 Veoratta lotku Glevaatus ...t 187
7.1.9 Hudraulikatingimuste kontrollimine ......................ooat. 188
7.1.10 Elektrijuhtmete seisukorra kontrollimine ......................... 188
7.1.11 Veoaasa kontrollimine ....... ..ot 189
7.1.12 Kaigukasti 6li taseme kontrollimine .................. ... ... 189
7.1.13 Sahkseemendi ketaste kontrollimine ............................ 190
7.1.14 Sihtkiiruse reguleerimise toimimise kontrollimine ................ 191
7.1.15 Pidurististeemi kontrollimine .......... ..., 191
7.1.15.1 Piduriklotside kontrollimine .......................... 192
7.1.15.2 Vee tuhjendamine pneumaatilisest paagist ........... 192

7.1.15.3 Olitaseme kontrollimine  pneumohiidraulilises
MUUNAUIS .« ottt e e e et ei i eieannns 192
7.1.15.4 Pesalihenduse filtrite puhastamine ................... 193
7.2 Maarimine ja Olitamine . ... ..ot e e 193
7.2.1 Kiirjuhend, maarimine ..........ooiii it 194
7.2.2 Jouiilekande kettide maarimine ..............ooii it 195
7.2.2.1 Keti maarimine, vaetise- ja seemnepunkri jdulilekanne . 195
7.2.2.2 Keti maarimine, vaikese seemne joullekanne .......... 195
7.2.3 Veorattamaarimine ........oiiniitiiiiiiii it 196
7.2.3.1 Veoratta keti maarimine ..............coooiiiiiin... 196
7.2.3.2 Rattatelje laagrite maarimine ............. ...l 197
7.2.4 Sahkseemendi survesilindri maarimine ........................... 198
7.2.5 Tagatelje koosteplaadi maarimine ...............oooiiiiine... 198

5 (264)



Kasutus- ja hooldusjuhend M U LTIVA

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01
7.2.6 Rattatelje laagrite maarimine ......... ...t 199

7.2.7 Tostesilindrimaarimine . ........ootiiiiiiiii i 199
7.2.8Ve0aasamaarimine .........ouueiiinieii i 200

7.2.9 Keskmise margisti silindrite maarimine ........................... 200

7.2.10 Tagumise margisti silindrite maarimine .......................... 201

7.2.11 Vaherullratta tihvtide ja rattarummide maarimine. ............... 201

7.2.12 Eesmise silurplaadi silindrite maarimine ......................... 203

7.2.13 Eesmise dkke silindrite maarimine ............. ... il 203

7.2.14 Eesmise ketaskultivaatori silindrite maarimine ................... 204

7.2.15 Veotiisli silindrimaarimine ... 204

7.2.16 TOMMItSa MAAriMINe .. ...ttt eieenns 205

7.2.17 Seisupiduri hoova vollide maarimine ............................ 205

7.2.18 Seisupiduri vanda maarimine ..ot 206

7.3 Puhastamine . ... e 206
7.3.1 Punkrite puhastamine ...t e 206

7.3.2 Vdikese seemne punkri puhastamine ................ ... ool 207

7.3.3 Varvipinnapuhastamine ...t 208

7.3.4 Sahkseemendi ketaste puhastamine ...................coiae.. 208

7.3.5 Etteanduri sektsioonide puhastamine .................. ... ...l 209

7.3.6 Vdikese seemne punkri etteanduri sektsioonide puhastamine ..... 209

7.4 Transpordiratta KOOSt .. ...vuu ittt e et 210
7.4.1 Rattakoostu mahavotmine ........ ...t 210

7.4.2 Rattakoostu mahavotmine ... 214

7.4.3 Rattakoostu paigaldamine .......... ... 215

7.4.4 Rattakoostu paigaldamine .......... ... 216

7.5 Joulilekande kettide pingutamine ..o 217
7.5.1 Kettide pingutamine, vaetise ja seemne joulilekanne .............. 217

7.5.2 Keti pingutamine, vdikese seemne joulilekanne ................... 218

7.5.3 Keti pingutamine, vaetise dispersioontelje joulilekanne ........... 219

7.5.4 Keti pingutamine, seemne dispersioontelje joulilekanne .......... 220

7.6 Vaherullratta rummulaagrilotk ... 221
7.6.1 Laagri pingutamine . ...ttt e e 221

F =10 T - - 13 PP 222
7.7.1 Veoratta keti pingutamine ..........coiiiiiiiiiiii i 222

7.7.2 Veoratta siduri vahetamine ...t 223

7.7.2.1 Sidurimahavotmine ......... ..ol 223

7.7.2.2 Siduri paigaldamine ......... ...l 223

TBVEOAAS . . ettt e 224
7.8.1Veoaasavahetamine .........ciiiiiiiiiiiiiii i 224

7.8.1.1 Veoaasa lahtivotmine ..., 224

7.8.1.2 Veoaasa paigaldamine ... 224

7.9 Sahkseemendid ...t e 225
7.9.1 Sahkseemendivahetamine ............ ...t 225

7.9.1.1 Sahkseemendi mahavétmine ....................c.ots. 225

7.9.1.2 Sahkseemendi paigaldamine .......................... 226

7.9.2 Sahkseemendi ketta vahetamine ...t 227
79.2.1Kettaeraldamine ..........coiiiiiiiiiiii i 227

7.9.2.2 Ketta paigaldamine ..., 228

7.9.3 Sahkseemendi laagri vahetamine ........... ... .. ..o it 229

7.9.3.1 Laagrieraldamine .........cooiiiiiiiii i 229

7.9.3.2 Laagri paigaldamine ... 230




M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot
7.9.4 Sahkseemendi kulvirulli valjavahetamine ......................... 231

7.9.4.1 Kilvirullimahavotmine ..........cooiiiiiiiiininn.n, 231

7.9.4.2 Kilvirulli paigaldamine ...........cociiiiiiiiiiins, 232

7.9.5 Skreeperite reguleerimine ... i 232

7.9.5.1 Kettskreeperi reguleerimine ..................coiun.n. 232

7.9.5.2 Kilvirulli skreeperi reguleerimine ...................... 233

7.10 SeedPiloti juhtstisteemihooldus ... 233
7.10.1 Anduri kalibreerimine ..o 233

7.10.1.1 Masina kilviasendi anduri kalibreerimine ............. 233

7.10.1.2 Sahkseemendi surveanduri kalibreerimine ............ 234

7.10.2 Soéidukauguse kalibreerimine ........... ..ol 235

7.10.2.1 Séidukauguse kalibreerimine séidu ajal .............. 235

7.10.2.2 Soidukauguse kasitsi kalibreerimine .................. 236

7.10.3 I/O kalibreerimise diagnostikaandmed .......................... 236

7.10.3.1 Tehnoraja siduri veadiagnostika andmed ............. 237

7.10.4 Tehnoraja siduri veamalu lahtestamine .......................... 237

B8 RIikkeolukorrad .. ... e 238
8.1 SeedPiloti juhtslisteemi torkeotsing .........oiiiiiii i, 238
8.2 Seemnekiilviku torgete lahendamine ......... ..ot 243
G URENAUSEA . ..ttt ettt et e 245
9.1 EU vastavusavaldus ... .......oiuniirie ettt e 246
9.2 Hidraulikaslsteem . ... ...t e 247
9.3 SeedPilot main wiringharness_EN ......... ... it 251
9.4 SeedPilot tractor cable EN . ...t 257
9.5 SeedPilot ISOBUS tractorcable EN . ... 258
9.6 SeedPilot cabin cable EN .. ... 259
9.7 SeedPilot wiring harness component information_EN ........................ 260
9.8 SeedPilot fuseand relay list_EN ..... ... 262
9.9 Uhenduspesa SFS 2473 kohaselt . .......ooueiuniinii i 263
9.10 Seemnekiilvikuga Ghendatud traktori stabiilsuse arvutamine ................ 264

7 (264)


https://dometal0843.dox.fi/#page-246
https://dometal0843.dox.fi/#page-247
https://dometal0843.dox.fi/#page-251
https://dometal0843.dox.fi/#page-257
https://dometal0843.dox.fi/#page-258
https://dometal0843.dox.fi/#page-259
https://dometal0843.dox.fi/#page-260
https://dometal0843.dox.fi/#page-262
https://dometal0843.dox.fi/#page-263
https://dometal0843.dox.fi/#page-264

Kasutus- ja hooldusjuhend M U LTIVA

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01

1 Eessona

Taname, et usaldasite meid ja valisite kvaliteetse seemnekilviku Multiva CEREX EVO. Loodame,
et toode vastab teie nduetele ja teenib teid usaldusvaarselt aastaid. Enne masina kasutamist
tutvuge podhjalikult selle juhendiga. Selles juhendis toodud ulevaatus- ja hooldusmeetmete
jargimine on oluline masina torgeteta talituse ning garantii kehtivuse tagamiseks. Peate jargima
koiki masina kasutamisega seotud suuniseid, hoiatusi ja ettevaatusabinéusid. Need aitavad
tagada operaatori ohutuse ja masina pika té6ea.

Juhised hélmavad CEREX 300 EVO ja CEREX 400 EVO seemnekiilvikuid ning SeedPilot
juhtsusteeme.

1.1 Masina otstarve

Seemnekiilviku operaator peab enne masina kasutamist tutvuma masinaga, lugema labi selle
kasutusjuhendi ning sellest aru saama. Seemnekdlvikut tohib kasutada vaid siis, kui selle
tehniline seisund on laitmatu. Seemnekdilviku kasutamisel tuleb tagada kooskoéla kohaldatavate
eeskirjadega, poodrata tahelepanu ohtudele ning jargida ohutus- ja kasutusjuhiseid.

Multiva originaalvaruosad ning lisatarvikud on konstrueeritud just sellele seemnekiilvikule.
Tootja ei vastuta teiste tarnijate pakutavate varuosade ja tarvikute eest. Nende kasutamine voib
teatud tingimustes masinat norgestada ja seada ohtu isiku turvalisuse.

Masin on ette nahtud seemnete ja vaetise kilvamiseks. Kui masin on td6asendis, vodivad
sahkseemendid jarskudel pooretel Uiksteisega kokku puutuda. Maksimaalne lubatud p&6rdenurk

todasendis on 30°.

Masina konstruktsioon véimaldab tdis punkritega teel liikuda. Seda Uletavat tegevust, nditeks
masina kasutamist transpordiks, ei peeta eeskirjadega kooskdlas olevaks. Eeskirjadega kooskolas
olev kasutus hélmab kasutusjuhendi, tootja juhiste ning teenindust ja hooldust puudutavate
eeskirjade jargimist. Jargida tuleb nii péllutdomasinatele kohalduvaid t66ohutuseeskirju, Gldist
ohutustehnikat ja to6tervishoidu kasitlevaid maarusi ning eeskirju kui ka liikluseeskirju.

1.2 Tehnilised andmed

Tabel. 1.2 - 1. Tehnilised andmed

Tehnilised andmed CEREX 300 EVO CEREX 400 EVO
Toolaius (cm) 300 400
Transpordikérgus (cm) 340 keskmiste 390 keskmiste
margistitega margistitega
260 ilma keskmiste 260 ilma keskmiste
margistiteta margistiteta
Transpordilaius (cm) 300 409
Punkri taitekdrgus (cm) 215
Kaal (kg) 3300 4350
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Punkri suurus (1) 3800 5300
Vaikese seemne punkri suurus (1) 370 510
Sahkseemendi surve (kg) 20-120
Rehvid 250/80-18
Sahkseemendid (tk) 20 26
Vaovahe (mm) 150 154
Soovituslik tookiirus (km/h) 8-12
Tehnoraja standardne 1650 1694
roomikulaius (mm)

Tehnoraja alternatiivne 1950 2002
roomikulaius (mm)

Tehnoraja laiendatud roomikulaius | 1800 1848
(mm)

Traktori veojou vajadus (hj) 920 120

Tabel. 1.2 - 2. Tarvikud, CEREX 300 EVO ja CEREX 400 EVO

Pukseerimisviis (valige liks jargmistest)

e Haakeseade
e Vaherullratas
* Eesmise ketaskultivaatoriga vaherullratas

Tagatelje siisteem (valige iiks jargnevatest)

e llma piduriteta
e Hudraulilised pidurid, Gherealine

o Uhendatud traktori hiidraulikasisteemi

o kaabliga juhitava seisupiduriga

o {{Konemallit_400}}: transpordirataste kesktelje tostuk
* Pneumaatilised pidurid, kaherealine

o varustatud pneumohidraulilise muunduriga
Uhendatud traktori hiidraulikaststeemi
kaabliga juhitava seisupiduriga
{{Konemallit_400}}: transpordirataste kesktelje tdstuk

(o]

(o]

(o]

Joulilekanne

e Kaigukast seemnete jaoks
* Kaigukast vaetise jaoks
e Kadigukast vaikeste seemnete jaoks

Transpordirataste rattaajam

Kalvirulli skreeperid
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Keskmised margistid

Eesmised tarvikud

Eesmine téoplatvorm

Veotiisli silinder

Eesmine silurplaat

o saadaval koos vaherullrattaga

Eesmine silurplaat

o saadaval koos vaherullrattaga

Eesmine ketaskultivaator

o vaherullratas on eesmise ketaskultivaatori komplektis
Raja likvideerija

Tagumised tarvikud

Tagumine dke

Tagumise dakke tagumised margistid
Tagumiste rataste skreeper
Tagumised tuled

Tuled ja helkurid

Punkri tarvikud

Reguleeritavad punkri vaheseinad
Vaikese seemne etteandurid
Vaetisepunkri séelurid
Seemnesoéelurid

Vaetise dispersioontelg

Seemne dispersioontelg

Vaikese seemne pendellaotur

Juhtseadme tiiiip (valige iiks jairgnevatest):

Comforti juhtseade
SeedPiloti juhtseade — 7-tollise naidikuga
SeedPilot ISOBUSI juhtseade, naidik ei ole komplektis
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Juhtseadmega sobivad tarvikud

e Kaksikpunkri taseme andurid
e Vaetise laotamise sihtkiiruse reguleerimine
e Seemnete laotamise sihtkiiruse reguleerimine
¢ Tehnoraja laiendused
e Tootuled
o Saadaval koos SeedPiloti juhtsiisteemiga
e Tagurduskaamera
o Saadaval koos SeedPiloti juhtsiisteemiga

Transpordikomplekt - 2,45 m

1.3 Andmesilt

Andmesilt asub masina vasakul kiljel, jdutilekande katte all.

N
MULTIVZA: | °

3 — Serial: 00000001 | 1
4-——leModel: [CEREX 300 EVO | *
|

5-——eYear: [ 2023
6 oMadeinFiniand by Dometal Oy
K Kotiméentie 1, 32210 Loimaa J

lllustratsioon. 1.3 - 1. Andmesildi asukoht ja teave
Tabel. 1.3 - 3. Andmesildi teave

1. CE-vastavusmargis

Masina tootja

Masina seerianumber

Masina mudel

Tootmisaasta

oUW IN

Tootja andmed
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1.4 Vastutusklauslid ja vastutamatusavaldus

CEREX EVO seemnekilvikud on labinud kvaliteedikontrolli ja nende talitlust katsetatakse enne
tarnimist. Sellegipoolest kuulub masina konkreetsetes oludes kasutamine omaniku/operaatori
vastutusalasse. Tagasi lukatakse kahjundéuded, mis ei puuduta otseselt masinat, samuti ei
arvestata nodudeid kahjustuste kohta, mille on pdhjustanud masina vaarkasutus voi vale
reguleerimine.

Masina tootja ei vastuta masina kasutamise eest, kui see pole kooskdlas seaduste,
ohutuseeskirjade voi selle kasutusjuhendiga.

Poorake tahelepanu sellele, et vaetiste ja taimekaitsevahendite nduetele mittevastav kasutamine
voib kahjustada taimi, inimesi, loomi, vesikeskkonda véi pinnast. Jargige mainitud ainete
kasitsemisel ja kasutamisel nii nende ainete tootjate, teiste asjatundjate kui ka ametnike
suuniseid.

Tootja ei vastuta seemnete, taimekaitsevahendite voi vaetise vale koguse voi vale kiilvisligavuse
valimise eest. Operaator peab alati tagama sobiva kulvistigavuse. Kui teil puudub teadmine voi
kogemus, kisige nou spetsialistilt. Tootja ei vastuta kilvamise vigade eest. Operaator peab
pidevalt jalgima seemnete ja vdetise kulu, et koigis sahkseemendites oleks tagatud
nouetekohane kiilvatavate seemnete ning vaetise kogus.

Tootja ei vastuta kahjustuste eest, mis on tingitud teiste tootjate komponentide kasutamisest.
Tootja ei vastuta kahju eest teistele masinatele voi seadmetele, mille on pdéhjustanud selle
masina kasutamine. Tootjale jaab 6igus masina konstruktsiooni edasi arendada vo6i muuta.
Masina omanik on kohustatud tagama, et koik masina operaatorid oleksid kursis masina
kasutus- ja ohutusjuhistega.

1.5 Pingutusmomendid

Alltoodud tabelis on nadidatud teraskruvide ja -mutrite pingutusmomendid. Kui
pingutusmoment peab olema midagi muud kui see, mis on tabelis ndidatud, tuuakse
pingutusmoment dra koos Ulesande juhistega.

Tabel. 1.5 - 4. Teraskruvide ja -mutrite pingutusmomendid

Teraskruvid ja -mutrid: 8,8 Zn
Keere Pingutusmoment (N m)
M8 15
M12 90
M16 230
M18 250
M20 350
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2 Garantiitingimused

1. Masina garantiiperiood on 12 kuud.

2. Garantiiperiood hakkab kehtima kuupdeval, kui volitatud jaemitija masina ostjale tarnib.

3. Garantii katab tootmise ja toormaterjalidega seotud defekte. Kahjustunud osad
parandatakse voi asendatakse tookorras olevatega kliendi juures, tehases voi volitatud
remonditookojas.

4. Garantiiremont ei pikenda garantiiperioodi.

5. Garantii ei hélma:

o kahjustusi, mis on tingitud kasutusjuhendis kirjeldatud nduetele mittevastavast
kasutamisest voi hooldusest, liigsest koormusest voi tavapdrasest kulumisest;

© saamata jadanud tulu, tooseisakuid ega muud kaasuvat voi kaudset kahju, mille on
pohjustanud toote omanik voi kolmas pool;

o transpordi- voi veokulusid ega paevarahasid;
o toote algkonstruktsiooni muutmist.

Garantiikiisimustes votke ihendust masina edasimiitja voi tootjaga. Kdik meetmed ja kulud
tuleb enne nende kasutuselevottu tootjaga kooskolastada.
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3 Ohutusjuhised
3.1 Jaakohud

]

=

conmsio./

Enne masina kasutamist tutvuge pohjalikult selle kasutus- ja
hooldusjuhendiga ning jargige siin toodud suuniseid.

=

Seemnekilviku Gihendamise ja lahtiihendamise ajal on muljumisoht.
Minimaalne ohutu vahemaa 5 m. Olge darmiselt ettevaatlik, kui keegi
annab Ghendamise ning lahtithendamise kohta seemnekiilviku ja traktori
Iaheduses juhiseid.

P> B P

e
=

g
£

Keskmiste margistite tostmisel ja langetamisel esineb muljumis- ja
kokkuporkeoht. Margistite tostmisel ja langetamisel veenduge, et kedagi
poleks nende laheduses. Masina tostmisel ja langetamisel on minimaalne
ohutu vahemaa 5 m. Enne kalibreerimiskatse sooritamist veenduge, kas
funktsioon STOP ALL (seiska koik) oleks SeedPiloti juhtslisteemis sisse
lUlitatud ning keskmiste margistite kuulventiilid suletud.

Keskmiste margistite tdstmisel ja langetamisel esineb muljumis- ja
kokkuporkeoht. Margistite tostmisel ja langetamisel veenduge, et kedagi
poleks nende laheduses. Masina tostmisel ja langetamisel on minimaalne
ohutu vahemaa 5 m.

Tarvikute reguleerimise ajal esineb muljumisoht. Enne tarvikute
reguleerimist veenduge, et traktor oleks valja lllitatud, voti oleks
suutelukust valja voetud ning seisupidur rakendatud.

S

Jalgige, et te kasi ega sérmi punkri etteanduris ei muljuks ega |6ikaks.

Veenduge, et kui punkris voi masina lahedal on inimesi, siis oleksid
juhtseade ja traktor valja lulitatud, voti oleks stltelukust vdlja voetud ja
seisupidur rakendatud.

Teeninduse ja hoolduse ajal esineb masina all muljumisoht ning masina
Ulekandes |6ikeoht. Enne teenindust veenduge, et traktor oleks valja
lUlitatud, voti stltelukust valja voetud ning seisupidur rakendatud.

B B

Seemnekilviku tostmisel ja langetamisel esineb muljumisoht. Masina
tostmisel ja langetamisel veenduge, et kedagi poleks nende laheduses.
Minimaalne ohutu vahemaa 5 m.

Hoolduse ja teeninduse ajal esineb muljumisoht. Enne teenindust
veenduge, et silindervarrastele on paigaldatud tokised ning et masinat
toetab altpoolt plokk véi muu taoline. Arge kunagi minge toestamata
masina alla.
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Rohu all olevatest hiidrovoolikutest voib valja paiskuda eluohtlik
A % vedelikujuga. Koérgsurve all olev vedelik voib samuti péhjustada muljumis-,

|6ike voi kokkuporkeohtu.

Hudraulikastisteem tuleb enne survevoolikute kaitlemist, thendamist voi
lahtilihendamist r6hu alt vabastada. Enne hooldust6id vabastage
hidraulikastisteem réhu alt ja lhendage lahti voolikud.

Arge kunagi puudutage hiidrosilindreid, voolikuid ega hiidroliitmikke, kui
silindrid to6tavad.

\g Tooplatvormil ja eesmisel platvormil té6tamise ajal esineb kukkumisoht.
Platvormi astmetele tohib astuda ainult siis, kui masin on langetatud
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ 7 | asendis. Olge tooplatvormil ja eesmisel platvormil té6tades ettevaatlik.

\(\ Kukkumisoht. Masina, rataste voi andurite peal olla pole kunagi lubatud.

i Enne kalibreerimiskatset veenduge, kas funktsioon STOP ALL (seiska koik)
8’ SeedPiloti juhtstisteemis on sisse lulitatud, keskmised margistid on
==/ | transpordiasendis ning nende kuulventiilid suletud.

i Enne kalibreerimiskatset veenduge, kas traktori seisupidur on rakendatud,
a funktsioon STOP ALL (seiska koik) SeedPiloti juhtslisteemis on sisse

=/ | |Glitatud, keskmised margistid on transpordiasendis ning nende
kuulventiilid suletud.

B P lﬂ >

Seemnekdlviku vintsiga karust tdstmise ajal esineb muljumisoht. Minimaalne
ohutu vahemaa 10 m. Olge darmiselt ettevaatlik.

Veotiisli, eesmiste seadmete, tagumise dkke, keskmiste margistite ja veotiisli
silindrite paigaldamise ajal esineb muljumis- ja I6ikeoht. Olge aarmiselt ettevaatlik.

Enne lilkumist veenduge, et traktori haakeseade oleks fikseeritud.

Rataste eemaldamise ajal esineb muljumis- ja 16ikeoht. Olge ratastega
toimetamisel ettevaatlik.

Enne hooldamist vabastage huidraulikastisteem réhu alt, Ghendage lahti voolikud
ja traktori elektriihendused ning laske masinal jahtuda.

Valtige punkri taitmisel seemnepuhtimissegu tolmu ja vaetise tolmu
sissehingamist. Seemnepuhtimissegu on tervisele vaga ohtlik. Tutvuge
seemnepuhtimissegu ja vaetise ohutuskaartidega ning jargige nendega seotud
hoiatusi.

> P> P

15 (264)



Kasutus
CEREX

- ja hooldusjuhend MULTIVA

300-400 EVO SeedPilot 1.01

Punkri taitmisel arge minge kunagi tilestdstetud koorma alla.

Veenduge punkri tditmisel, et kedagi poleks seemnekiilviku peal ega punkri sees.

S b b

Kasutage 6li voi maarde kasitsemisel ning hidrauliliste komponentide
Uhendamisel ja lahtiihendamisel kaitsekindaid. Nahaarrituse ja vigastuste
arahoidmiseks valtige kokkupuudet 6li ning maardega.

3.2 Kasutusjuhendis kasutatud siimbolid

Termin ,,OHT” viitab olukorrale, mis voib I6ppeda surma véi raske
tervisekahjustusega.

Termin ,ETTEVAATUST" osutab ohuolukorrale, millega voib kaasneda seadme
kahjustumine.

. PP

Termin NOUANNE tihistab kasulikke napunaiteid, soovitusi ja juhendis sisalduvat
teavet naiteks pingutusmomendi, vaartuste reguleerimise, vedelike koguste ning
eritooriistade kohta.

> PP

OHT
Hldrovoolikute ja elektrijuhtmete Ghendamisel ja lahtilihendamisel veenduge, et
traktor oleks valja lllitatud ja véti stilitelukust valja voetud.

OHT
Arge kunagi reguleerige ega puhastage liikkuvat seemnekiilvikut.

OHT
Arge kunagi seiske ega istuge kiitamise ajal seemnekiilviku peal ega selle té6ulatuses.
Minimaalne ohutu vahemaa 5 m.

OHT

Enne seemnekiilviku liigutamist voi kasutamist tuleb selle seisundit vahemalt
visuaalselt kontrollida. Kontrollida tuleb rehviréhku, masina puhtust ning puksiirseadise
poltide pingulolekut.

OHT

Enne kiilvamist veenduge, et masin oleks todkorras. Kontrollige, kas voolikud on
kahjustusteta ega leki. Veenduge, et sahkseemendid ja mehaanika oleks kahjustusteta.
Eriti kontrollige, kas koik tihvtid on oma kohal.

OHT

Seemnekilvikuga Uldkasutatavatel teedel liikudes olge ettevaatlik ning jargige nii
liikluseeskirju kui ka aeglastele séidukitele kohalduvaid erieeskirju.
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OHT

Enne traktori liilkuma hakkamist kontrollige, kas aeglase séiduki ohukolmnurk on
nahtaval ning kas traktori tuled pélevad ja neid on naha. Ohukolmnurk ja tuled peavad
olema puhtad, sest need mojutavad markimisvaarselt sdiduki liiklusohutust.

OHT

Seemnekilviku maksimaalne lubatud liikumiskiirus on 40 km/h, kui tee on tasane ja
heas seisukorras. Seemnekilviku maksimaalne lubatud liikumiskiirus kahjustatud
teedel on 25 km/h.

OHT

Hidraulikaststeemi komponentide ja juhtide asendamisel kasutage Uksnes selliseid
varuosi, millel on piisav survekindlus.

OHT

Arge kunagi kasutage 6li voi maidrdeainet naha puhastamiseks. Need ained véivad
sisaldada vaikesi metallosakesi, mis pohjustavad nahaarritust voi I6ikehaavasid. Jargige
madrdeaine tootjate kaitlemisjuhiseid ja ohutuseeskirju. Sinteetilised 6lid on sageli
soovitavad ja pohjustavad tugevat nahaarritust. Kui 6li voi madrdeaine pdhjustab
vigastusi, poorduge arsti poole.

OHT

Arge kunagi pihustage vett otse elektriseadmele.

ETTEVAATUST
Enne teenindust veenduge, et masina téstmise kuulklapp oleks suletud ning silindritel
oleksid tokised.

ETTEVAATUST
Kasutage seemnekiilviku hooldamisel voéi remontimisel masina originaalvaruosi.
Geneeriliste osade kasutamine tihistab garantii.

ETTEVAATUST
Koguge 6lijaagid kokku ja korvaldage need nduetekohaselt riiklike eeskirjade jargi.

ETTEVAATUST

Oli maha loksumisel koguge see kokku imava materjaliga (naiteks turvas), et valtida
maha loksunud 6li laialivalgumist. Jargige imava materjali kditlemisel vastavaid
eeskirju.

ETTEVAATUST

Puhastage masinat iga kord, kui asendate vaetise voi seemned teist tlilipi vaetise voi
seemnetega.

ETTEVAATUST

Kui te ei kavatse masinat Uile66 voi pikal vihmaperioodil kasutada, tiihjendage selle
vaetisepunker ja puhastage etteanderulli sooned. Vastasel juhul véib vaetis lahustuda
ja etteandurid ummistada.

ETTEVAATUST

Enne puhastusvahendi kasutamist veenduge, et see oleks seemnekiilviku pesemiseks
sobiv. Jargige puhastusvahendi tootja ohutus- ja kasutusjuhiseid.
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3.3 Masinal kasutatavad hoiatussildid
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Illlustratsioon. 3.3 - 2. Hoiatussildid seemnekiilviku veotiislil ja esiosal
Tabel. 3.3 - 5. Hoiatussildid seemnekulviku veotiislil ja esiosal

1. Veotiisli requleerimise hidrothendused (valikuline) 1tk
2. Sahkseemendi surve hiidrotihendused 1tk
3. Masina tdéstmise hiidrolihendused 1tk
4, Eesmise silurplaadi asendi reguleerimise hiidrolihendused 1tk
5. Eesmise silurplaadi asendi reguleerimise hiidrolihendused 1tk
6. Eesmise ketaskultivaatori asendi reguleerimise hiidrotihendused 1tk
7. Rehvirdhu silt 1tk
8. Enne kasutamist lugege hoolikalt kasutus- ja hooldusjuhendit 1tk
9. Muljumisoht seemnekdlviku Ghendamisel ja lahtiihendamisel - minimaalne 1tk
ohutu vahemaa on 5 m.
10. | Loikeoht 1tk
11. | Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda silt 1tk
12. | Sahkseemendi surveskaala 1tk
13. | Enne kilvisligavuse ja tarvikute reguleerimist veenduge, et traktor oleks valja | 1tk
[Ulitatud, voti oleks stititelukust valja voetud ning seisupidur rakendatud.
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14. | Ettevaatust réhu all olevate hiidrovoolikutega 1tk
15. | Enne kalibreerimiskatset veenduge, et traktori seisupidur oleks rakendatud 1tk

ning margisti kuulklapp oleks suletud asendis.

Enne liikumist veenduge, et margistid oleksid transpordiasendis ning nende
kuulventiilid suletud.

lllustratsioon. 3.3 - 3. Seemnekiilviku parema kiilje hoiatussildid
Tabel. 3.3 - 6. Seemnekiilviku parema kiilje hoiatussildid

1. Kukkumisoht, ratta peale mitte ronida 1tk
2. Kukkumisoht 1tk
3. Hoolduse ja teeninduse ajal on muljumisoht. 1tk
4, Loikeoht 1tk
5. Muljumisoht 1tk
6. Kaitsme ja relee silt 1tk
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lllustratsioon. 3.3 - 4. Seemnekiilviku vasaku kiilje hoiatussildid
Tabel. 3.3 - 7. Seemnekilviku vasaku kdlje hoiatussildid
1. Muljumisoht 1tk
2. Sahkseemendi stigavuse reguleerimine 1tk
3. Hoolduse ja teeninduse ajal on muljumisoht. 1tk
4, Loikeoht 1tk
5. Rehviréhu silt 1tk
6. Seisupiduri silt 1tk
e ainult pidurististeemiga masinatel
Kukkumisoht, ratta peale mitte ronida 1tk
8. Kukkumisoht 1tk

20 (264)




M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot

il UN[HU UH[MH Hlﬂ/f i
Ay Mgy
\\\\\\\\‘:\\2 4 Py ! !“’f///f//y
Q

e 2

lllustratsioon. 3.3 - 5. Seemnekiilviku parema kiilje kiilvi- ja juhtimissildid
Tabel. 3.3 - 8. Seemnekiilviku parema kiilje kulvi- ja juhtimissildid

1. Kulvamise koguste silt 1 tk vdikeste seemnete jaoks

2. Reguleerimisskaala 1tk
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lllustratsioon. 3.3 - 6. Seemnekiilviku vasaku kiilje kiilvi- ja juhtimissildid
Tabel. 3.3 - 9. Seemnekiilviku vasaku kulje kilvi- ja juhtimissildid

1. | Reguleerimisskaala 2tk

2. | Kalibreerimiskatse surunupu silt 1tk

3. | Kalibreerimiskatse po6rlemise suund ja 1 tk (CEREX 400 EVO)
poorlemiste arv

4. | Kalibreerimiskatse p66rlemise suund ja 1 tk (CEREX 300 EVO)
poorlemiste arv

5. | Kulvamise koguste sildid 1 tk vaetise jaoks, 1 tk seemnete

jaoks
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lllustratsioon. 3.3 - 7. Sildid, helkurid ja tuled seemnekiilviku tagumises osas
Tabel. 3.3 - 10. Sildid, helkurid ja tuled seemnekiilviku tagumises osas

1. Aeglase soiduki silt 1tk
2. Tagumine tuli 2tk
3. Helkur 2tk
4, Hoiatusriba 2tk
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lllustratsioon. 3.3 - 8. Keskmise margisti hoiatussildid

Tabel. 3.3 - 11. Keskmise margisti hoiatussildid

1. | Hoiatusriba

2tk

2. | Keskmiste margistite tdstmise ja langetamise ajal on muljumis- ja kokkuporkeoht | 2tk
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lllustratsioon. 3.3 - 9. Eesmise tooplatvormi hoiatussildid
Tabel. 3.3 - 12. Eesmise tooplatvormi hoiatussildid

1. Kukkumisoht 2tk
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lllustratsioon. 3.3 - 10. Sildid seemnekiilviku punkril

Tabel. 3.3 - 13. Sildid seemnekdlviku punkril

1.

Punkri taitetaseme silt (skaala 100-400
liitrit)

2 tk vaetisepunkrile, 2 tk
seemnepunkrile
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’I HYDRAULIC OIL HYDRAULIC OIL .L
1 I 1SO VG32 1SO VG32 J l 1

lllustratsioon. 3.3 - 11. Kdigukasti sildid
Tabel. 3.3 - 14. Kaigukasti sildid

1. Kasutatava kaigukastioli silt 1 tk masina igas kaigukastis

%\k & “/ /

o
20015, \

Illustratsioon. 3.3 - 12. Juhendsilt vaikese seemne kiilvimeetodi valimiseks
Tabel. 3.3 - 15. Juhendsilt vaikese seemne kilvimeetodi valimiseks

1. Juhistega silt 1tk
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Illustratsioon. 3.3 - 13. Eesmise ketaskultivaatori silt
Tabel. 3.3 - 16. Eesmise ketaskultivaatori silt

1. Skaala eesmise ketaskultivaatori stigavuse reguleerimiseks 1tk

3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide kasutamine

OHT
A Keskmiste margistite langetamise ajal on muljumis- ja kokkupoérkeoht.

(100
(00
.

=)

PN

lllustratsioon. 3.4 - 14. Keskmiste margistite kuulventiilide sulgemine

1. Enne liikkumist, kalibreerimiskatse tegemist ja teenindust sulgege 2 keskmise margisti
kuulventiili.

® Kuulventiil on suletud, kui kéepide (1) on hiidrovoolikuga (2) risti.
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lllustratsioon. 3.4 - 15. Keskmiste margistite kuulventiilide avamine

2. Kui viite masina té6asendisse, avage 2 keskmise margisti kuulventiili.
® Kuulventiil on avatud, kui kiepide (1) on hiidrovoolikuga (2) tihel joonel.
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4 Juhtseadmed

Valige seemnekulviku jaoks Uiks jargmistest juhtseadme tiitipidest:

e Comforti juhtsiisteem
¢ SeedPiloti juhtsiisteem

Need juhised tutvustavad SeedPiloti juhtsiisteemi.

4.1 SeedPiloti juhtsiisteem

Selles peatiikis tutvustatakse SeedPiloti juhtsiisteemi.

SeedPiloti juhtsisteem on saadaval oma juhtpaneeliga véi ISOBUS-Uhilduvusega. Mdéned
funktsioonid on saadaval ainult ISOBUSi versioonis.

4.1.1 Juhtsiisteemi osad
4.1.1.1 Juhtseade

Illustratsioon. 4.1.1.1 - 16. Juhtseade

SeedPiloti juhtsisteemi juhtseade (1) asub masina paremas esiservas.
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4.1.1.2 Kaitsme- ja releekarp

lllustratsioon. 4.1.1.2 - 17. Kaitsme- ja releekarp

SeedPiloti juhtsuisteemi kaitsme- ja releekarp (1) asub masina paremal kdljel joutilekande katte
all. Teave kaitsmete ja releede kohta leiate karbikaane (2) sisekdljel olevalt sildilt (3) ja lisast 9.8
SeedPilot fuse and relay list EN.

4.1.1.3 Kiilviasendi andur

Illustratsioon. 4.1.1.3 - 18. Kiilviasendi andur

Kilviasendi andur (1) tunneb ara, kui masin on transpordi- voi kiilviasendis.

Kulviasendi andur toimib loendurina. Tostmise keelamise funktsiooni tavarezZiimis toimivad
loendurid ja keskmise margisti poole vahetamine iga tdstmise ajal.
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4.1.1.4 Kiirusandur
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Illustratsioon. 4.1.1.4 - 19. Kiirusandur

Kiirusandur (1) on induktiivne andur, mis méddab seemnekdulviku kiirust ja kilvatud pindala

Juhtseadme naidik naitab soidukiirust ja kilvatud pindala.

4.1.1.5 Volli poorlemise kaitsevored

lllustratsioon. 4.1.1.5 - 20. V6lli poorlemise kaitsevorede asukoht

Poorlemise kaitsevored asuvad masina tagant vaadatuna etteanduri sektsioonide vasakul kiiljel.
Kokku on 3 vélli podrlemise kaitsevoret: volli podrlemise kaitsevore vdikese seemne jaoks (1),
volli poorlemise kaitsevore seemne jaoks (2) ja volli poorlemise kaitsevore vaetise jaoks (3).
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lllustratsioon. 4.1.1.5 - 21. Volli péorlemise kaitsevore

Volli poorlemise kaitsevorel on induktiivne andur (1) ja anduriratas (2) 12 terastihvtiga
(3). Etteanduri vollide poorlemist jalgivad volli poorlemise kaitsevored. Kui etteanduri voll ei
poorle, kaivitatakse juhtstisteemis alarm.

4.1.1.6 Mahuti taseme andurid

Illustratsioon. 4.1.1.6 - 22. Mahuti taseme andurid

Standardvarustuses on masinas 2 punkri taseme andurit (1): Uks vaetisepunkris ja uks
seemnepunkris masina vasakul kuljel. Punkri taseme andurid on saadaval ka lisatarvikuna
vdikese seemne punkrile ja masina parempoolse kiilje punkritele, mis teeb punkri taseme
andurite koguarvuks 4-6. Punkri taseme andurid on mahtuvuslikud andurid. Kui seemnete voéi
vaetise tase punkris on liiga madal, kdivitub juhtslisteemis alarm.
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4.1.1.7 Tehnoraja sidurid

lllustratsioon. 4.1.1.7 - 23. Tehnoraja sidurite asend

Tehnoradade sidureid on 6: tehnoraja sidurid vaetise jaoks (1, 2), tehnoraja sidurid seemne jaoks
(3, 5) ja tehnoraja sidurid vaikese seemne jaoks (4, 6).

lllustratsioon. 4.1.1.7 - 24. Uhenduspuks

Tehnoraja siduril on standardvarustuses Uks etteandur, mis on Ghendatud Ghenduspuksiga (1).
Kui tehnoraja sidur on sisse lulitatud, siis vastava etteanduri etteanderull ei p&orle. Kiilvamisel
tekivad tehnorajad siis, kui siduritega Uhendatud etteandurid ei kiilva.

31 (264)



Kasutus- ja hooldusjuhend M U LT IV:A

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01

4.1.1.8 Tehnoraja laiendused

lllustratsioon. 4.1.1.8 - 25. Tehnoraja laiendused

Igal tehnoraja siduril on standardina Uhendatud Uks etteandur, vt peatiikki 4.1.1.7 Tehnoraja
sidurid. Laienduspaketis on tehnoraja etteanderull (1) ja 2 vahepuksi (2). Vahepuksid on
Uhendatud tehnoraja etteanderullide vahele. Kui tehnoraja sidurid on jouallikaga, siis siduritega
Uhendatud etteandurid ei poorle.

4.1.1.9 Lineaarajam sihtkiiruse reguleerimiseks

¢

il

lllustratsioon. 4.1.1.9 - 26. Lineaarajam sihtkiiruse reguleerimiseks

Sihtkiiruse reguleerimiseks kasutatakse LINAK lineaarajamit. Vaetise lineaarajam (3) ja seemne
lineaarajam (6) on paigutatud joulilekande kohale.
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e Vaetise lineaarajam liigutab vaetise doseeritava koguse skaalal (1) osutit
(2). Etteandekiiruse skaala kirjeldab vaetise etteandekiiruse suhtelist vaartust.
Kasutajaliidese ekraanil kuvatakse vaetise sihtkiiruse seadistusvaartuse (kg/ha)
reguleerimine.

* Seemne lineaarajam liigutab seemnete doseerimise koguse skaalal (4) osutit
(5). Etteandekiiruse skaala kirjeldab seemne etteandekiiruse suhtelist vaartust.
Kasutajaliidese ekraanil kuvatakse seemne sihtkiiruse seadistusvaartuse (kg/ha)
reguleerimine.

4.1.1.10 Sahkseemendi surveandur

Illustratsioon. 4.1.1.10 - 27. Sahkseemendi surveandur

Sahkseemendi surveandur (1) asub sahkseemendi survesilindri juures. Sahkseemendi
surveandur moododab sahkseemendi survet. Sahkseemendi surve vaartus kuvatakse
kasutajaliidese lehel — vt jaotist 4.1.4.1 S6idukuva.

4.1.1.11 Surunupp

lllustratsioon. 4.1.1.11 - 28. Surunupp
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Sinine surunupp (1) asub jouulekande katte all masina vasakul kuljel. Juhised surunupu
kasutamiseks on jaotistes 6.8.4 Kalibreerimiskatse vdetise laotamise _sihtkiiruse
reguleerimisega ja 6.8.5 Kalibreerimiskatse seemne laotamise sihtkiiruse reguleerimisega.

4.1.1.12 Tagurduskaamera

lllustratsioon. 4.1.1.12 - 29. Tagurduskaamera

Tagurduskaamera (1) asub masina tagaosas. Masina tagurdamisel ilmub kasutajaliidesesse
videopilt. Tagurduskaamera on valikuline.

4.1.1.13 Tootuled

»
A

3

z S e TR
A NAALAIA

Illustratsioon. 4.1.1.13 - 30. Tootuled

Kaks tootuld (1) asuvad masina tagaosas.
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4.1.2 SeedPiloti juhtpaneel
4.1.2.1 SeedPiloti juhtpaneeli nupud

lllustratsioon. 4.1.2.1 - 31. Toitenupp

1. Lulitage juhtpaneel sisse, vajutades toitenuppu (1).
2. Lulitage juhtpaneel vélja, vajutades toitenuppu (1).

® Enne traktori véljaliilitamist v6i kabiinikaabli lahutamist lilitage juhtpaneel alati
valja. Kui seda ei tehta, kuvatakse jargmisel juhtpaneeli kdivitamisel veateade.

4.1.2.2 SeedPiloti juhtpaneeli konnektorid

Illustratsioon. 4.1.2.2 - 32. Konnektorid

® Keermestatud kaitsekorkide (2) ja (6) eemaldamisega saate konnektorid (4) ja (5)
paljastada.

1. USB-konnektor (kaitsekummi all)

USB-konnektor (kaitsekummi all)

4, Etherneti konnektor, 4 tihvti (pole lubatud)
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5. Kaamera konnektor, 5 tihvti

4.1.2.3 SeedPiloti juhtpaneeli seaded

B
[[[HE

2

Palun vali alltoodud mentitisuvand

MULTIVA

ESC

SINECD)

oK i M
m L Keel Aeg/kuupi Uhikud |
| Pirkond  Keskkond Mg e
foj ] e em e
1 2
lllustratsioon. 4.1.2.3 - 33. Ulevaatekuva

1. Satted

2. Kasutaja satted

3. Tagastamine

4.1.2.4 SeedPiloti juhtpaneeli keeleseaded

Vali keel sulge

_ _gm KEEL
5 ad :FL Eesti
4-—— KUMNENDIKKOHA VORMING

® 7, punke()
33— S——— S M
L o M
2 | Keel Aeg/kuupa Ohikud |
@ piirkond  Keskkond ™ phiseetined

S T

1 —777,,,,7,7777‘ Kasutaj Siisteem Haakeriist

Illustratsioon. 4.1.2.4 - 34. Keeleseaded

1. Vajutage nuppu KASUTAJA (1).
2. Vajutage nuppu AREA (2).
3. Vajutage nuppu KEEL (2).

® Kasutajaliidese keelt saab vahetada keele meniiiis (5). Valige kiimnendpunkti
vormingu meniis (4) kimnendpunkti eraldajaks punkt voi koma.

36 (264)




MULTIVA

1.01

Kasutus- ja hooldusjuhend
CEREX 300-400 EVO SeedPilot

4.1.2.5 SeedPiloti juhtpaneeli keskkonna seaded

Keskkonna seadistamine suige
I HELITUGEVUS <), ULDISE AVAKUVA REZIIM
S -® _,ll 30% OB umberialitamine
4 — o KLOPSATAV NUPP T TOORIISTARIBA NUPU SUURUS
&= Lubatud ! Vaike
3 . HELIALARM
—® &, Lubatud
2 - e
— 2
- Juurd Kasutaj
__ Piirkond Keskkond s juieadised
T
— .2 O
Kasutaja Susteem Haakeriist

Illustratsioon. 4.1.2.5 - 35. Keskkonna seaded

1. Vajutage nuppu KASUTAJA (1).
2. Vajutage nuppu KESKKOND (2).

® Alarmi toonid saate sisse véi vilja lilitada alarmitooni meniiis (3). Nuppude helid
saate sisse voi valja llUlitada nupukldpsu mentils (4). Maarake kasutajaliidese
helitugevus helitugevuse menuus (5).

4.1.2.6 SeedPiloti juhtpaneeli kellaaja ja kuupdeva seadistamine

Aja/kuupéeva seadistamine

5 ,_77777'.‘:‘ KUUPAEVA VORMING & | SEADISTA KOHALIK AEG o 6
_} 12)aanuar, 2022 4:34
- = £Y 4 KELLAAJA VORMING
4 *‘bj 24 h (14:30)
3 _ a8 | SEADISTAGE KEHTIV KUUPAEV
——® | 121112022
- 0000
— E—— ] &
L Keel Aeg/kuupaev Ohikud |
T
= Juurdepadsu Kasutaja
1 0 Piirkond Keskkond tase juhtseodised |
S T
— @ Kasutaja siisteem Haakeriist

lllustratsioon. 4.1.2.6 - 36. Kellaaja ja kuupdeva séitted

1. Vajutage nuppu KASUTAJA (1).
2. Vajutage nuppu KELLAAEG/KUUPAEV (2).

® Miirake praeguse kellaaja meniitis (3) praegune kellaaeg. Valige
kellaajavormingu menllst  (4)  soovitud kellaajavorming.  Valige
kuupdevavormingu menuust (5) soovitud kuupdaevavorming. Maarake praeguse
kellaaja menliis (6) praegune kellaaeg.

4.1.2.7 Kasutajaliidese avamine

® Kui SeedPiloti kasutajaliides ei avane juhtpaneeli ekraanil automaatselt voi olete
juhtpaneelil aktiveerinud muud funktsioonid, jargige allolevaid juhiseid.
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< Ulesande statistika =z
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= Uue kommentaari lisamine
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lllustratsioon. 4.1.2.7 - 37. Samm 1
1. Vajutage nuppu M (1).
2
/
( Imastikutingimused 1 =
” &
( i Karbi 1 '
1 { \E/ Markused - 12 Jaanuar, 2022 w
Uue kommentaari lisamine
9
o Y

Illustratsioon. 4.1.2.7 - 38. Samm 2

2. Vajutage kasti (2) ekraanil avaneva SeedPiloti akna (1) paremas tlanurgas voi puudutage
SeedPiloti akent (1) ja lohistage see paremale.

® SeedPiloti aken avaneb suurendatult.

\ \
\ \
| \
.
j o= ©
LT
S=| |
@] TOODELDL)ALA MULTIVA
@ PIIRI ALA ] m
TOOTLEMATAJAANUD ALA g
-
LABITUD TEEPIKKUS —o—
3 e — —O-
00| & L 2 EaY] ESC oK
T
¢
o )
.....

Illustratsioon. 4.1.2.7 - 39. Samm 3

3. Kui SeedPiloti aknaga (2) ekraanile ilmub teine aken (1), sulgege teine aken, vajutades

akna vasakut Ulanurka (2) voi puudutades akent (1) ja lohistades selle vasakule
ikooniribale (3).
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4.1.3 Kasutajaliidese kuvad

Avakuva

<)

*

MULTIVA

e —

REC
s

[

o

Illustratsioon. 4.1.3 - 40. Avakuva

1. | Soidukuva

¢ Kasutatakse to6tamise ajal

2. | Transpordikuva

e Kasutatakse transpordikuva loomisel

3. | Kasireziim

e Voimaldab juhtida masinat pollu I6puni, naiteks siis, kui ménel anduril on térge

4. | Kasutaja satted

Satted
Séidukuva
ol a e
2 Lo
— o SEEEEEEE e
m x 3 m=24m +1/2 \/kg
— B 2
g aktiivne[/|Keskmine margisti
o ---- | ; akt-i-ivneg Tehnorada E
$ H : H @ akt;lxvzne m Tagumine margisti E
SR AANMAT SR =R S MAT

lllustratsioon. 4.1.3 - 41. S6idukuva ja kiilviseaded (automaat)
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Transpordikuva

Illustratsioon. 4.1.3 - 43. Kiilviseaded

!

MEEFQ

20 30

10 km/h 40

lllustratsioon. 4.1.3 - 44. Transpordikuva
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Kasireziim

P
PO
NN

S

Illustratsioon. 4.1.3 - 45. Kdsireziim
Kasutaja satted

50 % Pooltoste

4.0 s [l off->0n viivitus
1.0 s [l On->0ff viivitus
1.0 s ] 0ff->0On viivitus
1.0 s i1 On->0FF viivitus

Paagi seire

%\/ Tehnoraja meeldetuletus
/ Tagurdamise hoiatus

MIIIJE &)

lllustratsioon. 4.1.3 - 46. Kasutaja satted

Satted

3.0.03

VT Server
Current

9
:
©

ssssss

TECU Server

SDELCR)

WheelSpeed N/A km/h | [
WheelDistance N/A m 0PTIONS
O
o GroundSpeed N/A km/h

TC
opTIONS
VIN: 12345678901234567

Illustratsioon. 4.1.3 - 47. Pohiseaded
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Seemendi surve

Masina toéstmine

1000

Vahemaa kalibreerimine
28.5920 p/m

()—C)

INSTALL

OPTIONS

TC
OPTIONS
I/0 Tramline
Pos Faults LR 6
687 Act Fert
oN
735 Act Seed Fert 09
oFF @ O
Pulses G}
14813 Main o 00O
2762 Fert axle OFF
2774 Seed axle 9
621 TL fert Left
° TL fert Right
388 TL seed Left
Lp o TL seed Right
37 Tyre
2733 Small seed axle
Raw Pros/Bar
1 0.0 Body
356 38.5 Coulter DownforcelEH

volts
13.9

Input a7 ° &
o Y
FIND
MIN-HAX
cur 687 735
Min 2 25
Max 1000 ® 1000 @&
Pos ey Pos X
1 2 1 25 1
2 82 210 105 200
3 250 599 250 599
4 350 889 350 889
5 450 1269 450 1279
6 550 1638 550 1638
7 650 2078 650 2068
8 750 2498 750 2498
9 850 3007 850 2997
10 10003477 _ 1000 3477

1/0 Diagnostics

® i
@ L Empty
o i

1 Body
356 Force CoultelllEHl
14813 #P Input
2762 Fert axle
2774 seed axle
2733 Small seed axle

621 #P TL Fert L + .

© #P TL Fert R 687
388 #P TL Seed L

@ #P TL Seed R g
37 #P Tyre 735

lllustratsioon. 4.1.3 - 48. Anduri seaded

Meter Variable Drives

Linak Fert+Seed

Axle Clutch L->R

Actual value >TC

\/%kg
/T =

JHydrau'l.:i.c FX Coulters
‘@ JMidd'l.e Markers
senser  Rear Markers /Small Seed
{j;} \/Svu'.tch Valve for Line 3

Wheel Lift Brake

— o/ £

ISOBUS Task Controller (TC) options
I/0

TC Server
#Ctrichan

#Booms

255

255!

opTIONS  Section Control (SC)
Force 1ch

Prefer subset or g

255

Illustratsioon. 4.1.3 - 49. Tarviku seaded
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4.1.4 Kasutajaliidese kasutamine

4.1.4.1 Soidukuva

1 = oy
S “\/x@\* °
| /

8

!

9

lllustratsioon. 4.1.4.1 - 50. S6idukuva nupud
® Nupud (5), (6), (7), (11) on aktiveerimisel kollased.

1. Tagastamine
2. Satted
3. Tehnoraja loenduri korrigeerimine

* Vtjaotist 6.3.8 Tehnoraja loenduri korrigeerimine.

4, Keskmise margisti poole vahetamine

e Vtjaotist 6.3.6 Keskmise margisti automaatika kasutamine.

5. STOP ALL (seiska koik)

e Vtjaotist 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska kdik) kasutamine.

6. Pooltoste
PAUSE (peata)

e Vtjaotist 6.3.2 Funktsiooni PAUSE (peata) kasutamine.

8. Nupp SELECT

e Vttabeli punkti 12.

9, Oleku riba
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10. | Keskmiste margistite kasitsi juhtimine

¢ Vtjaotist 6.3.7 Keskmiste margistite kasitsi juhtimine ja sunnitud t66.

11. | Tostmise keelamise funktsioon

e Kui tostmise keelamise funktsioon on sisse lilitatud, ei saa masinat tosta, isegi kui
keskmised margistid on tostetud.

12. | 3 nuppu, mis muutuvad, kui vajutatakse nuppu SELECT (8).

* nuppude t66d kirjeldatakse peatukkides:
6.3.4.1 Vaetise ja seemnete % reguleerimine.

6.3.4.2 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine.
6.3.4.3 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine.

.
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Illustratsioon. 4.1.4.1 - 51. Oleku riba
® Olekuriba sisaldab naidikukaste (1-8), mis naitavad masina funktsioonide olekut.

1. | TC (Task Controller)

* hall varv = Task Manager ei ole sisse lilitatud
e roheline varv = Task Manager on sisse llitatud

2. | Asukohapdhine kulvikoguse reguleerimine

e hall varv = asukohapdhine kilvikoguse reguleerimine ei ole sees
* roheline varv = kulvikogused reguleeritakse vastavalt aktiivsele toimingule

Tostmise keelamise funktsioon

Parempoolne keskmine margisti

Vasakpoolne keskmine margisti

Tagumine margisti ja tehnorada

Pooltoste

N |V AW

STOP ALL (seiska koik)
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® Naiidikukastid (3-8):

¢ hall varv = funktsioon ei ole sisse lUlitatud
¢ kollane varv = funktsioon on sisse lilitatud

1 2 3 4

% — i F35G
kg | kg |

400 _g/ 250 _g/ /.
ha: hz/

1ee, 100 /s / E
sel * by *‘ .

9""'**—\ _ .0 kml
o —6
0. 62ha 1
8- el

Illustratsioon. 4.1.4.1 - 52. Séidukuva

1. | Vaetise laotamise sihtkiiruse reguleerimine

e Vtjaotist 6.3.4 Kaugjuhtimispuldi reziimi valimine.

2. | Volli podrlemise naidik — vaetise etteanderull

e Etteanderulli ndidik poorleb, kui voll poorleb. Kui voll ei poorle, kuigi masin tootab,
kaivitub juhtsisteemis alarm ja vaetise ekraan muutub punaseks. Vt jaotist 8.1
SeedPiloti juhtsiisteemi térkeotsing.

Volli poorlemise ndidik — seemnete etteanderull

4. | Volli poorlemise naidik — vaikeste seemnete etteanderull

Soéidukiirus ja pindala

e Kuvab masina kiiruse (km/h) ja kiilvatud pindala (ha).

¢ Kui tosteandur naitab, et masin on tostetud asendis, naitab nool ekraanil, et masin
on tdielikult tdéstetud. Poolenisti asendi korral on noole kohal joon. Kui masin on
taielikult langetatud, naitab nool alla.

* Hall kast ekraani alumises nurgas naitab, milline loendur on aktiivne. Vt jaotist 6.3.10
Pindala loendurite kasutamine.

6. | Soidureziimi naidik (ringi voi edasi-tagasi sditmine)

Naidik PAUSE (peata)

e ilmub kui funktsioon PAUSE (peata) on aktiveeritud
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8. | Tehnoraja automaatika

¢ Vtjaotist 6.3.5 Tehnoraja automaatika kasutamine.

9. | Sahkseemendi surve

e Sahkseemendi surve vaartus ilmub ribamoddikule rohelise ribana ja protsendina.

12
13[ - @ L o ‘o‘eﬁ‘@c kg/ha o 3
12— ‘ YL [250. @ka/ha
| 7.:] DEEle— 4
11 | g s
[x 3 m=24m7 Q]+1/z */kg -
1 0 *.L . m Késinupud .‘
aktiivne[ /] Keskmine margisti '\ =
aktiivne Tehnorada ‘ ——? o 6
= [ B AT e
9 8
Illustratsioon. 4.1.4.1 - 53. Kiilviseadete kuva nupud
1. Vaetise laotamise sihtkiirus

e Vtjaotist 6.3.4 Kaugjuhtimispuldi reZiimi valimine.

2. Seemne sihtkogus

e Vtjaotist 6.3.4 Kaugjuhtimispuldi reziimi valimine.

Tagastamine

4, Pindala loendurid

¢ Vtjaotist 6.3.10 Pindala loendurite kasutamine.

5. Kaugjuhtimise reziim

¢ Vtjaotist 6.3.4 Kaugjuhtimispuldi reziimi valimine.

6. Tagumised to6tuled sees/valjas

e Aktiveeritult on nupp kollane = t66tuled polevad.

7. Nupp ei ole kasutusel.

46 (264)




M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot

8. Lisanupud

* Keskmiste margistite kasitsi juhtimine (vt jaotist 6.3.7 Keskmiste margistite kasitsi
juhtimine ja sunnitud t30).

9. Kasutatava varustuse valimine

¢ Varustus on kasutuses, kui kastis on ristike

10. | Ringi voi edasi-tagasi sditmine

e Vtjaotist 6.3.6 Keskmise margisti automaatika kasutamine.

11. | Tehnoraja seadistamine

* Vtjaotist 5.2.2 SeedPiloti juhtsisteemi kasutuselevotu satted.

12. | Automaatreziimi valimine

13. | Kasireziimi valimine

e Vtjaotist 6.3.11 Kasireziimi valimine.

4.1.4.2 Transpordikuva

10 km/h 40 3

lllustratsioon. 4.1.4.2 - 54, Transpordikuva

1. Soidukiiruse kuva

e Kui soidukiirus saadakse traktorilt.

2. Tagastamine
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3.

STOP ALL (seiska koik)

¢ Lulitab margisti solenoidide ja transpordirataste kesktelje téstesolenoidide toite
valja.
e Aktiveeritult on nupp kollane.

Tagumised to6tuled sees/valjas

e Aktiveeritult on nupp kollane = t66tuled polevad.

Nupp ei ole kasutusel.

Veotiisli silindri hiidraulika aktiveerimine

e See nupp ilmub ainult masinal, mille veaotiisli ja eesmine ketaskultivaatori
hidraulika on thendatud sama traktori klapiga. Sel juhul kasutage klappi vaikimisi
eesmise ketaskultivaatorina.

¢ Veotiisli silindri hiidraulika aktiveerimiseks vajutage nuppu.
e Aktiveeritult on nupp kollane.

Transpordirataste kesktelje tostuki siimbol

e Ainult piduritega CEREX 400 EVO masinatele.
e Kollane simbol: masina funktsioon on aktiveeritud.
e Hall siimbol: masina funktsioon ei ole aktiveeritud.
e Kui tostefunktsioon on aktiivne:
o kesktelg tduseb, kui masin on tdstetud transpordiasendisse.

Transpordirataste kesktelje toste ndidik

¢ Ainult piduritega CEREX 400 EVO masinatele.
¢ Roheline nool: transpordirataste kesktelg on téstetud transpordiasendisse.
e Hall nool: transpordirataste kesktelg on langetatud té6asendisse.

Masina transpordiasendi naidik

¢ Roheline nool: masin on toéstetud transpordiasendisse.
¢ Hall nool: masin on langetatud td6asendisse.

10.

Aktiveeritud veotiisli silindri htidraulika naidik

¢ Kollande veotiisli silinder: veotiisli silindri hidraulika on t6oks aktiveeritud.
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4.1.4.3 Kasireziim
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lllustratsioon. 4.1.4.3 - 55, Kasireziimi kuvanupud

® Aktiveeritult on nupud kollased.

1. Tagumised margistid

Tagumised margistid on aktiveerituna kasutuses.

2. Transpordirataste kesktelje tostuk

Ainult piduritega CEREX 400 EVO masinatele. Vt ka jaotist 4.1.4.2 Transpordikuva.
Tostmisfunktsiooni aktiveerimiseks vajutage nuppu.

Kui tdstefunktsioon on aktiivne:

o kesktelg tduseb, kui masin on tdstetud transpordiasendisse

Nupu ringivarv:

o roheline, kui telg on téstetud

o hall, kui telg on langetatud

3. Veotiisli silindri hiidraulika aktiveerimine

See nupp ilmub ainult masinal, mille veotiisli ja eesmine ketaskultivaatori
hidraulika on thendatud sama traktori klapiga. Sel juhul kasutage klappi vaikimisi
eesmise ketaskultivaatorina.

Veotiisli silindri htiidraulika aktiveerimiseks vajutage nuppu.
Aktiveeritult on nupp kollane. Transpordikuva

4, Tagastamine

Tehnorajad

Tehnorajad on aktiveerituna sisse lulitatud.
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6. STOP ALL (seiska koik)

¢ Vtjaotist 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska kdik) kasutamine.

7. Tdstmise keelamise funktsioon

e Aktiveerituna tostetakse Ules ainult keskmised margistid.

8. | Vasakpoolne keskmine margisti

¢ Aktiveerituna langetatakse keskmisi margisteid, kui masinat langetatakse.

0. Parempoolne keskmine margisti

e Aktiveerituna langetatakse keskmisi margisteid, kui masinat langetatakse.

10. | Tagumised t66tuled sees/valjas

e Aktiveeritult on nupp kollane = t66tuled polevad.

11. | Nupp ei ole kasutusel.

N
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Illustratsioon. 4.1.4.3 - 56. Kasireziim

1. | Jouullekande olek

¢ Kui sinine ring poorleb, tddtab masina joutlekanne (andmed kiirusandurilt).

2. | Vaetise etteanduri volli olek

e Kui sinine ring pdorleb, siis etteanduri voll poorleb.
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3. | Vaetisepunkri tasemeanduri olek

* Ring on roheline, kui kdik toimib korralikult.
e Ring on punane, kui vdetise tase punkris on liiga madal.

4. | Etteandekiirus - vaetis

e Kuvab vaetise spindli lineaarajami positsiooni protsentides.

5. | Seemnekuva

* Seemne lineaaraajami asend protsentides, seemne etteanduri volli olek,
seemnepunkri tasemeanduri olek.

6. | Vaikese seemne kuva

¢ Vaikese seemne etteanduri olek, vaikese seemne punkri tasemeanduri olek.

7. | Koérguse reguleerimine

8. | Masina kiirus

Sahkseemendi surve

* Sahkseemendi surve vaartus ilmub ribamd&ddikule rohelise ribana ja protsendina.

4.1.4.4 Kasutaja satted

50 <% Pooltoste E‘iiii_’ 1
4.0 s [] OFf->0n viivitus
1.0 s Kl On->0ff viivitus
1.0 s ] O0ff->0n viivitus m.’-w»—n,,, 2

1.0 s [l On->0ff wviivitus

Paagi seire — 3
o \ K6/ I
Vi /L
is\/ Tehnoraja meeldetuletus
\/ Tagurdamise hoiatus

}

+?+II’IEE@

lllustratsioon. 4.1.4.4 - 57. Kasutaja sdtted

1. Tagastamine
2. Alarmid
3. ,Product calibration” (Toote kalibreerimine)

e Vtjaotist 6.8 ,Product calibration” (Toote kalibreerimine).
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Illustratsioon. 4.1.4.4 - 58. Alarmid

® Alarm on aktiivne, kui kastis on ristike.

1. | Volli poodrlemise kaitsevore — vaetis

2. | Volli poorlemise kaitsevore — vaikesed seemned

3. | Peaketiajam

Vdlja lUlitatud. Alarm ei ole aktiveeritud.

4. | Volli poorlemise kaitsevore — seemned

Lineaarajami alarm, seemned

Alarm kolab, kui lineaarajam ei saavuta soovitud asendit.

6. | Tehnoraja siduri monitor, seeme

Jalgib, et tehnoraja sidur poorleb, kui tehnorada ei ole sisse lulitatud.
Jalgib, et tehnoraja sidur ei pdorle, kui tehnorada on sisse lilitatud.

7. | Tehnoraja siduri monitor - vaetis

Jalgib vajadusel tehnoraja siduri po6rlemist.
Jalgib, et tehnoraja sidur ei p&orle, kui tehnorada on sisse lilitatud.

8. Lineaarajami alarm, vaetis

Alarm kélab, kui lineaarajam ei saavuta soovitud asendit.
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4.1.4.5 Satted
3.0.03 P 1
H vT Server .
TECU Server
WheelSpeed N/A km/h
WheelDistance N/A m
GroundSpeed N/A km/h
7\7;7;-7;7;7'm VIN: 12345678901234567
Illustratsioon. 4.1.4.5 - 59. Pohiseaded
1. Tagastamine
2. Anduri kalibreerimine
e Vtjaotist 7.10.1 Anduri kalibreerimine.
3. Séidukauguse kalibreerimine
e Vtjaotist 7.10.2.1 S6idukauguse kalibreerimine séidu ajal.
4, I/O kalibreerimise diagnostika
* Diagnostikaandmed.
5. Installi suvandid/tehaseseaded
e Varustuse kuva.
¢ Parameetrite muutmine ainult hoolduse PIN-koodi abil.
6. TC suvandite/seadistamise kuva
¢ Aktiivne ainult SeedPiloti ISOBUSi versioonis.
7. PIN
¢ PIN-koodi sisestamine.
¢ PIN-kood anduri kalibreerimiseks on ,3".
* PIN-kood s6idukauguse kalibreerimiseks on ,5"
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5 Kasutuselevott ja pohiseaded

5.1 Tootingimustele seadmine

5.1.1 Vaherullratta paigaldamine

OHT
A Vaherullratta paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

OHT
A Kasutage vaherullratta paigaldamiseks vintsi.

OHT
A Tostke ja paigaldage vaherullratas ainult siis, kui masin on tasasel pinnal.

Illustratsioon. 5.1.1 - 60. Vaherullratta tostmine

1. Asetage vaherullratas (1) keskjoonele ja masina ette ning kinnitage tostetropp (1) silindri
kronsteini (3) kilge.

OHT
A Veenduge, et tdstetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Vaherullratas
kaalub 250 kg.

2. Tostke latt Uiles ja joondage see kinnituspunktidega.
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lllustratsioon. 5.1.1 - 61. Vaherullratta paigaldamine
3. Asetage seib (2) kinnituspunktide sisemise 6la vastu ja sisestage paigaldustihvt (1)
Olgadest ja lati paigaldussilindrist labi.
4. Fikseerige kinnitustihvt vedru splindiga (3).
5. Korrake 3.-4. sammu teise kinnituspunkti kohta.

lllustratsioon. 5.1.1 - 62. Hiidrovoolikud ja elektrijuhtmed

6. Avage toru Uhenduspesade kinnituskruvi (3) ja eemaldage kaas (4).

7. Tommake huidrovoolikud silindri  kronsteini  (2) molemal kiljel voolikuraami (1)
voolikuklambritesse (5, 6).

8. Kinnitage voolikud juhtmevitstega silindri kronsteini kummalegi poole.
® Arge tdmmake juhtmevitsu téiesti pingule.

9. Asetage voolikud toru lihenduspesadesse ja kinnitage toru ihenduspesade kaas ning
kinnituskruvid.
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Illustratsioon. 5.1.1 - 63. Hiidrovoolikute iihendamine

1. | Roheline, ks mark

Veotiisli silinder, silinder valja likatud

Roheline, kaks marki

Veotiisli silinder, silinder sisse tommatud

Sinine, Giks mark

Sahkseemendi surve, sahkseemendi surve vahendamine

Sinine, kaks marki

Sahkseemendi surve, sahkseemendi surve suurendamine

Punane, Uks mark

Seemnekulviku tdostmine

oA |WIN

Punane, kaks marki

Seemnekilviku langetamine

10. Uhendage hiidrovoolikud 3-6.
® (Uhendage veotiisli silindri hiidrovoolikud ainult juhul, kui veotiisli silinder on

paigaldatud.

11. Lukake voolikud tagasi veotiisli poole, et eemaldada 16tk ja pingutada toru Gihenduspesi

ja juhtmevitsu.

12. Kinnitage kaitsetorus asuvad elektrijuhtmed juhtmevitstega hidrovoolikute kiilge ning
viige juhtmed seemnekdlviku paremale kiljele (eestpoolt vaadates).

13. Paigaldage veotiisel jaotise 5.1.2 Veotiisli silindri paigaldamine jargi.

56 (264)




M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01

CEREX 300-400 EVO SeedPilot

5.1.2 Veaotiisli silindri paigaldamine

7

lllustratsioon. 5.1.2 - 64. Veotiisli silinder
Number Osa Kogus
1. Lukustustihvt labimddduga 8 x 71 2tk
2. Tihvt labimooduga 45 x 110 2tk
3. Seib M45 4tk

1. Vahetage seib (3) vdlja ja kinnitage veotiisli silinder kinnitustihvtiga (2) seemnekiilviku

kilge.

2. Fikseerige kinnitustihvt splindiga (1).
3. Korrake 1.-2. sammu silindri teise kinnituspunkti kohta.

5.1.3 Tommitsa Kinnitamine

Illustratsioon. 5.1.3 - 65. ToOmmits

57 (264)




Kasutus- ja hooldusjuhend M U LT IV:A

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01
Number Osa Kogus

1. Tihvt labim66duga 45 x 110 2tk

2. Lukustustihvt labimé6duga 8 x 71 2tk

1. Kinnitage tdmmits (3) kinnitustihvtiga (1) seemnekdulvikule.
2. Fikseerige kinnitustihvt splindiga (2).
3. Korrake 1.-2. sammu tdmmitsa teise kinnituspunkti kohta.

5.1.4 Eesmise silurplaadi paigaldamine

® Eesmise silurplaadi kasutamiseks on vaja, et oleks paigaldatud vaherullratas.
OHT
A Eesmise silurplaadi paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

OHT
A Kasutage eesmise silurplaadi paigaldamiseks vintsi.

lllustratsioon. 5.1.4 - 66. Eesmise silurplaadi tostmine

1. Kinnitage toru (2) imber téstetropp (1).

OHT
A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Eesmine silurplaat
kaalub 250 kg.

2. Jargige CEREX 300 EVO v6i CEREX 400 EVO paigaldusjuhiseid.
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Eesmise silurplaadi paigaldamine masinale CEREX 300 EVO
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Illustratsioon. 5.1.4 - 67. Eesmise silurplaadi paigaldamine masinale CEREX 300 EVO
Number Osa Kogus
1. Kuuskantkruvi M24 x 60 5tk
2. Seib M24 16 tk
3. Lukustusmutter M24 8 tk
4, Kuuskantkruvi M24 x 75 3tk
5. Vaheplekk 1tk

1. Tostke tostetroppide abil eesmine silurplaat Ules ja likake see vaherullratta veotiisli alla
kuni masina kereni.
2. Kinnitage eesmine silurplaat osade (1-5) abil masina kere kulge.
® Fesmine silurplaat kinnitatakse masina kere kiilge kolmest kinnituspunktist.
Asetage vaheplekk eesmise silurplaadi ja masina kere vahele, masina vasakule
poole (eestpoolt vaadates) kinnituspunkti juurde.
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Eesmise silurplaadi paigaldamine masinale CEREX 400 EVO

3 2

lllustratsioon. 5.1.4 - 68. Eesmise silurplaadi paigaldamine masinale CEREX 400 EVO

Number Osa Kogus
1. Kuuskantkruvi M24 x 60 7 tk
2. Seib M24 26 tk
3. Lukustusmutter M24 13 tk
4, Kuuskantkruvi M24 x 75 3tk
5. Vaheplekk 5tk
6. Kuuskantkruvi M24 x 120 3tk

1. Tostke tostetroppide abil eesmine silurplaat Ules ja likake see vaherullratta veotiisli alla
kuni masina kereni.

2. Kinnitage eesmine silurplaat osade (1-6) abil masina kere kiilge.

® Fesmine silurplaat kinnitatakse masina kere kiilge viiest kinnituspunktist. Asetage
vaheplekk eesmise silurplaadi ja masina kere vahele, masina vasakule poole
(vasakult poolt vaadates) teise kinnituspunkti juurde. Asetage 4 vaheplekki
eesmise silurplaadi ja masina kere vahele, keskmise kinnituspunkti juurde.

5.1.5 Eesmise dkke paigaldamine

OHT
A Eesmise akke paigaldamiseks on vaja kaht inimest.
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OHT
A Kasutage eesmise akke paigaldamiseks vintsi.

Illustratsioon. 5.1.5 - 69. Eesmise dkke tostmine

1. Kinnitage toru (2) imber téstetropp (1).

OHT

A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav.
CEREX 300 EVO: eesmine ake kaalub 140 kg. CEREX 400 EVO: eesmine dke kaalub
160 kg.

lllustratsioon. 5.1.5 - 70. Eesmise dkke paigaldamine

Number Osa Kogus
1. Kuuskantkruvi M24 x 60 6 tk
2. Seib M24 16 tk
3. Lukustusmutter M24 16 tk
4. Kuuskantkruvi M24 x 75 2tk
5. Vaheplekk 1tk
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2. Tostke tostetroppide abil eesmine dke Ules ja likake see vaherullratta veotiisli alla kuni
masina raamini.
3. Kinnitage eesmine dke osade (1-5) abil masina raami kiilge.

® Eesmine ke paigaldatakse raami kiilge 4 paigalduskohast. Asetage vaheplekk
eesmise akke ja masina raami vahele, vasakult teisele kinnituspunktile (masina
eest vaadatuna).

5.1.6 Eesmise ketaskultivaatori paigaldamine

® Eesmise ketaskultivaatori kasutamiseks on vaja paigaldada vaherullratas.

OHT
Eesmise ketaskultivaatori paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

Kasutage eesmise ketaskultivaatori paigaldamiseks vintsi.

A
A

1. Seadke eesmine ketaskultivaator seemnekdlviku ette.

lllustratsioon. 5.1.6 - 71. Veotiisel ja vaherullratas
2. Kinnitage tostetropp (2) veotiisli (1) kiilge vaherullratta ldhedale ja tostetropid (4, 5)
veotiisli (3) risttalade kiilge.
OHT

A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Veotiisli mass
(koos vaherullrattaga) on 500 kg.

3. Tostke veotiisel tle eesmise ketaskultivaatori.
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lllustratsioon. 5.1.6 - 72. Veotiisli paigutus eesmisele ketaskultivaatorile

4. Langetage veotiisel nii, et selle keskmised klambrid (1) oleksid Uhel joonel eesmise
ketaskultivaatori (2) horisontaaltala kinnitusklambritega (2).

5 6 67
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lllustratsioon. 5.1.6 - 73. Eesmise ketaskultivaatori kinnitamine tiisli kiilge

Number Osa Kogus
1. Seib M16 8 tk
2. Lukustusmutter M16 8tk
3. U-polt M16 100 x 100 4 tk
4, Tugiraud 1tk
5. Kuuskantkruvi M20 x 65 8 tk
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6 Seib M20 24 tk
7 Lukustusmutter M20 12 tk
8. Tugiraud 1tk
9 Seib M12 8 tk
10. Kuuskantkruvi M12 x 45 8 tk
11. Tugiraud 2tk
12. Kuuskantkruvi M20 x 45 4 tk

5. Kinnitage eesmine ketaskultivaator osade (1-12) abil masina kere kulge.

lllustratsioon. 5.1.6 - 74. Veotiisli ja eesmise ketaskultivaatori tostmine
6. Kinnitage tostetropp (2) veotiisli (1) kulge vaherullratta lahedale ja tostetropid (4, 5)
veotiisli (3) risttalade kiilge.

OHT

A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav.
CEREX 300 EVO: veotiisli ja esiketaskultivaatori kogumass on 1100 kg.
CEREX 400 EVO: veotiisli ja esiketaskultivaatori kogumass on 1300 kg.

7. Tostke veotiisel ja eesmine ketaskultivaator.
8. Kinnitage veotiisel kulviku kiilge, nagu ndidatud jaotises 5.1.1 Vaherullratta paigaldamine.
9. Veenduge, et eesmine ketaskultivaator oleks seemnekiilviku punkriga tihel joonel.

® Vajaduse korral keerake kinnituspoldid lahti ja korrigeerige eesmise
ketaskultivaatori asendit.

5.1.7 Raja likvideerijate paigaldamine

OHT
Raja likvideerija paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

Kasutage raja likvideerija paigaldamiseks vintsi.

A
Al
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Raja likvideerijate paigaldamine masinale CEREX 300 EVO

lllustratsioon. 5.1.7 - 75. Raja likvideerija tostmine

1. Kinnitage toru (3) Gmber téstetropp (1, 2).

OHT
A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Raja likvideerija

kaalub 65 kg.

2. Kasutage masina vasakul kiljel olevaid tosterihmu, et tdsta raja likvideerija kuni masina
raamini.

L =0
°

lllustratsioon. 5.1.7 - 76. Raja likvideerija paigaldamine

Number Osa Tk/raja likvideerija
1. Kuuskantkruvi M24 x 70 4
2. Seib M24 8
3. Lukustusmutter M24 4

3. Kinnitage raja likvideerija osade (1-3) abil masina raami kiilge.
4. Korrake samme 1 kuni 3 masina paremal kljel oleva raja likvideerija jaoks.
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Raja likvideerijate paigaldamine masinale CEREX 400 EVO

lllustratsioon. 5.1.7 - 77. Raja likvideerija tostmine

1. Kinnitage toru (3) imber téstetropp (1, 2).

OHT
A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Raja likvideerija
kaalub 100 kg.

2. Kasutage masina vasakul kiiljel olevaid tosterihmu, et tosta raja likvideerija kuni masina
raamini.

T 1J
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lllustratsioon. 5.1.7 - 78. Raja likvideerija paigaldamine

Number Osa Tk/raja likvideerija
1. Kuuskantkruvi M24 x 70 4

2. Seib M24 8

3. Lukustusmutter M24 4

3. Kinnitage raja likvideerija osade (1-3) abil masina raami kilge.

4. Korrake samme 1 kuni 3 masina paremal kiiljel oleva raja likvideerija jaoks.
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5.1.8 Keskmiste margistite paigaldamine

]

lllustratsioon. 5.1.8 - 79. Keskmiste margistite paigaldamine
Number Osa Kogus
1. Kuuskantkruvi M8 x 100 2tk
2. Seib M8 4 tk
3. Lukustusmutter M8 2tk
4, Lukustusmutter M20 2tk
5. Seib M20 2tk
6. Kuuskantkruvi M20 x 110 2 tk

1. Paigaldage margistid osade (1-6) abil seemnekilviku mélemale kiljele margistite véllile.
® pingutage mérgistite poldid, nii et 16tku ei jasks.

5.1.9 Transporditugede eemaldamine

® Kui eesmised tarvikud on seemnekiilvikule paigaldatud, véib selle jaotise 5.3 Traktoriga
uhendamine jargi traktori kiilge Gihendada ja transporditoed voib eemaldada.
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Illustratsioon. 5.1.9 - 80. Transporditugi

1. Avage kolm transporditoe polti (1) ja eraldage transporditoed (2) seemnekiilviku

molemalt kiljelt.
5.1.10 Pakkimiseks kiiljest voetud osade kinnitamine
® Seemne- ja vietisetoru voib transportimise ajaks kahe seemnekiilviku sahkseemendi
kiiljest ara votta. Kinnitage kiljest voetud osad enne masina uuesti kasutamist tagasi.
2 1
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lllustratsioon. 5.1.10 - 81. Seemne- ja vaetisetoru allatombamine

1. Tommake seemnetoru (1) ja vaetisetoru (2) otsad alla sahkseemendi ihenduste juurde.
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lllustratsioon. 5.1.10 - 82. Seemne- ja vdetisetoru kinnitamine sahkseemendi kiilge
2. Kinnitage seemnetoru voolikuklambriga (1).
3. Kinnitage vaetisetoru voolikuklambriga (2).
® Voolikuklambrid on torudele eelpaigaldatud.

5.1.11 Skreeperi paigaldamine

OHT
A Skreeperi paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

lllustratsioon. 5.1.11 - 83. Skreeperi vedrustusplaatide paigaldamine

Number Osa Kogus
2. Kuuskantkruvi M16 x 50 6 tk
3. Seib M16 12 tk
4. Lukustusmutter M16 6 tk

1. Kinnitage kaks skreeperi vedrustusplaati (1) osade (2-4) abil masina kiilge.
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lllustratsioon. 5.1.11 - 84. Skreeperi paigaldamine

Number Osa Kogus
2. Seib M16 16 tk
3 Kuuskantkruvi M16 x 110 8tk
4. Plaat 2tk
5 Lukustusmutter M16 8 tk

2. Kinnitage skreeper (1) osade (2-5) abil vedrustusplaatide kulge.

5.1.12 Skreeperi kinnitamine piduritega seemnekiilviku kiilge

OHT
A Skreeperi paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

lllustratsioon. 5.1.12 - 85. Hoova ja seibi eemaldamine

1. Eemaldage masina vasakul kiljel hoova (2) kinnitusdetailid (1) aarepoolseimast rattast
koos tagumiste piduritega.
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2. Eemaldage hoob (2) konstruktsioonist.
® Samal ajal eemaldage vedru (4) allosas olev kinnitus.
3. Korrake samme 1-2 masina paremal kuljel.

lllustratsioon. 5.1.12 - 86. Skreeperi paigaldamine kinnitusklambri kiilge
4. Kinnitage masina vasakul kdiljel valise ratta kilge kinnitusseib (3) ja skreeperi
kinnitusklamber (2) koos kinnitustega (1).
® samal ajal kinnitage vedru (4) pohi kinnitusklambri kiilge.
5. Korrake sammu 4 masina paremal kiiljel.
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Illustratsioon. 5.1.12 - 87. Skreeperi vedrustusplaadi paigaldamine

Number Osa Kogus
2. Kuuskantkruvi M16 x 55 3tk
3. Seib M16 6 tk
4. Lukustusmutter M16 3tk

6. Kinnitage skreeperi vedrustusplaadid (1) osade (2-4) abil masina kiilge.
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lllustratsioon. 5.1.12 - 88. Skreeperi paigaldamine

Number Osa Kogus
2 Kuuskantkruvi M16 x 110 12tk
3 Seib M16 24 tk
4. Plaat 3tk
5 Lukustusmutter M16 12 tk

7. Kinnitage skreeper (1) osade (2-5) abil vedrustusplaadi ja kinnitusklambrite kilge.

5.1.13 Tagumise akke paigaldamine

OHT
A Tagumise dkke paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

OHT
A Kasutage tagumise dkke paigaldamiseks vintsi.
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lllustratsioon. 5.1.13 - 89. Tagumise dkke aiste paigaldamine
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Number Osa Kogus

1. Lukustusmutter M20 2tk

2 Seib M20 4 tk

3 Kuuskantkruvi M20 x 180 2tk

4. Kuuskantkruvi M24 x 55 2tk

5 Kuuskantkruvi M24 2tk

1. Kinnitage tagumise dkke aisad osadega (1-5) seemnekiilviku kiilge.
® pingutage tagumise dkke aiste polte, nii et 16tku ei jaaks.
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lllustratsioon. 5.1.13 - 90. Tagumise dkke kettide kinnitamine

2. Kinnitage ketid (2) seeklite (1, 3) abil seemnekulviku té6platvormi kilge.

® Tagumise 3kke aisal on kaks ava keti kinnitamiseks. Eesmine ava on
vaikeseadistus (5). Vajaduse korral reguleerige tagumise dakke asendit, kasutades
tagumist ava (4).

) .

_
\\ ~-\

T

Q
i}' Iy ,‘ Z
N 2y _— cji/

N\

o

),\;.
\\\
\

\

lllustratsioon. 5.1.13 - 91. Tagumise dkke tostmine

3. Siduge toru (2) Umber tostetropp (1).

OHT
A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Tagumine ake
kaalub 100 kg.
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lllustratsioon. 5.1.13 - 92. Tagumise dakke paigaldamine

Number Osa Kogus
1. Tagumise akke ais 2tk
2. Kuuskantkruvi M20 x 60 2tk
3. Seib M20 4tk
4. Toru 1tk
5. Lukustusmutter M20 2tk
6. Kinniti 2tk

4. Kasutage tagumise dkke toru (4) tdstmiseks tostetroppi ja paigutage toru nii, et tagumise
akke aisad (1) asuvad kinnitite (6) vahel.

5. Kinnitage tagumise akke toru tagumise dkke aiste kulge, kinnitades kinniti seibide (3),
kuuskantkruvi (2) ja lukustusmutriga (5).

® pingutage tagumise dkke polte, nii et I16tku ei jaaks.
6. Korrake 5. sammu teise klambri kohta.

5.1.14 Tagumiste margistite paigaldamine tagumisele akkele

OHT
Tagumiste margistite paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

Kasutage tagumiste margistite paigaldamiseks vintsi.

A
A
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lllustratsioon. 5.1.14 - 93. Tagumiste margistite tdstmine

1. Siduge margisti raami (2) imber tostetropp (1).

OHT
A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav. Tagumised
margistid kaaluvad 75 kg.

2. Tostke tagumised margistid tostetropiga (1) labi raami (2) ja asetage raam nii, et
tagumiste margistite aisad (3, 5) on eesmise silurplaadi kdivitusaiste (4, 6) vahel.
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lllustratsioon. 5.1.14 - 94, Tagumiste margistite paigaldamine tagumisele dkkele

Number Osa Kogus
1. Lukustusmutter M20 2tk
2. Seib M20 4tk
3. Seib M20 4tk
4. Kuuskantkruvi M20 x 70 2tk
5. Lukustusmutter M16 4tk
6. Seib M16 8 tk
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7. Kuuskantkruvi M16 x 70 4 tk

3. Kinnitage tagumised margistid seibide (2, 3, 6), kuuskantkruvide (4, 7) ja
lukustusmutritega (1, 5) eesmise silurplaadi kaivitusaiste kiilge.
4. Korrake 3. sammu teise kinnituspunkti puhul.

Illustratsioon. 5.1.14 - 95. Tagumise margisti silindrite paigaldamine

Number Osa Kogus
1. Tihvt @24 4 tk
2. Seib M24 4tk
3. Ristpolt 4 tk

5. Votke silinder tooplatvormilt Ules ja paigaldage see tihvtide (1) ja seibidega (2)
kaivitusaiste kilge.

6. Fikseerige kinnitustihvt ristpoldiga (3).
7. Korrake 5.-6. sammu teise silindri puhul.

5.1.15 Eesmise tooplatvormi paigaldamine standardse veotiisliga
masinale

® Kinnitage eesmine tédplatvorm enne veotiisli silindri/tdmmitsa paigaldamist.
OHT

A Eesmise tooplatvormi paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

OHT
Kasutage eesmise tooplatvormi kdiguraja paigaldamiseks vintsi.
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lllustratsioon. 5.1.15 - 96. Kdiguraja tugiklambrite paigaldamine

1. Paigaldage kaiguraja tugiklambrid (1, 2) veotiisli kiilge 8 poldi M12 x 75 (3) ja 8 seibiga
M12 (4).
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lllustratsioon. 5.1.15 - 97. Kdiguraja tostmine
2. Kinnitage kdiguraja (2) imber kaks tosterihma (1).

OHT

A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav.
CEREX 300 EVO: kaigurada kaalub 60 kg. CEREX 400 EVO: kdigurada kaalub 80 kg.

3. Kasutage tosterihmu, et tosta kdigurada veotiisli kohale.
4. Joondage kaigurada siimmeetriliselt masina keskosaga ja langetage see tugiklambritele.
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lllustratsioon. 5.1.15 - 98. Kadiguraja klambrid
5. Paigaldage 6 klambrit (1) kdiguraja klambrite kruviaukudesse

lllustratsioon. 5.1.15 - 99. Kdiguraja kinnitamine klambritele

Number Osa Tk
1. Kuuskantkruvi, stivistatud M8 x 70
2. Seib M8
3. Lukustusmutter M8 6
6. Kinnitage kadigurada osade (1-3) abil klambritele
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Illlustratsioon. 5.1.15 - 100. Kasipuude paigaldamine masinale CEREX 300 EVO

Number Osa Tk
2. U-polt
3. Seib M8
4, Lukustusmutter M8
7. CEREX 300 EVO: kinnitage 2 kasipuud (1) osade (2-4) abil kdiguraja otstesse.
6

1 1

4 —
4 —
lllustratsioon. 5.1.15 - 101. Kasipuude paigaldamine masinale CEREX 400 EVO
Number Osa Tk
2. Lukustusmutter M8 12
3. Seib M8 12
4, U-polt 6

8. CEREX 400 EVO: kinnitage 2 kasipuud (1) osade (2-4) abil kdiguraja otstesse ja esiosasse.
® Asetage kisipuu torude (5) otsad veidi allapoole kiiguraja otsaplaate (6).
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lllustratsioon. 5.1.15 - 102. Trepi paigaldamine

Number Osa Tk
2. Lukustusmutter M12 4
3. Seib M12 8
4, Kuuskantkruvi M12 x 35 2
5. Kinnitusplaat 1
6. Kuuskantkruvi M12 x 110 2

9. Kinnitage astmed (1) osade (2-6) abil veatiisli kiilge.

5.1.16 Eesmise tooplatvormi paigaldamine eesmise
ketaskultivaatoriga masinale

® Kinnitage eesmine tddplatvorm enne veatiisli silindri/tdmmitsa paigaldamist.

OHT
Eesmise tooplatvormi paigaldamiseks on vaja kaht inimest.

Kasutage eesmise tooplatvormi kaiguraja paigaldamiseks vintsi.

A
A

1. Paigaldage eesmine ketaskultivaator masinale, nagu kirjeldatud peatikis 5.1.6 Eesmise
ketaskultivaatori paigaldamine.
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Illustratsioon. 5.1.16 - 103. Kdiguraja tugiklambrite paigaldamine
2. Paigaldage kaiguraja tugiklambrid (1, 2) veotiisli kiilge poltidega M10 x 30 (3) 8 tk ja
seibidega M10 (4) 8 tk.
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lllustratsioon. 5.1.16 - 104. Kdiguraja tostmine
3. Kinnitage kdiguraja (2) imber kaks tosterihma (1).

OHT
A Veenduge, et tostetropi ja tosteseadme voimekus oleks piisav.

CEREX 300 EVO: kaigurada kaalub 60 kg. CEREX 400 EVO:kaigurada kaalub 80 kg
4. Kasutage tosterihmu, et tosta kdigurada veotiisli kohale.

5. Joondage kaigurada simmeetriliselt masina keskosaga ja langetage see tugiklambritele
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lllustratsioon. 5.1.16 - 105. Kdiguraja klambrid
6. Paigaldage 6 klambrit (1) kdiguraja klambrite kruviaukudesse

lllustratsioon. 5.1.16 - 106. Kdiguraja kinnitamine klambritele
Number Osa Tk
1. Kuuskantpeaga kruvi, stivistatud M8 x 70
2. Seib M8
3. Lukustusmutter M8 6
7. Kinnitage kdigurada osade (1-3) abil klambritele

82 (264)



MULTIVA

1.01

Kasutus- ja hooldusjuhend

CEREX 300-400 EVO SeedPilot

lllustratsioon. 5.1.16 - 107. Kasipuude paigaldamine 300 masinale

Number Osa Tk
2. U-polt
3. Seib M8
4. Lukustusmutter M8

8. 300 masin: kinnitage 2 kasipuud (1) osade (2-4) abil kdiguraja otstesse.

1

lllustratsioon. 5.1.16 - 108. Kasipuude paigaldamine 400 masinale

Number Osa Tk
2. Lukustusmutter M8 12
3. Seib M8 12
4, U-polt 6

9. 400 masin: kinnitage 2 kasipuud (1) osade (2-4) abil kdiguraja otstesse ja esiosasse.
® Asetage kisipuu torude (5) otsad veidi allapoole kiiguraja otsaplaate (6).
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Illustratsioon. 5.1.16 - 109. Trepi piirde paigaldamine

Number Osa Tk
2. U-polt
3. Seib M8
4. Lukustusmutter M8

10. Kinnitage trepi piirde (1) pohi (6) osade (2-4) abil eesmise ketaskultivaatori trepi kiilge.
® Asetage trepi piirde péhi U-poldi alla.
11. Kasutage osi (2-4), et kinnitada trepi piirde (1) Glemine klamber (5) eesmise tooplatvormi
kilge.

5.1.17 Tooplatvormi tagumise piirde mahakeeramine ja lopp-piirde
kinnitamine

lllustratsioon. 5.1.17 - 110. Tooplatvormi tagumise piirde mahakeeramine
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Number Osa Kogus

1. Tagumine piire 1tk

2 Lukustusmutter M8 8 tk

3. Seib M8 8tk

4 U-polt 4 tk

® Transpordi jaoks peab tédplatvormi tagumise piirde (1) sissepoole keerama.

1. Avage tooplatvormi tagumise piirde poldid.

2. Keerake piire valjapoole ja kinnitage see té6platvormi kiilge seibidega (3), U-poldiga (4) ja
lukustusmutritega (2).

3. Korrake 2. sammu tagumise piirde koikide kinnituspunktide puhul.
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lllustratsioon. 5.1.17 - 111. Tooplatvormi I6pp-piirde kinnitamine

Number Osa Kogus
1. Lukustusmutter M8 4tk
2. Seib M8 4 tk
3. U-polt 2tk

4. Kinnitage |6pp-piire seibide (2), U-poldi (3) ja lukustusmutritega (1) tooplatvormi kiilge.
5. Korrake 4. sammu teise kinnituspunkti puhul.
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5.2 Kasutuselevott
5.2.1 SeedPiloti juhtpaneeli paigaldamine

6 7 8

lllustratsioon. 5.2.1 - 112. SeedPiloti juhtpaneeli paigaldamine

1. Kinnitage RAM MOUNT kronstein (3) 4 M5 x 12 kruviga (2) juhtpaneeli (1) kilge.

2. Kinnitage RAM MOUNT (rammi kinnitus) (3) M5 kruvidega voi 5 mm (max) kruvidega
traktori kabiini kulge.

® Kruvid ei ole komplektis.
3. Uhendage omavahel traktorikabiini kaabli (4) ja traktorikaabli (5) pistikud.

4. Juhtpaneeli kaamera kaabel (kui on paigaldatud). Uhendage juhtpaneeli kaamerakaabli
(8) soérmkonnektor juhtpaneeli kaamera pistikuga (9). Uhendage juhtpaneeli
kaamerakaabli (7) avakonnektor traktori kaabli kaamerakaabli (6) kulge.

5.2.2 SeedPiloti juhtsiisteemi kasutuselevotu satted
5.2.2.1 Tehnoraja automaatika satted

® Tehnoraja automaatikat kasutatakse tehnoraja siduri sisse- véi viljalilitamiseks. Kui
tehnoraja sidur on sisse lulitatud, ridasid ei ole kulvatud, kuid kilvamise ajal
moodustatakse tehnorada.

Ebasimmeetrilised tehnorajad

1. Minge kasutajaliideses kilviseadete kuvale.
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Illustratsioon. 5.2.2.1 - 113. Ebasiimmeetriliste tehnoradade kindlaksmadaramine

2. Sisestage kasti (1) labisoitude arv.

® Fkraanile kuvatakse seemnekilviku laius (2). Siisteem méddab pihusti laiust (3)

automaatselt. Tehnorajad (4) tehakse vaikimisi keskele. Kui labisditude arv on

paaritu arv, on tehnorajad ebasimmeetrilised. lllustreeritud olukorras, kui
Ulesoditude arv Uletab 8, tehakse tehnorajad labisoitudel 4 ja 5.
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lllustratsioon. 5.2.2.1 - 114. Ebasiimmeetrilised tehnorajad
® | 5bisdidu laius on sama kui seemnekiilviku (1) laius. lllustreeritud olukorras on 8
labisoitu, mis teeb laotamise laiuseks (4) 24 m. Kui valitakse ebasimmeetriline
tehnoraja automaatika, tehakse tehnorajad (2, 3) labiséitudel 4 ja 5.
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Simmeetrilised tehnorajad
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Illustratsioon. 5.2.2.1 - 115. Siimmeetriliste tehnoradade kindlaksmaaramine

1. Sisestage kasti (1) labisoitude arv.

® Fkraanile kuvatakse seemnekiilviku laius (2). Siisteem méddab pihusti laiust (3)
automaatselt.

2. Vajutage kasti (4).

® Kui kastis (4) on linnuke, on tehnorajad (5) sunnitud olema siimmeetrilised.
lllustreeritud olukorras, kui Ulesoéitude arv lletab 8, tehakse tehnorajad viiendal

labisoidul.
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lllustratsioon. 5.2.2.1 - 116. Simmeetrilised tehnorajad
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® Kui valitakse siimmeetriline tehnoraja automaatika, tehakse tehnorajad (1, 2)
viiendal labiséidul.

5.2.2.2 Kasutuselevott

1 T T —@58 % Pooltéste '—‘ 8
‘ 4.0 s k| Off->0n viivitus & WCd -
1.0 s [l On->0ff viivitus G*-**”’iﬁ77777
2— % 15 s 7 0ff->0n viivitusk—ff;/77776
‘ 1.0 s [l On->0ff viivitus [ — _17.7‘
Paagi seire e— 5
Vi VA SRV -

3 HES\/ Tehnoraja meeldetuletus
,.J Tagurdamise hoiatus

Illustratsioon. 5.2.2.2 - 117. Kasutuselevott

1. | Pooltoste kdrguspiirangu seadistamine

e Korguspiirangu (maapinnast) arvvaartus (%), millel pooltoste peatab masina
tostmise. Kui saavutatakse maaratud piirang, peatatakse masina tostmine sama
ventiiliga, mida kasutatakse tostmise keelamise funktsiooni jaoks.

e Tehaseseaded on 50%. Uus kdrguspiirangu vaartus maaratakse, kui vajutada nuppu
HALF LIFT (Pooltoste) (1).

2. | Margisti ventiilide viiteaegade seadistamine

¢ (8) on keskmise margisti viiteaeg sisselllitamisel, (7) on keskmise margisti viiteaeg
valjaltlitamisel, (6) on tagumise margisti viiteaeg sisseltlitamisel ja (5) on tagumise
margisti viiteaeg valjallitamisel.

* Viiteaeg sisselllitamisel on viiteaeg (sekundites) alates sellest, kui masin on
langetatud, kuni hetkeni, kui margisti solenoid avaneb ja margisti hakkab laskuma.

¢ Viiteaeg valjalilitamisel on viiteaeg (sekundites) alates sellest, kui masin on tostetud,
kuni hetkeni, kui margisti solenoid sulgub ja margisti hakkab téusma.

e Ekraanile kuvatakse maaratud vaikimisi vaartused. Uus viiteaeg maaratakse, kui
vajutada soovitud arvvaartust.

3. | Tehnoraja meeldetuletuse valimine

¢ Tehnoraja meeldetuletus on aktiivne, kui kastis (3) on ristike.

e Aktiivses oleks tuututab tehnoraja meeldetuletus tehnorajaga labisoite tehes iga 20
sekundi jarel lGhidalt.
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4.

Tagurdamise hoiatuse kasutamine

e Tagurdamise hoiatus on kasutuses, kui kastis (4) on ristike.
e Aktiivses olekus teeb tagurdamise hoiatus hoiatushaalt, kui masinat langetatakse ja
selle taga on midagi.

5.3 Traktoriga iihendamine

OHT

A Seemnekilviku Ghendamise ja lahtilhendamise ajal on muljumisoht. Minimaalne

ohutu vahemaa 5 m. Olge darmiselt ettevaatlik, kui keegi annab seemnekilviku ja
traktori laheduses ihendamise ning lahtithendamise kohta juhiseid.
® Kandke seemnekiilviku traktori kiilge (ihendamisel kaitsekindaid.

. Veenduge, et seemnekilviku transpordiasendisse tostmiseks hudraulikaks kasutatav

traktori klapp ei oleks ujuvasendis.

. Kui masinal on vaherullratas, reguleerige vaherullratta veotiisli pikkust jaotise 5.3.1

Vaherullratta poomi pikkuse reguleerimine jargi.

. Uhendage seemnekiilviku veotiisel traktori haakeseadme kiilge véi vaherullratta

veopoom traktori aiste kilge.

. Tostke masin traktori hiidraulika abil Gles.
. Tostke pusttugi Glemisse asendisse jaotises 5.3.2 Plsttoe kasutamine kirjeldatu jargi.

T
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Illustratsioon. 5.3 - 118. Haakemudeli nditeks on toodud Valtra T seeria hiidraulilised haakeseadmed

1. Korgsurve tlekande tagasivool (vasturéhk 8 baari)

Korgsurve tlekande rohk

Koormuse teavituse regulaator

HlwN

Ulevoolu tihendus (drge (ihendage tagasijuhiga)
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Vaba tagasivoolu Ghendus

6. Kahepoolse toimega tihendused 1-4. Plussfunktsiooni tihendused

Kahepoolse toimega hendused 1-4. - funktsiooni konnektorid

6. Uhendage seemnekiilviku hiidrovoolikud traktori kahepoolse toimega rullikklapiga (6, 7).
OHT

A Veenduge, et traktor oleks valja lilitatud ja voti stiitelukust valja voetud.

OHT
Hldrovoolikud peavad Ghendamise ajal olema réhu alt vabastatud.

® (Uhendage hiidrovoolikud paarikaupa, et oleks tagatud oéige voolusuund.
Hldrovoolikud on margistatud varvikoodidega aaristega. Kontrollige traktori
kasutusjuhendist, et huidrotihendused oleksid sobivad.

Number | Hiidrovoolik Varvikood ja
siimbol

1. Veotiisli requleerimise hiidrotihendused

¥

o 2 sdérmkonnektorit médtmetega ' tolli

2. Sahkseemendi surve reguleerimise hiidroiihendused e
+
o 2 sdrmkonnektorit médtmetega 2 tolli Lot
3. Masina transpordiasendisse tostmise

hidroihendused

2

02001200/

o 2 sdérmkonnektorit méétmetega ' tolli

4, Eesmise silurplaadi asendi reguleerimise
hidrouhendused (E;':',

o 2 sérmkonnektorit méotmetega 2 tolli

5. Eesmise akke asendi reguleerimise hiidroihendused

o 2 sOrmkonnektorit méotmetega 2 tolli

02001210/

6. Eesmise ketaskultivaatori asendi reguleerimise
hiidroiihendused %ﬁj
(1

02001220/

o 2 sdérmkonnektorit méétmetega ' tolli
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lllustratsioon. 5.3 - 119. SeedPilot juhtseadme toitekaabel DIN 9680
7. Uhendage toitekaabel (1) SeedPilot juhtpaneelilt traktori kabiini pistikupessa.

OHT
A Veenduge, et traktor oleks valja lilitatud ja voti stiditelukust valja voetud.

® Veenduge, et traktori tagaklaas ei muljuks kaablit. Kinnitage kaabel korralikult, nii
et see poorete voi tostmise ajal kuskile vahele ei jaa.

lllustratsioon. 5.3 - 120. SeedPilot ISOBUSi juhtseadme toitekaabel

8. ISOBUS-versiooni puhul (hendage juhtseadme toitekaabel (1) traktori ISOBUSI
konnektoriga (IBBC).

OHT
A Veenduge, et traktor oleks valja lilitatud ja voti stiitelukust valja voetud.

9. Hudraulilised pidurid, Uherealine (kui on paigaldatud): Uhendage seemnekilviku
piduriliin traktori piduritihendusega.
® Voolikul ei ole virvikoode.
10. Pneumaatilised pidurid, kaherealine (kui on paigaldatud): Uhendage seemnekiilviku
pesathendused traktori piduriihendustega.
® Pesaiihendustel on vérvikoodid.
o Kollane = juhtimine
© Punane = sd6dtmine
11. Vajaduse korral tbmmake masin sirgeks jaotises 5.3.3 Masina pikitaseme reguleerimine
tdmmitsaga voi 5.3.4 Masina pikitaseme reguleerimine veotiisli silindriga kirjeldatu jargi.
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lllustratsioon. 5.3 - 121. Traktori aiste kiilgmised piirikud
12. Lukustage traktori aiste kiilgmised piirikud (1), paigaldades tihvti (2) vastavasse avasse, nii
et ais ei puudutaks rehve.

13. Avage masina tostekontuuri kuulventiil jaotises 5.3.5 Masina téstekontuuri kuulventiili
kasutamine kirjeldatu jargi.

14. Tagage traktori juhitavus jaotise 5.3.6 Traktori juhitavuse tagamine suuniste jargi.

15. Esimest korda pollul soites madrake keskmised margistid jaotises 5.3.7 Keskmiste
markerite reguleerimine kirjeldatu jargi.

5.3.1 Vaherullratta poomi pikkuse reguleerimine

lllustratsioon. 5.3.1 - 122. Poomi pikkuse reguleerimine

1. Eemaldage poomi paigaldustihvti (2) splint (1) ja tommake paigaldustihvt poomist valja.
2. Reguleerige poomi (3) pikkust, nii et see traktorile sobiks.
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® pPoomil on 200 mm intervalliga kolm reguleerimisasendit. Maksimaalne pikkuse
reguleerimine on 400 mm.

Veotiisli pikkuse reguleerimisel saate eemaldada alumise voolikuklambri (4), mis
holbustab hiidrovoolikute paigutamist.

3. Sisestage paigaldustihvt poomi sisse ja fikseerige see splindiga.

5.3.2 Piisttoe kasutamine

lllustratsioon. 5.3.2 - 123. Piisttugi

1. Eemaldage splint (3) pusttoe (1) kinnitustihvti (4) kiljest.
2. Tommake kinnitustihvt pusttoest valja.

3. Liigutage pusttuge kangist (6) tles voi alla.

4. Valige paigaldusauk.

® Auk (2) = puisttoe alumine asend
Auk (5) = pusttoe transpordiasend

5. Sisestage paigaldustihvt augu sisse ja fikseerige splindiga.
5.3.3 Masina pikitaseme reguleerimine tommitsaga

® Reguleerige siis, kui masin on tasasel pinnal.
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Illustratsioon. 5.3.3 - 124. Pikitase

® Masin on loodis, kui masina kiilgtiisel (1) on horisontaalselt.
Uhendage seemnekailvik traktori kiilge jaotise 5.3 Traktoriga iihendamine jérgi.

1. Langetage masinat traktori htudraulika abil.
2. Lulitage traktor valja, votke voti stilitelukust ja tommake seisupidur peale.

lllustratsioon. 5.3.3 - 125. Tommitsaga reguleerimine
3. Avage tommitsa (2) lukk, keerates lukku (1).
4. Reguleerige tommitsat, keerates volli (3) ja veendudes visuaalselt, kas masin on loodis.
5. Kui masin on loodis, keerake tommitsa lukk kinni.

5.3.4 Masina pikitaseme reguleerimine veotiisli silindriga

® (Uhendage seemnekiilvik traktori kiilge enne seda, kui reguleerite pikitaset jaotise 5.3
Traktoriga Uhendamine jargi. Traktor peaks reguleerimise ajal tootama. Reguleerige siis,
kui masin on tasasel pinnal.
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Illustratsioon. 5.3.4 - 126. Pikitase
® Masin on loodis, kui masina kiilgtiisel (1) on horisontaalselt.

lllustratsioon. 5.3.4 - 127. Silindri reguleerimise liistud

1. Keerake liistud (2) Gle silindri (1) volli.
2. Keerutage silindrit ettevaatlikult liistude vastas ja kontrollige visuaalselt, et masin oleks
sirgelt.
® Vajaduse korral pikendage silindrit ja lisage v6i eemaldage vajaduse korral liiste,
kuni masin on loodis.
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5.3.5 Masina tostekontuuri kuulventiili kasutamine

Illustratsioon. 5.3.5 - 128. Tostekontuuri kuulventiili avamine

1. Kui olete masina t66asendisse viinud, avage masina téstekontuuri kuulventiil (1).
® Kuulventiil on suletud, kui kiepide (1) on kuulventiiliga tihel joonel.

lllustratsioon. 5.3.5 - 129. Tostekontuuri kuulventiili sulgemine

2. Enne hoolduse alustamist ja labiviimist sulgege tdstekontuuri kuulventiil (1).
® Kuulventiil on suletud, kui kiepide (2) on kuulventiiliga risti.

5.3.6 Traktori juhitavuse tagamine

Seemnekdilvikuga Uhendatud traktori stabiilsuse arvutamine on toodud
manusesSeemnekUlvikuga thendatud traktori stabiilsuse arvutamine. Vdikese traktori juhitavus voib
seemnekilviku vedamisel halveneda, sest teatud osa seemnekulviku massist toetub traktori
tagateljele. Kui juhitavus on ebapiisav, soovitame kasutada traktoril eesmist raskust. Traktori
haardekaalustisteem tuleks samuti valja lulitada, kuna kaalujdlgimissiisteemi kasutamise ajal
voib tosteseadme korgus vastavalt koormusele muutuda ja méjutada kilvistigavust.
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5.3.7 Keskmiste markerite reguleerimine

lllustratsioon. 5.3.7 - 130. Keskmiste markerite reguleerimine

1. Keerake lahti kaks kruvi (1).
2. Reguleerige kokkujooksu (2), pdorates ketast telje (3) Umber.
® Keskmine mirgisti peab kiindma vao, mis on piisavalt siigav, et see oleks

maapinnal ndha.
Seemnekilviku keskjoone ja margistite tehtava vao vahekaugus peab CEREX 300
EVO puhul olema 3 meetrit ja CEREX 400 EVO puhul 4 meetrit. Reguleerimine on
siiski soovituslik. Kontrollige pollul olles seadistusi, et valtida kilvi Ulekatteid ja
tUhje ribasid (vt jaotis 6.18 Keskmiste margistite asendi tagamine). Kiilvi tlekatted
ja tihjad ribad voivad ilmneda siis, kui juht istub traktoris naiteks nurga all.

3. Reguleerige margisti telje (3) laiust.

lllustratsioon. 5.3.7 - 131. Laiuse reguleerimise vaikemo6t

® CEREX 300 EVO: X =50 mm
CEREX 400 EVO: X =180 mm
Mo66dud on naitlikud.

4. Keerake kaks kruvi (1) kinni.
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lllustratsioon. 5.3.7 - 132. Keskmiste maérgistite tostekiiruse reguleerimine
5. Keskmiste margistite tostekiiruse reguleerimine, keerates piiraja klapi (1) nuppu (2).

® Kiiruse vahendamiseks keerake nuppu paripaeva.
Kiiruse suurendamiseks keerake nuppu vastupadeva.

5.3.8 Tagumiste margistite laiuse reguleerimine

o o o & 2

A

lllustratsioon. 5.3.8 - 133. Tagumiste margistite laiuse reguleerimine

1. Reguleerige ketta vahekaugust — mo6t X — vastavalt tehnoraja laiusele.
® Vsimalikud tehnoraja laiused on toodud jaotises 1.2 Tehnilised andmed.
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6 Masina reguleerimine ja kasutamine

6.1 Masina transpordiasendisse viimine

10.

Illlustratsioon. 6.1 - 134. Tooplatvormi astmed

. Keerake tooplatvormi astmed (1) Ules.

® Tostetud asendis on astmed tédplatvormi suhtes umbes 40-kraadise nurga all.
Tostke masin traktori hiidraulika abil Gles.
Aktiveerige funktsioon STOP ALL (seiska koik) jaotise 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska
koik) kasutamine jargi.
Kui masinal on keskmised margistid, veenduge, et keskmised margistid oleks
transpordiasendis ning nende kuulventiilid oleks suletud jaotise 3.4 Keskmiste margistite
kuulventiilide kasutamine jargi.

. Sulgege masina tostekontuuri kuulventiil jaotise 5.3.5 Masina tostekontuuri kuulventiili

kasutamine jargi.
Kontrollige rehvirdhku jaotise 7.1.3 Rehviréhu kontrollimine jargi.
Kontrollige, et masin oleks puhas.

® Vajaduse korral puhastage masin jaotise 7.3 Puhastamine jargi.

Kontrollige visuaalselt, et transpordirataste poldid oleks pingutatud jaotise 7.1.2.1
Transpordirataste rattapoltide pinguse kontrollimine jargi ja vajaduse korral pingutage.

Kontrollige, et laagrite poldid oleks pingutatud jaotise 7.1.2.2 Transpordirataste
aariklaagrites poltide pinguse kontrollimine jargi ja vajaduse korral pingutage.

Kui masinal on standardne veaotiisel, kontrollige visuaalselt, et puksiirseadise poldid oleks
pingutatud jaotise 7.1.2.6 Veoaasa poltide pinguloleku kontrollimine jargi ja vajaduse
korral pingutage.
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Illustratsioon. 6.1 - 135. Vaherullratta tihvtid

11. Kui masinal on vaherullratas, kontrollige visuaalselt, et vaherullratta tihvtid (1, 2) oleks
suletud.

12. Kui seemnekiilvikul on standardne veotiisel, kontrollige, et traktori haakeseade on
haardunud ja fikseeritud.

13. Kui seemnekiilvikul on vaherullratas, kontrollige, et traktori aisad on vaherullratta kiilge
lukustatud.

6.2 Masina tooasendisse viimine

1. Veenduge, et tostekontuuriga thendatud traktori klapp ei oleks ujuvasendis.

2. Avage masina tostekontuuri kuulklapp jaotise 5.3.5 Masina téstekontuuri kuulventiili
kasutamine jargi.

3. Keelake STOP ALL liideses vastavalt juhisele 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska k&ik)
kasutamine.

4. Kui masinal on keskmised margistid, avage keskmiste margistite kuulventiilid jaotise
jargi 3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide kasutamine.
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Illustratsioon. 6.2 - 136. Tostesilinder

5. Langetage traktori hiidraulikat kasutades tostesilindrid kdige madalamasse asendisse.

® Mudelil {{Konemallit_FX300}} on 1 tostesilinder (2). Mudelil CEREX 400 EVO on 3
tostesilindrit (1-3).
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6.3 SeedPiloti juhtsiisteemi kasutajaseaded
6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska koik) kasutamine

A
A

OHT
STOP ALL (Seiska koik) tuleb sisse lilitada enne kalibreerimiskatse alustamist ja

tegemist.

OHT

Funktsiooni STOP ALL (Seiska koik) sisselllitamisest Uksi ei piisa, sulgeda tuleb ka
keskmise margisti kuulventiilid. Vt jaotises 3.4 Keskmiste madrgistite kuulventiilide
kasutamine toodud suuniseid.

Funktsioon STOP ALL (seiska koik) lllitab valja keskmise ja tagumise margisti
solenoidide toite ja tehnoraja sidurid.

Vaetise laotamise sihtkiiruse reguleerimise lineaarajamil on toide sees, kuigi STOP ALL
(seiska koik) on sisse lulitatud.

kg kg 2] I )
ao1 3| 250 2
100% 100% e ‘ﬁ
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X s & 20 100% | ..
| O - h ~
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Illustratsioon. 6.3.1 - 137. STOP ALL (seiska koik)
Funktsioon STOP ALL (Seiska koik) on automaatselt sisse lulitatud. Funktsioon
lulitatakse valja s6idukuval, kui vajutatakse nuppu STOP ALL (Seiska koik) (1). Kui STOP
ALL (Seiska koik) on sisse lilitatud, on kastike (2) kollane; kui see on valja lilitatud, on
kastike halli varvi.

6.3.2 Funktsiooni PAUSE (peata) kasutamine

® Funktsioon PAUSE (peata) peatab tehnoraja loenduri - teisisénu saate masinat tosta ja

langetada ilma tehnoraja loenduri vaartust suurendamata. Masina pindala loendur
tootab siiski ka siis, kui funktsioon PAUSE (peata) on sisse ltlitatud.

® Funktsioon PAUSE aktiveeritakse automaatselt parast juhtpaneeli sisseliilitamist.

Tootamise ajal aktiveeritakse funktsioon PAUSE (peata) automaatselt, kui aktiveeritakse
funktsioon STOP ALL (seiska koik).
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lllustratsioon. 6.3.2 - 138. PAUSE (peata)

1. Lulitage valja funktsioon STOP ALL (Seiska koik).
2. Vajutage nuppu PAUSE (peata) (1).

® Funktsioon PAUSE on aktiivne, kui nupp (1) on kollane. Sel juhul kuvatakse
soidukuval ka PAUSE naidik (2).
Funktsioon PAUSE pole saadaval, kui nupp (1) on hall. Sel juhul pole s6idukuval
PAUSE naidikut (2).

6.3.3 Kalibreerimiskatse tulemuste malupesad

® Jjuhtsiisteemi PIN-kood kalibreerimiskatse tulemuste sisestamiseks on , 3"

n 700.0 400.0 ]

[ 700-° |y *oo° |
T
8 7

Illustratsioon. 6.3.3 - 139. Kalibreerimiskatse tulemuste malupesad
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® Kalibreerimiskatse tulemused salvestatakse kalibreerimiskatse kuval. Vietise jaoks on 6
malupesa (8) ja seemne jaoks 6 pesa (7).

e Vajutage numbrinuppu (1), et valida vaetise jaoks soovitud kalibreerimiskatse
tulemus. Séidukuval (5) naidatakse vastavat numbrit. Vaetise kalibreerimiskatse
tulemus sisestatakse kasitsi, vajutades soovitud arvvaartusele (2).

e Vajutage numbrinuppu (3), et valida seemnete jaoks soovitud kalibreerimiskatse
tulemus.  Soidukuval (6) ndidatakse vastavat numbrit. Seemnete
kalibreerimiskatse tulemus sisestatakse kasitsi, vajutades soovitud arvvaartusele

(4).

Kalibreerimiskatse juhised on toodud jaotises 6.8 ,Product calibration” (Toote
kalibreerimine).

6.3.4 Kaugjuhtimispuldi reziimi valimine
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L | )
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x m= 24 m M41/2 ke
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aktiivne m Keskmine margisti
aktiivne m Tehnorada

aktiivne [ /] Tagumine margisti
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Illustratsioon. 6.3.4 - 140. Sihthumbrid

1. Minge kasutajaliideses kulviseadete kuvale.
2. Uue vaetise sihtkiiruse maaramiseks kasutage nuppu (1).
3. Uue seemne sihtkiiruse maaramiseks kasutage nuppu (2).
4. Vajutage nuppu (3), et lilituda kaugjuhtimise reziimile.

® Juhtimisviisi valimiseks on kolm véimalust.

6.3.4.1 Vaetise ja seemnete % reguleerimine

® Juhitakse sammu vaartuse reguleerimise kaudu.
® Funktsioonid 2-9 sdéidukuval voivad olenevalt masina sisust erineda.
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lllustratsioon. 6.3.4.1 - 141. % reguleerimise valik ja s6idukuva funktsioonid

1. Vajutage kaugjuhtimise satete kuval nuppu STEP VALUE (1) ja maarake uus vaartus.
2. Juhtimisviisi valimiseks vajutage nuppu % (10).

3. Vajutage soéidukuval nuppu SELECT (9), et seadistada kas vaetise vOi seemne
kaugjuhtimine.

® Nuppudel (6-9) kuvatakse valitud kaugjuhtimise naidik (kas véetis voi seeme).

Tabel. 6.3.4.1 - 17. S6idukuva toimib, kui kasutamiseks on valitud % reguleerimine

Number |Funktsioon

2. Masinast valjuva vaetise kogus. Kilogrammid maaratakse lineaarajami asendi jargi.

3. Aktiivse vaetise kalibreerimiskatse eelseadistatud vaartus (vaartus voib olla
vahemikus 1 kuni 6).

e Kalibreerimiskatse malupesasid on kirjeldatud jaotises 6.3.3 Kalibreerimiskatse
tulemuste malupesad.

4. Masinast valjuva seemne kogus.Kilogrammid madratakse lineaarajami asendi jargi.

Aktiivse seemne kalibreerimiskatse eelseadistatud vaartus (vaartus voib olla
vahemikus 1 kuni 6).

e Kalibreerimiskatse malupesasid on kirjeldatud jaotises 6.3.3 Kalibreerimiskatse
tulemuste malupesad.

6. + 10% nupp

¢ Selle nupu vajutamine suurendab sihtkiirust maaratud sammuvaartuse vorra

7. - 10% nupp

¢ Selle nupu vajutamine vahendab sihtkiirust maaratud sammuvaartuse vorra

105 (264)




Kasutus- ja hooldusjuhend M U LT IVA

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01

8. 100% nupp

* Nupu vajutamine lahtestab kiilviseadete kuval maaratud sihtkiiruse

6.3.4.2 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine

® Kontrollimisel kasutatakse kaht erinevat kg kogust (tasemed A ja B).
® Funktsioonid 5-12 sdidukuval véivad olenevalt masina sisust erineda.

12 3 4 5 6 7 8
. [/ /
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13 Tase A 35;_‘0‘;““ 200.9 /100% /100% E
.:j Tase B 450_0‘ 300.6‘ o~ 1./ X 1. * 2 * 100% g 11
Use TC setpoint ) % .7a,
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cre
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ErEEENE = EREIAS AR Y

lllustratsioon. 6.3.4.2 - 142. Kg reguleerimise valik ja séidukuva funktsioonid

1. Vajutage kaugjuhtimise satete kuval nuppu FERTILISER LEVEL A (1) ja maarake uus
vaartus.
. Vajutage nuppu FERTILISER LEVEL B (2) ja maarake uus vaartus.
. Vajutage nuppu SEED LEVEL A (3) ja maarake uus vaartus.
Vajutage nuppu SEED LEVEL B (seemne tase B) (4) ja madrake uus vaartus.
Juhtimisviisi valimiseks vajutage nuppu kg (13).
Vajutage soidukuval nuppu SELECT (12), et seadistada kas vadetise vOi seemne
kaugjuhtimine.
® Nuppudel (9-12) kuvatakse valitud kaugjuhtimise naidik (kas véetis voi seeme).

oOv oA W

Tabel. 6.3.4.2 - 18. S6idukuva funktsioneerib, kui kasutamiseks on valitud kg reguleerimine

Number |Funktsioon

5. Masinast valjuva vaetise kogus. Kilogrammid maaratakse lineaarajami asendi jargi.

6. Aktiivse vaetise kalibreerimiskatse eelseadistatud vaartus (vaartus voib olla
vahemikus 1 kuni 6).

e Kalibreerimiskatse malupesasid on kirjeldatud jaotises 6.3.3 Kalibreerimiskatse
tulemuste malupesad.

7. Masinast valjuva seemne kogus.Kilogrammid maaratakse lineaarajami asendi jargi.
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8.

Aktiivse seemne kalibreerimiskatse eelseadistatud vaartus (vaartus voib olla
vahemikus 1 kuni 6).

e Kalibreerimiskatse malupesasid on kirjeldatud jaotises 6.3.3 Kalibreerimiskatse
tulemuste malupesad.

Nupp A

¢ Nupu vajutamine aktiveerib sihtkoguse taseme A

10.

Nupp B

* Nupu vajutamine aktiveerib sihtkoguse taseme B

11.

100% nupp

¢ Nupu vajutamine ldahtestab kulviseadete kuval maaratud sihtkiiruse

6.3.4.3 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine

® Samaaegne reguleerimine on véimalik ainult siis, kui:

* masin on varustatud kaugjuhtimisega nii vaetise kui seemne jaoks.
e kaugjuhtimine on seatud reguleerima vaetist ja seemneid kilogrammides.

10—
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lllustratsioon. 6.3.4.3 - 143. Samaaegse reguleerimise valik ja s6idukuva funktsioonid

1. Maarake kaugjuhtimise satete lehel vaetise ja seemne kg satete A- ja B-taseme vaartused
vastavalt jaotisele 6.3.4.2 Vaetise ja seemnete kg reguleerimine.

2. Lulitage samaaegne reguleerimine sisse, vajutades nuppu SYNC (1).

® Samaaegne reguleerimine on aktiivne, kui kastis (1) on ristike.
Samaaegne reguleerimine ei ole aktiivne, kui kast (1) on thi.

3. Juhtimisviisi valimiseks vajutage nuppu kg (10).

4. Vajutage sodidukuval nuppu SELECT (9), et seadistada vaetise ja seemne samaaegne
kaugjuhtimine.

® Nuppudel (6-9) kuvatakse samaaegse kaugjuhtimise naidik (vietis ja seeme).
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Tabel. 6.3.4.3 - 19. S6idukuva t66tab, kui kasutamiseks on valitud samaaegne reguleerimine

Number

Funktsioon

2.

Masinast valjuva vaetise kogus

3.

Aktiivse vaetise kalibreerimiskatse eelseadistatud vaartus (vaartus voib olla
vahemikus 1 kuni 6).

¢ Kalibreerimiskatse malupesasid on kirjeldatud jaotises 6.3.3 Kalibreerimiskatse
tulemuste malupesad.

Masinast valjuvate seemnete kogus

Aktiivse seemne kalibreerimiskatse eelseadistatud vaartus (vaartus voib olla
vahemikus 1 kuni 6).

e Kalibreerimiskatse malupesasid on kirjeldatud jaotises 6.3.3 Kalibreerimiskatse
tulemuste malupesad.

Nupp A

¢ Nupu vajutamine aktiveerib vaetise ja seemne A-taseme sihtkiirused, mis on
seatud kaugjuhtimise satete kuval.

Nupp B

¢ Nupu vajutamine aktiveerib vaetise ja seemne B-taseme sihtkiirused, mis on
seatud kaugjuhtimise satete kuval.

100% nupp

¢ Nupu vajutamine lahtestab kilviseadete kuval maaratud sihtkiiruse

6.3.5 Tehnoraja automaatika kasutamine

® Tehnoraja automaatikat kasutatakse tehnoraja siduri sisse- véi viljalllitamiseks. Kui
tehnoraja sidur on sisse lllitatud, siis tehnoradadele maaratud ridu ei kilvata, vaid
tehakse sinna tehnorada.
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Illustratsioon. 6.3.5 - 144. Tehnorajad

1. Lulitage sisse tehnorajad, vajutades kiilviseadete kuval kastile (1).

® Tehnorada on sisse liilitatud, kui kastis (1) on ristike.
Tehnorajad ei ole sisse lulitatud, kui kast (1) on tuhi.

lllustratsioon. 6.3.5 - 145. Tehnoraja automaatika kasutamine
® Tehnoraja automaatika leiab séidukuvalt. Alumine nool (4) ja iilemises nurgas toodud
number (2) naitavad, millist 1abisoitu tehakse. Teine number (3) naitab labisditude arvu.
Ulemine nool (1) néitab jargmise pdérde suunda. Tehnorada on punane (6), kui seda ei
tehta parajasti sOidetaval labiséidul. Tehnorada on kollane (5), kui seda ei tehta parajasti

soidetaval labisdidul. Animatsioon uueneb iga kord, kui masinat péllupeenrale joudes
tostetakse.

6.3.5.1 Tehnoraja siduri alarmid

® Tehnoraja siduri funktsiooni jalgitakse seemnekiilvikus ja kéik rikked kuvatakse
alarmidena séidukuval.
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lllustratsioon. 6.3.5.1 - 146. Tehnoraja siduri alarmid

® Kui séidukuvale ilmub vertikaalne oranz triip (1): tehnoraja sidur péorleb tehnoradade
tegemise ajal. Kui tehnoraja sidur poorleb kahel jarjestikusel tehnoraja tegemisel,
muutub vertikaalne oranz triip punaseks.
Kui soéidukuvale ilmub vertikaalne punane triip (4): tehnoraja sidur ei po&orle
tehnoradade tegemise ajal.
Kui tehnoraja siduri alarmid on aktiivsed (alarmide aktiveerimine on toodud jaotises
4.1.4.4 Kasutaja satted), ilmuvad séidukuva Ulaossa koos punase triilbbuga ka alarmi
pohjust nditavad naidikud. Naidik (3) naditab, kas rike on vdetise voi seemne
poolel. Nadidik (2) sisaldab numbriringe 1-4. Punane numbriring nditab rikke pdhjust.
Kontrollige veaandmeid I/O kalibreerimise diagnostikaandmete ekraanil (vt jaotist
7.10.3 1/0O kalibreerimise diagnostika andmed).

6.3.6 Keskmise margisti automaatika kasutamine
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lllustratsioon. 6.3.6 - 147. Keskmiste margistite ja soidureziimi valimine

1. Keskmise margisti valimiseks vajutage kulviseadete kuval kastile (1).

® Keskmine margisti on kasutuses, kui kastis (1) on ristike.
Tehnorajad ei ole sisse lilitatud, kui kast (1) on tihi.

2. Valige kiilviseadete kuval séidureziim.
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® Valige nuppude abil reZiim, millega sdidetakse imber péllu (2) véi edasi-tagasi
(3). Umber péllu séites loendurid ei téota. Edasi-tagasi séites loendurid todtavad
ja keskmised margistid vahetavad pooli. Aktiveeritult on nupp kollane.

|
|
| |

3 2

lllustratsioon. 6.3.6 - 148. Keskmise margisti automaatika
® Umber péllu séites on ringisditmise kast (2) séidukuval kollane. Edasi-tagasi séites
kuvatakse ekraanil edasi-tagasi ikooni. Keskmise margisti poolt vahetatakse, kui
vajutada nuppu SWITCHING OF THE MIDDLE MARKER SIDE (Keskmiste margistite poolte
vahetus) (1). Kollane nool (3) nditab jargmise p66rde suunda (vasakule/paremale).

6.3.7 Keskmiste margistite kasitsi juhtimine ja sunnitud t6o
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lllustratsioon. 6.3.7 - 149. Lisanuppude valimine

1. Keskmise margisti valikunuppude aktiveerimiseks vajutage kilviseadete kuval kastile (1).
® | isanupud on kasutuses, kui kastis (1) on ristike.
Lisanupud ei ole kasutuses, kui kast (1) on tuhi.
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lllustratsioon. 6.3.7 - 150. Keskmiste margistite kasitsi juhtimine ja sunnitud t66
® Kui lisanupud on valitud, kuvatakse séidukuval kolm keskmise margisti valimise
nuppu (1). Nupuga (1) lilitatakse vasakpoolne keskmine margisti jouga sisse nii
automaat- kui kasireziimis. Nupuga (3) lulitatakse parempoolne keskmine
margisti jduga sisse nii automaat- kui kasireziimis. Nupuga (2) keelatakse mélema
keskmise margisti langetamine nii automaat- kui kdsireziimis, isegi kui (1) ja (3) on
sisse lulitatud. Aktiveeritult on nupud kollased.

6.3.8 Tehnoraja loenduri korrigeerimine

+10 %

mE

lllustratsioon. 6.3.8 - 151. Tehnoraja loenduri korrigeerimine
® Tehnoraja loenduri korrigeerimise funktsiooni kasutatakse, kui masinat tdstetakse
kogemata liiga mitu korda. Vajutage nuppu TRAMLINE COUNTER (Tehnoraja luger) (1),
et vahendada loenduri (2) vaartust edasi-tagasi reziimis ning suurendada vaartust
ringisditmise reziimis. Olenevalt sGidureziimist on nupus siimbol — voi +.
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6.3.9 Punkri taseme andurite valimine
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Illustratsioon. 6.3.9 - 152. Punkri taseme andurite valimine

1. Vajaliku punkri taseme anduri valimiseks vajutage kastidele (1-3)

® Kast (1) on vaetise, (2) seemnete ja (3) vdikeste seemnete jaoks.
Punkri taseme andur on kasutuses, kui kastis on ristike.
Punkri taseme andur ei ole kasutuses, kui kast (1) on tihi.

6.3.10 Pindala loendurite kasutamine
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lllustratsioon. 6.3.10 - 153. Pindala loendurid
® Sektsioonispetsiifilised loendurid naitavad iga péllu kilvatud pindala (4), efektiivset
tooaega (3), kasutatud vaetise Uldkogust (2) ning kasutatud seemnete Uldkogust (1).

Logis kuvatakse kilvatud pindala (6), efektiivne t66aeg (5) masina kogu tédaja jooksul.
Logiandmeid ei saa lahtestada.
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Illustratsioon. 6.3.10 - 154. Pindala loendurite lahtestamine

1. Vajutage valja numbrile vastavat nuppu RESET (Lahtesta) (1).
2. Vajutage lahtestamise kinnitamiseks OK (2).

6.3.11 Kasireziimi valimine

® Kaisireziim valitakse siis, kui tehnoradu ja mérgisteid kasutatakse késitsi.

(3600 Jwane
£ [250. 0lra/ha

Illustratsioon. 6.3.11 - 155. Kasireziimi valimine

1. Vajutage nuppu MANUAL (kasitsi) (1).
® Aktiveeritult on nupp kollane.

Illustratsioon. 6.3.11 - 156. Soidukuva kasireziimis
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1. | Vasakpoolne keskmine margisti

o Keskmise margisti langetamise funktsioon on aktiveerituna sisse lilitatud

2. | Parempoolne keskmine margisti

o Keskmise margisti langetamise funktsioon on aktiveerituna sisse lilitatud

3. | Pooltoste

o Pooltoste on aktiveerituna sisse lllitatud

4. | Tehnorajad

o Tehnorajad on aktiveerituna sisse lilitatud

® Aktiveeritult on nupud kollased.
6.3.12 Tootulede kasutamine

® Ainult SeedPiloti juhtsiisteemis. Té6tulede nupp 2 ei ole saadaval.

20 30

10 km/h 40

=

1

s d B
&

lllustratsioon. 6.3.12 - 157. Transpordikuva

1. Kasutage transpordikuval nuppu (1), et valida to6tuled.

Illustratsioon. 6.3.12 - 158. Kasireziimi kuva

2. Kasutage kasireziimi kuval nuppu (1), et valida t66tuled.
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Illustratsioon. 6.3.12 - 159. Kiilviseadete kuva

3. Kasutage kilviseadete kuval nuppu (1), et valida t66tuled.

oooooooooooooo

2 @@

1  Body ® ®
356 Force CoultelllCll
14813 #P Input
2762 Fert axle ®
2774 Seed axle
2733 Small seed axle ..
621 #P TL Fert L + -2
© #P TL Fert R 687

388 #P TL Seed L
@ #P TL Seed R
37 #P Tyre 735

lllustratsioon. 6.3.12 - 160. I/O diagnostika reziimi kuva
4. Kasutage /0 diagnostikareziimi kuval nuppu (1), et valida t66tuled.

6.4 Etteandurid

Etteandurite toite tagab kettiilekandega masina vasakpoolne t66ajam.

Vaetise ja seemne etteandekiirust reguleeritakse masina vasakpoolse joulilekande juhthoobade
abil. Vaikese seemne etteandekiirust reguleeritakse masina parempoolse joutilekande juhthoova

abil.

Igas etteanduris on etteanduri kambri ja punkri vahel eraldusplaat, mis véimaldab etteanduri
avause vajadusel tdielikult sulgeda. See véimaldab kasutada kiilvamisel osalist toolaiust voi
naiteks suurendada reavahet, kasutades kiilvamiseks sahkseemendeid ile Gihe.

6.5 Kiilvamise kogused

Kilvitabelid kulvikoguse reguleerimise pohivaartustega asuvad seemnekiilviku joulilekande

katte all. Kulvitabelid erinevate sortide puhul on toodud all.
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1000
Lannoite 1 Luomulannoite
1 Fertilizer Organic Fertilizer
900 Godsel Organisk gddsel
800 Pohjalippd 1 Pohjalappd 3
2 Bottom Flap 1 Bottom Flap 3
Bottenklaff 1 Bottenklaff 3
700
600
£
= 500
U]
4
400
300
200
100
0
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
VAIHDE, GEAR, VAXEL
02001880
lllustratsioon. 6.5 - 161. Kiilvitabel vaetise jaoks
800 1 - -
30 Herne 1 Vehna 2 Rypsi 6
Pea Wheat Canola
25 A
700 7 Art Vete Rybs
20 4
< 8 Harkdpapu Ohra 3 Kumina 7
coo g 15 1 Field bean Barley Cumin
10 4 2 | Favabéna Korn Kummin
9
5 4 . R
Ruis Timotei 3
500 0 + + 3 Winter rye Timothy
0 2 4 6 Rag Timotej
§ VAIHDE, GEAR, VAXEL 4
& 400 Kaura 5 Nurminata
>~ Oat Meadow fescue
Havre Angsvingel
300
200
Leved tela Leves tela Kapea tela
Wide roller Wide roller Narrow roller
Bred utmatarvals Bred utmatarvals Smala utmatarvals
100
Pohjaldppa 3 Pohjaldppd 1 Pohjalappd 0
Bottom Flap 3 Bottom Flap 1 Bottom Flap 0
0 Bottenklaff 3 Bottenklaff 1 Bottenklaff 0

10
VAIHDE, GEAR, VAXEL

02001890

lllustratsioon. 6.5 - 162. Kiilvitabel seemne jaoks
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Valkoapila 2 Rypsi 3
30 3 | White clover Canola
400 Vitkléver Rybs
350 A 1 )
300 1 Kumina 4
25 1 250 4 A Cumln-
= Kummin
) 200 +
< e Kapea tela Timotei 5
Narrow roller Timoth
20 100 A G Smalautmatarvals !mo y
Timotej
50 4
Pohjaldppa 0
0 . Bottom Flap 0 Nurminata
< 0 5 10 Bottenklaff 0 Meadow fescue
= 15 { - _
g VAIHDE, GEAR, VAXEL Angsvingel
Starttiravinne 1 Raiheind
Start fertilizer Ryegrass
Startgodsel Rajgras
10 4
6 % %
5 1 Leved tela Kapea tela
Wide roller Narrow roller
Bred utmatarvals Smala utmatarvals
o Pohjaléppd 1 Pohjaldppa 0
T T v v y v i i Bottom Flap 1
0 ! 2 3 4 K 6 7 8 9 10 Bottenklaff 1 Bottom Flap 0

Bottenklaff 0

VAIHDE, GEAR, VAXEL
02001900

lllustratsioon. 6.5 - 163. Kiilvitabel vdikese seemne jaoks

6.6 Ettevalmistused enne punkri taitmist
6.6.1 Ettevalmistused enne vaetisepunkri taitmist

1. Veenduge, et traktori ja sellega Uhendatud seemnekulviku stabiilsus oleks valja arvutatud.
® Stabiilsuse arvutamine on vilja toodud manusesSeemnekiilvikuga (hendatud
traktori stabiilsuse arvutamine.
2. Kontrollige, et vaetisepunker oleks tiihi, puhas ja kuiv.
® Vajaduse korral puhastage punkrit jaotise 7.3.1 Punkrite puhastamine jargi.
3. Kontrollige, et punkri vahesein oleks soovitud asendis.
® Kui masinal on vaikese seemne punker, reguleerige vajadusel jaoturit jaotise 6.6.4
Punkri eraldaja reguleerimine vaikese seemne punkriga masinas jargi.
Kui masinal ei ole vaikese seemne punkrit, reguleerige vajadusel jaoturit jaotise
6.6.5 Punkri jaoturite reguleerimine masinal,_millel pole vaikese seemne punkrit
jargi.
4. Reguleerige vaetise ettandekiirust, nagu juhendatud jaotises 6.6.6 Etteantava koguse
reguleerimine kaigukasti juhthoovaga.
5. Reguleerige etteanduri sektsioonide alumise klapi asendit jaotise 6.6.7.1 Alumise klapi
asendi reguleerimine jargi.
6. Reguleerige etteanduri sektsioonide eraldusplaatide asendit jaotise 6.6.7.2 Eraldusplaadi
asendi reguleerimine jargi.

6.6.2 Ettevalmistused enne seemnepunkri taitmist

1. Veenduge, et traktori ja sellega tihendatud seemnekiilviku stabiilsus oleks valja arvutatud.
® Stabiilsuse arvutamine on vilja toodud manusesSeemnekiilvikuga (ihendatud
traktori stabiilsuse arvutamine.
2. Kontrollige, et seemnepunker oleks tiihi, puhas ja kuiv.
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® Vajaduse korral puhastage punkrit jaotise 7.3.1 Punkrite puhastamine jérgi.
3. Kontrollige, et punkri vahesein oleks soovitud asendis.
® Kui masinal on viikese seemne punker, reguleerige vajadusel jaoturit jaotise 6.6.4
Punkri eraldaja reguleerimine vdikese seemne punkriga masinas jargi.
Kui masinal ei ole vaikese seemne punkrit, reguleerige vajadusel jaoturit jaotise
6.6.5 Punkri jaoturite reguleerimine masinal,_millel pole vaikese seemne punkrit
jargi.
4. Reguleerige seemne etteandekiirust, nagu juhendatud jaotises 6.6.6 Etteantava koguse
reguleerimine kdigukasti juhthoovaga.
5. Reguleerige etteanduri sektsioonide alumise klapi asendit jaotise 6.6.8.1 Alumise klapi
asendi reguleerimine jargi.
6. Reguleerige etteanduri sektsioonide eraldusplaatide asendit jaotise 6.6.8.2 Eraldusplaadi
asendi reguleerimine jargi.

6.6.3 Vaikeste seemnetega tditmisele eelnevad ettevalmistused

1. Veenduge, et traktori ja sellega Uhendatud seemnekulviku stabiilsus oleks valja arvutatud.
® Stabiilsuse arvutamine on vilja toodud manusesSeemnekiilvikuga thendatud
traktori stabiilsuse arvutamine.
2. Kontrollige, et vaikese seemne punker oleks tiihi, puhas ja kuiv.
® Vajaduse korral puhastage viikese seemne punkrit jaotise 7.3.2 Viikese seemne
punkri puhastamine suuniste jargi.
3. Reguleerige vaikese seemne etteandekiirust vastavalt jaotisele 6.6.6 Etteantava koguse
reguleerimine kdigukasti juhthoovaga.
4. Reguleerige vaikese seemne punkri etteanduri sektsioonide alumise klapi asendit jaotise
6.6.9.1 Alumise klapi asendi reguleerimine jargi.
5. Reguleerige vaikese seemne punkri etteanduri sektsioonide eraldusplaate jaotise 6.6.9.2
Eraldusplaadi asendi reguleerimine jargi.
6. Valige vaikeste seemnete kilvimeetod, nagu on kirjeldatud jaotises 6.6.10 Vaikese
seemne kulvimeetodi valimine.

6.6.4 Punkri eraldaja reguleerimine vaikese seemne punkriga masinas

OHT
A Enne vaheseina reguleerimist veenduge, et punkrid oleksid tiihjad.
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lllustratsioon. 6.6.4 - 164. Punkri vaheseina reguleerimine

1. Eemaldage vaheseina (11) thel kiljel kaks lukustustihvti (10).
2. Likake vahesein sobivasse asendisse.

3. Sisestage uuesti lukustustihvtid.

4. Reguleerige teist kulge.

Tabel. 6.6.4 - 20. Punkri mahud jaoturi erinevates asendites vdikese seemne punkriga seadmel
CEREX 300 EVO

CEREX 300 EVO Seeme (l) Vaetis (1) Vaike seeme (l) Kokku (1)
1. 1030 2400 370 3800
2. 1190 2240 370 3800
3. 1340 2090 370 3800
4. 1480 1950 370 3800
5. 1630 1800 370 3800
6. 1780 1650 370 3800
7. 1930 1500 370 3800
8. 2080 1350 370 3800
5 2230 1200 370 3800

Tabel. 6.6.4 - 21. Punkri mahud jaoturi erinevates asendites vdikese seemne punkriga seadmel
CEREX 400 EVO

CEREX 400 EVO Seeme (l) Vaetis (1) Vaike seeme (l) Kokku (1)
1. 1450 3340 510 5300
2 1680 3110 510 5300
3 1890 2900 510 5300
4. 2100 2690 510 5300
5 2300 2490 510 5300
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6. 2490 2300 510 5300
7. 2690 2100 510 5300
8. 2900 1890 510 5300
0. 3120 1670 510 5300

6.6.4.1 Tagurpidi pooratud jaoturitega vaikese seemne punkri mahud

]
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lllustratsioon. 6.6.4.1 - 165. Tagurpidi pooratud viikese seemne punkri jaoturid

® Kui viikese seemne punkri jaoturid (1) pd6ratakse tagurpidi (2), vastavad punkri mahud
peatiikis 6.6.5 Punkri jaoturite reguleerimine masinal,_millel pole viikese seemne

punkrit toodud punkri mahtudele.

6.6.5 Punkri jaoturite reguleerimine masinal, millel pole vaikese

seemne punkrit

OHT
A Enne vaheseina reguleerimist veenduge, et punkrid oleksid tiihjad.
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lllustratsioon. 6.6.5 - 166. Punkri vaheseina reguleerimine

1. Eemaldage vaheseina (11) thel kiljel kaks lukustustihvti (10).
2. Likake vahesein sobivasse asendisse.

3. Sisestage uuesti lukustustihvtid.

4. Reguleerige teist kulge.

Tabel. 6.6.5 - 22. Punkri mahud jaoturi erinevates asendites ilma vaikese seemne punkrita
seadmel CEREX 300 EVO

CEREX 300 EVO Seeme (l) Vaetis (1) Kokku (1)
1. 1400 2400 3800
2. 1560 2240 3800
3. 1710 2090 3800
4. 1850 1950 3800
5. 2000 1800 3800
6. 2150 1650 3800
7. 2300 1500 3800
8. 2450 1350 3800
5 2600 1200 3800

Tabel. 6.6.5 - 23. Punkri mahud jaoturi erinevates asendites ilma vdikese seemne punkrita
seadmel CEREX 400 EVO

CEREX 400 EVO Seeme (l) Vaetis (1) Kokku (1)
1. 1960 3340 5300
2 2190 3110 5300
3 2400 2900 5300
4. 2610 2690 5300
5 2810 2490 5300
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6. 3000 2300 5300
7. 3200 2100 5300
8. 3410 1890 5300
0. 3630 1670 5300

6.6.6 Etteantava koguse reguleerimine kaigukasti juhthoovaga

lllustratsioon. 6.6.6 - 167. Etteandekoguse reguleerimine, vaetis ja seeme

1. Vaetise ja seemne etteandekiirust reguleeritakse masina vasakpoolse joulilekande
juhthoobade abil.

® Juhthoob (1) on véetise jaoks ja juhthoob (2) seemnete jaoks. Reguleerimishoova
otsas oleva reguleerimisskaala vaartused on vahemikus 0 kuni 10. Kui
reguleerimishoova ots on 0 juures, on kulvikiirus 0%. Kui reguleerimishoova ots
on 10 juures, on kilvikiirus 100%.

lllustratsioon. 6.6.6 - 168. Kiilvikiiruse reguleerimine, vdike seeme

2. Reguleerige vaikese seemne kulvikiirust juhthoovaga (1), mis asub masina parempoolsel
kaigukastil.
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® Reguleerimishoova otsas oleva reguleerimisskaala vaartused on vahemikus 0
kuni 10. Kui reguleerimishoova ots on 0 juures, on kilvikiirus 0%. Kui
reguleerimishoova ots on 10 juures, on kulvikiirus 100%.

6.6.7 Vaetisepunkri etteanduri sektsioonide reguleerimine

6.6.7.1 Alumise klapi asendi reguleerimine

ETTEVAATUST

A Kui masin on kasutusel, peab alumiste klappide juhthoob asuma Uhes piiraja pilus. Kui
juhthoob asetatakse piirajast kaugemale, ei saa masina kalibreerimiskatse klapp vabalt
poorata.

lllustratsioon. 6.6.7.1 - 169. Etteanduri alumiste klappide juhthoob, vdetisepunker

1. Liigutage juhthooba (1) piirajate (2) salkude skaalal vastavalt kiilvatavale materjalile.

® CEREX 300 EVO: 1 juhthoob masina keskel.
CEREX 400 EVO: 2 juhthooba (1 punkri kummagi poole keskel).

lllustratsioon. 6.6.7.1 - 170. Juhthoova asendid / kiilvatav materjal
® Viikese seemne kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 0.
Seemne ja vaetise kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 1.
Suurte seemnete, nditeks herneste voi ubade kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 3.
Orgaanilise vaetise kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 3.
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6.6.7.2 Eraldusplaadi asendi reguleerimine

lllustratsioon. 6.6.7.2 - 171. Vaetise etteanduri sektsiooni eraldusplaat

1. Koigi kasutatavate vaetise etteandurite jaoks seadke eraldusplaat (1) taielikult avatuks.
® Vietise kiilvitabeli leiate peatiikist 6.5 Kiilvamise kogused.

6.6.8 Seemnepunkri etteanduri sektsioonide reguleerimine

6.6.8.1 Alumise klapi asendi reguleerimine

ETTEVAATUST

A Kui masin on kasutusel, peab alumiste klappide juhthoob asuma Uhes piiraja pilus. Kui
juhthoob asetatakse piirajast kaugemale, ei saa masina kalibreerimiskatse klapp vabalt
poodrata.

lllustratsioon. 6.6.8.1 - 172. Etteanduri alumiste klappide juhthoob, seemnepunker

1. Liigutage juhthooba (1) piiraja (2) salkude skaalal vastavalt kiilvatavale materjalile.

® CEREX 300 EVO: 1 juhthoob masina keskel.
CEREX 400 EVO: 2 juhthooba (1 punkri kummagi poole keskel).
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lllustratsioon. 6.6.8.1 - 173. Juhthoova asendid / kiilvatav materjal
® Viikese seemne kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 0.
Seemne ja vaetise kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 1.
Suurte seemnete, nditeks herneste voi ubade kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 3.
Orgaanilise vaetise kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 3.

6.6.8.2 Eraldusplaadi asendi reguleerimine

® Reguleerige koigi kasutatavate seemne etteandurite laia eraldusplaadi (1) ja kitsa
eraldusplaadi (2) asendit vastavalt kiilvatavale materijalile.
® Seemne kiilvitabeli leiate peatiikist 6.5 Kiilvamise kogused.

Herned ja aedoad

lllustratsioon. 6.6.8.2 - 174. Eraldusplaadi asendid
® | aieraldusplaat (1) taielikult avatud. Kitsas eraldusplaat (2) taielikult suletud.
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Nisu, oder, rukis ja kaer

-2
lllustratsioon. 6.6.8.2 - 175. Eraldusplaadi asendid
® | aieraldusplaat (1) taielikult avatud. Kitsas eraldusplaat (2) taielikult suletud.
K6omned ja harilik aruhein
|\ 2

lllustratsioon. 6.6.8.2 - 176. Eraldusplaadi asendid
® |aieraldusplaat (1) taielikult suletud. Kitsas eraldusplaat (2) taielikult avatud.
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Raps ja poldtimut

0o

lllustratsioon. 6.6.8.2 - 177. Eraldusplaadi asendid
® | ai eraldusplaat (1) taielikult suletud. Kitsas eraldusplaat (2) taielikult avatud asendist 2
astet suletud asendi poole.

6.6.9 Vdikese seemne punkri etteanduri sektsioonide reguleerimine

6.6.9.1 Alumise klapi asendi reguleerimine

lllustratsioon. 6.6.9.1 - 178. Etteanduri alumiste klappide juhthoob, vdikese seemne punker

1. Liigutage juhthooba (1) piirajal (2) pilu skaalal vastavalt kiilvatavale materjalile.

® CEREX 300 EVO: 1 juhthoob masina keskel.
CEREX 400 EVO: 2 juhthooba (1 punkri kummagi poole keskel).
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lllustratsioon. 6.6.9.1 - 179. Juhthoova asendid / kiilvatav materjal

® Viikese seemne kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 0.
Vaetise kiilvamisel seadke juhthoob asendisse 1.

6.6.9.2 Eraldusplaadi asendi reguleerimine

® Reguleerige koéigi kasutatavate seemne etteandurite laia eraldusplaadi ja kitsa
eraldusplaadi asendit vastavalt kiilvatavale materjalile.
® Viikese seemne tabeli leiate peatiikist 6.5 Kiilvamise kogused.

Granuleeritud vaetis
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lllustratsioon. 6.6.9.2 - 180. Eraldusplaadi asendid
® |aieraldusplaat (1) taielikult avatud. Kitsas eraldusplaat (2) taielikult suletud.
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K6omned ja harilik aruhein
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lllustratsioon. 6.6.9.2 - 181. Eraldusplaadi asendid
® |aieraldusplaat (1) taielikult suletud. Kitsas eraldusplaat (2) taielikult avatud

Valge ristik, raps ja példtimut
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lllustratsioon. 6.6.9.2 - 182. Eraldusplaadi asendid

® |ai eraldusplaat (1) téielikult suletud. Kitsas eraldusplaat (2) téielikult avatud asendist 2
astet suletud asendi poole.
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6.6.10 Vaikese seemne kiilvimeetodi valimine

Illustratsioon. 6.6.10 - 183. Vaikese seemne kiilvimeetodi valimine

1. Kasutage hooba (1), et valida vaikese seemne kuilvimeetod.

® Kui juhthoob on pilus (2), suunatakse kiilv pinnale |3bi eraldi toru.
Kui juhthoob on pilus (3), suunatakse seeme koos seemnega sahkseemendisse.

6.7 Punkrite taitmine
OHT

A Platvormil todtamise ajal on kukkumisoht. Olge platvormidel tootades ettevaatlik.
Platvormi astmetele tohib astuda ainult siis, kui masin on langetatud asendis.

Illustratsioon. 6.7 - 184. Tooplatvormi astmed

1. Langetage masin t66asendisse jaotise 6.2 Masina t66asendisse viimine suuniste jargi ja
tehke tooplatvormi astmed (1) lahti.
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lllustratsioon. 6.7 - 185. Punkri present

2. Votke lahti punkri presendi (1) kaks aasa (2).
3. Tdémmake noorist (3).

® presendi sees on vedru, mis presendi kokku rullib. Arge laske hetkekski presendist
lahti — hoidke aarest kinni, kuni present on avatud.

Illustratsioon. 6.7 - 186. Punkrite tditmine

4. Taitke punkrid.
Punker (1) on vaetisele. Punker (2) on seemnele. Punker (3) on vaikesele
seemnele.

OHT
Arge kunagi minge Ulestdstetud koorma alla.

OHT
Veenduge punkrite taitmisel, et kedagi poleks seemnekulviku peal ega punkrite
sees.

OHT
Valtige seemnepuhtimissegu tolmu ja vaetise tolmu sissehingamist.
Seemnepuhtimissegu on tervisele vaga ohtlik.

> P> B .
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OHT
A Tutvuge seemnepuhtimissegu ja vaetise ohutuskaartidega ning jargige nendega
seotud hoiatusi.

® Soovitatav on tiita punkreid kiilje pealt.
Soovitame puistematerjali kottide avamiseks kasutada pika kdepidemega nuga
voi konksuga nuga.

5. Sulgege present (1) ja kinnitage kaks presendi aasa (2).
6. Keerake tooplatvormi astmed Ules.
® Tostetud asendis on astmed té6platvormi suhtes umbes 40-kraadise nurga all.

6.8 ,,Product calibration® (Toote kalibreerimine)

Kilvitabelid kulvikoguse reguleerimise pohivaartustega asuvad seemnekilviku joulilekande
katte all. Kulvitabelid on esitatud jaotises 6.5 Kulvamise kogused. Seemned on darmiselt
erinevad, mistottu tuleb tegelikku kulvikogust alati kalibreerimiskatsega kontrollida. Voolavust
mojutab markimisvaarselt seemnete to6tlemine, nditeks seemnepuhtimisseguga.

Kalibreerimiskatset tuleks teha iga kord, kui etteantavaid koguseid muudetakse. Eriti vdetise
kogused voivad oluliselt varieeruda vaetise ja voolavuse jargi.

Kui liigute teel vaetist ja seemneid tdis punkritega, voib vibratsioon pohjustada punkrites
kummumist. Sugisel voi parast vihma voib vaetis endasse imada etteanduritesse kogunenud
niiskuse, mis muudab vaetise voolavust. Seetottu on kilvamist alustades alati soovitatav jalgida,
kas vaetist voi seemneid valjastatakse koigist etteanduritest Uhtlaselt. Teostada tuleb
kalibreerimiskatse ja visuaalne kontroll, veendumaks et etteantav kogus on koigis etteandurites
dhtlane.
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Illustratsioon. 6.8 - 187. Rull

® Masinal kalibreerimiskatse tegemisel peab masinat tédasendist tdstma, nii et rull (1)
tuleb rehvide kiiljest lahti.

133 (264)



Kasutus- ja hooldusjuhend M U LT IV:A

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01

1

lllustratsioon. 6.8 - 188. Kalibreerimiskatse vanda asukoht
® Kasutage kalibreerimiskatse tegemiseks masinaga kaasas olevat kalibreerimiskatse
vanta (1). Vant asub joullekande katte taga masina vasakul kiiljel.

6.8.1 Vaetise kalibreerimiskatse

OHT
Aktiveerige funktsioon STOP ALL (seiska koik) jaotise 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska

= koik) kasutamine jargi.

OHT

A Enne kalibreerimiskatset lllitage traktor valja, votke voti stltelukust ja tdmmake
seisupidur peale. Kui masinal on keskmised margistid, sulgege keskmiste margistite
sulgeventiilid jaotise 3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide kasutamine jargi.

1. Tostke joullekande kate masina moélemalt kiiljelt Gles.

—
N — —
w—t A

lllustratsioon. 6.8.1 - 189. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda viljatombamine

2. Tommake varrast (1) valjapoole, kuni varda (2) mooteriist on valjaspool raami pilu (3)

taielikult nahtav.
® Reguleerimisvarda valjavotmine liigutab etteanduri klapid
kalibreerimisasendisse.
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3. Tuhjendage kalibreerimisalused.
® To6tamise ajal voib kalibreerimisalustele olla kogunenud mulda.

Illustratsioon. 6.8.1 - 190. Kalibreerimisaluste asetamine

4. Lukake kalibreerimisalused (1) horisontaalasendisse vaetise etteandetoru alla.
® Vietise etteandetoru asub masina raamis kdige eesmises avauses (2).

Illustratsioon. 6.8.1 - 191. Seemne etteanduri desaktiveerimine
5. Tommake seemne etteanduri lukustusplaat (1) védlja ja joondage ketta lukustusneedid
juhtpuksi (2) piludega (3).
® Seemne etteandur on niilid desaktiveeritud.
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Illustratsioon. 6.8.1 - 192. Viikese seemne etteanduri desaktiveerimine

6. Kui masinal on vdikese seemne punker. Tommake vdikese seemne etteanduri
lukustusplaat (1) valja ja joondage ketta lukustusneedid juhtpuksi (2) piludega (3).

® \Viikese seemne etteandur on niitid desaktiveeritud.

Illustratsioon. 6.8.1 - 193. Kalibreerimiskatse vanda kinnitamine

7. Kinnitage kalibreerimiskatse vant (1) kalibreerimiskatse telje (2) kilge.
8. Keerake vanta, kuni kéikidest etteanduritest tuleb valja Ghtlane vaetisejuga.
9. Tuhjendage kalibreerimisalused.
10. Keerake telge kalibreerimiskatse vanda abil vastupaeva kiirusel iks p66re sekundis.
¢ 100 m? pindala saavutatakse, kui mudelil CEREX 300 EVO keeratakse vanta 34
korda ja mudelil CEREX 400 EVO 25,5 korda.
11. Tommake kalibreerimisalused vilja ja kaaluge dra neis nitid sisalduv kogus.
® Kaalumiseks kasutage masinaga kaasas olevaid kalibreerimiskatse kotte ja kaalu.
Kalibreerimiskatsel saadud tulemus vastab pindalale 100 m?, seega on hektari
katmiseks vajalikud kogused sajakordsed.
Kui kaalumistulemus ei ole sama kui soovitud tulemus, reguleerige vaetise
etteandekiirust jaotise 6.6.6 Etteantava koguse reguleerimine kdigukasti
juhthoovaga jargi.
12. Korrake kalibreerimiskatset. Veenduge, et tulemus oleks sihtkogusele piisavalt
ligilahedane.
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13. Pange kalibreerimisalused masinasse. Veenduge, et alused oleksid diges jarjekorras ning
et need oleksid Uksteisega korralikult ihendatud.

lllustratsioon. 6.8.1 - 194. Seemne etteanduri tagasiviimine tooasendisse
14. Poorake seemne etteandurite lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid thel
joonel juhtpuksi (2) piludega (3).
® \5lli vedru tdmbab lukustusketta oma kohale.

lllustratsioon. 6.8.1 - 195. Vdikese seemne etteanduri tagasiviimine té6asendisse

15. Kui masinal on vadikese seemne punker. Pdorake vaikese seemne etteandurite
lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid ihel joonel juhtpuksi (2) piludega
(3).

® \/5lli vedru témbab lukustusketta oma kohale.
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lllustratsioon. 6.8.1 - 196. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda sisestamine
16. Sisestage kalibreerimiskatse reguleerimisvarras (1) masina raami.
® Reguleerimisvarda sisestamine viib etteandurite klapid kiilviasendisse.
17. Pange joutilekande kate masina mélemal kiiljel kinni.

6.8.2 Seemne Kkalibreerimiskatse

OHT
/'\ Aktiveerige funktsioon STOP ALL (seiska koik) jaotise 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska
= koik) kasutamine jargi.

OHT

A Enne kalibreerimiskatset lllitage traktor valja, votke voti stitelukust ja tdmmake
seisupidur peale. Kui masinal on keskmised margistid, sulgege keskmiste margistite
sulgeventiilid jaotise 3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide kasutamine jargi.

1. Tostke joullekande kate masina moélemalt kiiljelt Gles.

lllustratsioon. 6.8.2 - 197. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda viljatombamine

2. Tommake varrast (1) valjapoole, kuni varda (2) mooteriist on valjaspool raami pilu (3)
taielikult ndhtav.
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® Reguleerimisvarda valjavotmine liigutab etteanduri klapid

kalibreerimisasendisse.

3. Tuhjendage kalibreerimisalused.
® To6tamise ajal voib kalibreerimisalustele olla kogunenud mulda.
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Illlustratsioon. 6.8.2 - 198. Kalibreerimisaluste asetamine

4. Lukake kalibreerimisalused (1) horisontaalasendisse seemne etteandetoru alla.
® Seemne etteandetoru asub masina raamis kdige tagumises avauses (2).

lllustratsioon. 6.8.2 - 199. Vaetise etteanduri desaktiveerimine
5. Tommake vaetise etteanduri lukustusplaat (1) vadlja ja joondage ketta lukustusneedid

juhtpuksi (2) piludega (3).
® Vietise etteandur on niitid desaktiveeritud.
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Illustratsioon. 6.8.2 - 200. Viikese seemne etteanduri desaktiveerimine

6. Kui masinal on vdikese seemne punker. Tommake vdikese seemne etteanduri
lukustusplaat (1) valja ja joondage ketta lukustusneedid juhtpuksi (2) piludega (3).

® \Viikese seemne etteandur on niitid desaktiveeritud.

Illustratsioon. 6.8.2 - 201. Kalibreerimiskatse vanda kinnitamine

7. Kinnitage kalibreerimiskatse vant (1) kalibreerimiskatse telje (2) kilge.
8. Keerake vanta, kuni kéikidest etteanduritest tuleb valja Ghtlane vaetisejuga.
9. Tuhjendage kalibreerimisalused.
10. Keerake telge kalibreerimiskatse vanda abil vastupaeva kiirusel iks p66re sekundis.
¢ 100 m? pindala saavutatakse, kui mudelil CEREX 300 EVO keeratakse vanta 34
korda ja mudelil CEREX 400 EVO 25,5 korda.
11. Tommake kalibreerimisalused vilja ja kaaluge dra neis nitid sisalduv kogus.
® Kaalumiseks kasutage masinaga kaasas olevaid kalibreerimiskatse kotte ja kaalu.
Kalibreerimiskatsel saadud tulemus vastab pindalale 100 m?, seega on hektari
katmiseks vajalikud kogused sajakordsed.
Kui kaalumistulemus ei ole sama kui soovitud tulemus, reguleerige seemne
etteandekiirust jaotise 6.6.6 Etteantava koguse reguleerimine kdigukasti
juhthoovaga jargi.
12. Korrake kalibreerimiskatset. Veenduge, et tulemus oleks sihtkogusele piisavalt
ligilahedane.
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13. Pange kalibreerimisalused masinasse. Veenduge, et alused oleksid diges jarjekorras ning
et need oleksid Uksteisega korralikult ihendatud.

Illustratsioon. 6.8.2 - 202. Vaetise etteanduri tagasiviimine tooasendisse
14. Poorake vaetise etteandurite lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid Ghel
joonel juhtpuksi (2) piludega (3).
® \5lli vedru tdmbab lukustusketta oma kohale.

lllustratsioon. 6.8.2 - 203. Vdikese seemne etteanduri tagasiviimine té6asendisse

15. Kui masinal on vdikese seemne punker. Pdorake vaikese seemne etteandurite
lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid ihel joonel juhtpuksi (2) piludega
(3).

® \/5lli vedru témbab lukustusketta oma kohale.
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lllustratsioon. 6.8.2 - 204. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda sisestamine
16. Sisestage kalibreerimiskatse reguleerimisvarras (1) masina raami.
® Reguleerimisvarda sisestamine viib etteandurite klapid kiilviasendisse.
17. Pange joutlekande kate masina mélemal kiiljel kinni.

6.8.3 Vdikeste seemnete kalibreerimiskatse

OHT
/'\ Aktiveerige funktsioon STOP ALL (seiska koik) jaotise 6.3.1 Funktsiooni STOP ALL (Seiska
hd koik) kasutamine jargi.

OHT

A Enne kalibreerimiskatset lllitage traktor valja, votke voti stitelukust ja tdmmake
seisupidur peale. Kui masinal on keskmised margistid, sulgege keskmiste margistite
sulgeventiilid jaotise 3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide kasutamine jargi.

1. Tostke jouulekande kate masina molemalt kiiljelt Gles.

lllustratsioon. 6.8.3 - 205. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda viljatombamine

2. Tommake varrast (1) valjapoole, kuni varda (2) mooteriist on valjaspool raami pilu (3)
taielikult nahtav.
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® Reguleerimisvarda valjavotmine liigutab etteanduri klapid

kalibreerimisasendisse.

3. Tuhjendage kalibreerimisalused.
® To6tamise ajal voib kalibreerimisalustele olla kogunenud mulda.
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lllustratsioon. 6.8.3 - 206. Kalibreerimisaluste asetamine

4. Lukake kalibreerimisalused (1) horisontaalasendisse seemne etteandetoru alla.
® Seemne etteandetoru asub masina raamis kdige tagumises avauses (2).

lllustratsioon. 6.8.3 - 207. Vaetise etteanduri desaktiveerimine
5. Tommake vaetise etteanduri lukustusplaat (1) vadlja ja joondage ketta lukustusneedid

juhtpuksi (2) piludega (3).
® \Vietise etteandur on niitid desaktiveeritud.
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Illustratsioon. 6.8.3 - 208. Seemne etteanduri desaktiveerimine
6. Tommake seemne etteanduri lukustusplaat (1) valja ja joondage ketta lukustusneedid
juhtpuksi (2) piludega (3).
® Seemne etteandur on niitid desaktiveeritud.

Illustratsioon. 6.8.3 - 209. Vdikese seemne kiilvimeetodi valimine

7. Keerake vdikese seemne kilvireziimi valikuhoob (1) pilusse (2), et juhtida vaikesed
seemned sahkseemendisse.

Illustratsioon. 6.8.3 - 210. Kalibreerimiskatse vanda kinnitamine
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8.
9.
10.
11.

12.

13.

14.

15.

Kinnitage kalibreerimiskatse vant (1) kalibreerimiskatse telje (2) kiilge.
Keerake vanta, kuni koikidest etteanduritest tuleb valja Ghtlane vaetisejuga.
Tuhjendage kalibreerimisalused.
Keerake telge kalibreerimiskatse vanda abil vastupaeva kiirusel tiks poore sekundis.
® 100 m? pindala saavutatakse, kui mudelil CEREX 300 EVO keeratakse vanta 34
korda ja mudelil CEREX 400 EVO 25,5 korda.
Tommake kalibreerimisalused vélja ja kaaluge dra neis nuud sisalduv kogus.
® Kaalumiseks kasutage masinaga kaasas olevaid kalibreerimiskatse kotte ja kaalu.
Kalibreerimiskatsel saadud tulemus vastab pindalale 100 m?, seega on hektari
katmiseks vajalikud kogused sajakordsed.
Kui kaalumistulemus ei ole sama kui soovitud tulemus, reguleerige vaikese
seemne kulvikiirust jaotise 6.6.6 Etteantava koguse reguleerimine kdigukasti
juhthoovaga jargi.
Korrake kalibreerimiskatset. Veenduge, et tulemus oleks sihtkogusele piisavalt
ligilahedane.

Pange kalibreerimisalused masinasse. Veenduge, et alused oleksid diges jarjekorras ning
et need oleksid Uksteisega korralikult ihendatud.

lllustratsioon. 6.8.3 - 211. Vaetise etteanduri tagasiviimine tooasendisse
Poorake vaetise etteandurite lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid Uhel
joonel juhtpuksi (2) piludega (3).
® | ukustusketta tagastusvedru tdmbab ketta oma kohale.
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lllustratsioon. 6.8.3 - 212. Seemne etteanduri tagasiviimine to6asendisse

16. Poorake seemne etteandurite lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid thel
joonel juhtpuksi (2) piludega (3).

® | ukustusketta tagastusvedru tdmbab ketta oma kohale.

lllustratsioon. 6.8.3 - 213. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda sisestamine
17. Sisestage kalibreerimiskatse reguleerimisvarras (1) masina raami.
® Reguleerimisvarda sisestamine viib etteandurite klapid kiilviasendisse.
18. Pange joutilekande kate masina molemal kiiljel kinni.

6.8.4 Kalibreerimiskatse vaetise laotamise sihtkiiruse
reguleerimisega
OHT

/'\ Aktiveerige juhtsusteemist funktsioon STOP ALL (seiska koik) jaotise 6.3.1 Funktsiooni
2 STOP ALL (Seiska koik) kasutamine jargi.

OHT

A Enne kalibreerimiskatset tommake traktori kasipidur peale. Kui masinal on keskmised
margistid, sulgege keskmiste margistite sulgeventiilid jaotise 3.4 Keskmiste margistite
kuulventiilide kasutamine jargi.
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Ettevalmistused

1. Tostke jouulekande kate masina molemalt kiiljelt Gles.
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lllustratsioon. 6.8.4 - 214. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda viljatombamine

2. Tommake varrast (1) valjapoole, kuni varda (2) mooteriist on valjaspool raami pilu (3)
taielikult ndhtav.

® Reguleerimisvarda valjavotmine liigutab etteanduri klapid
kalibreerimisasendisse.

3. Tuhjendage kalibreerimisalused.

® Tootamise ajal voib kalibreerimisalustele olla kogunenud mulda.

Illustratsioon. 6.8.4 - 215. Kalibreerimisaluste asetamine
4. Lukake kalibreerimisalused (1) horisontaalasendisse vaetise etteandetoru alla.
® Vietise etteandetoru asub masina raamis kdige eesmises avauses (2).
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1.01

Illustratsioon. 6.8.4 - 216. Seemne etteanduri desaktiveerimine

5. Tommake seemne etteanduri lukustusplaat (1) védlja ja joondage ketta lukustusneedid

juhtpuksi (2) piludega (3).

® Seemne etteandur on niilid desaktiveeritud.

Illustratsioon. 6.8.4 - 217. Vdikese seemne etteanduri desaktiveerimine

6. Kui masinal on vdikese seemne punker. Tommake vdikese seemne etteanduri
lukustusplaat (1) valja ja joondage ketta lukustusneedid juhtpuksi (2) piludega (3).
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Illustratsioon. 6.8.4 - 218. Vaetise laotamise sihtkiirus

7. Valige soidukuval satete (1) alt kasutajaliides.

8. Sisestage sisendi valjale (2) vaetise sihtkiirus ja lahkuge kuvalt.
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Illustratsioon. 6.8.4 - 219. Kalibreerimiskatse alustamine

9. Minge kasutajaliidese kasutaja satete kuvale ja valige kalibreerimiskatse (1).
10. Valige kalibreerimiskatse kuval malupesa (2) andmete salvestamiseks.

® Suunised kalibreerimiskatse mélupesade kohta on toodud jaotises 6.3.3
Kalibreerimiskatse tulemuste malupesad.

11. Vajutage nuppu START (3).

e
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lllustratsioon. 6.8.4 - 220. Lineaarajam
® |ineaarajam (3) hakkab liikkuma. Lineaarajam liigutab vietise doseeritava koguse
skaalal (1) osutit (2).
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,Product calibration” (Toote kalibreerimine)

Illustratsioon. 6.8.4 - 221. Kalibreerimiskatse vianda kinnitamine

1. Kinnitage kalibreerimiskatse vant (1) kalibreerimiskatse telje (2) kiilge.
2. Keerake vanta, kuni koikidest etteanduritest tuleb valja Ghtlane vaetisejuga.
3. Tuhjendage kalibreerimisalused.

lllustratsioon. 6.8.4 - 222, Surunupp
4. Vajutage surunuppu (1) kalibreerimiskatse pdorete lahtestamiseks.

5. Keerake kalibreerimiskatse vanta vastupdeva, nii et etteanduri voll teeb vdahemalt 5
tdispooret.
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Mosdiku kalibreerimine
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lllustratsioon. 6.8.4 - 223. Kalibreerimiskatse vindaga tehtud etteanduri vélli poorded
® Kalibreerimistesti vindaga pooratud etteanduri vélli pdodrete arv (1) ilmub
kasutajaliidese ekraanile.
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lllustratsioon. 6.8.4 - 224, Surunupp

® Kui kalibreerimiskatseks vajalik pédrete arv on saavutatud, siittib surunupp (1).
Samal ajal avaneb liidese ekraanil numbrite sisestuskast ja liides piiksub.

6. Tommake kalibreerimisalused vdlja ja kaaluge dra neis nluld sisalduv kogus.
® Kaalumiseks kasutage masinaga kaasas olevaid kalibreerimiskatse kotte ja kaalu.
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Illustratsioon. 6.8.4 - 225. Kaalumistulemuse sisestamine

7. Vajutage numbri vaartusele (1) ja sisestage kaalumistulemus.

8. Vajutage nuppu OK

(2).
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® Siisteem arvutab kaalumistulemuse kalibeerimisvaartuse (g/r).
Kalibreerimisvaartus (3) kuvatakse ekraanil valitud malupesa korval.
9. Naaske soidukuvale.
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lllustratsioon. 6.8.4 - 226. Doseeritav kogus lineaarajami asendi jargi
® Lineaarajam liigub kohe paremale ja oma kohale. Vietise laotamise sihtkiirus (1)
ilmub séidukuvale.

10. Pange kalibreerimisalused masinasse. Veenduge, et alused oleksid diges jarjekorras ning
et need oleksid Uksteisega korralikult Gihendatud.

lllustratsioon. 6.8.4 - 227. Seemne etteanduri tagasiviimine té6asendisse

11. P6orake seemne etteandurite lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid thel
joonel juhtpuksi (2) piludega (3).

® \/5lli vedru témbab lukustusketta oma kohale.
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lllustratsioon. 6.8.4 - 228. Vdikese seemne etteanduri tagasiviimine té6asendisse

12. Kui masinal on vdikese seemne punker. Pdorake vaikese seemne etteandurite
lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid tihel joonel juhtpuksi (2) piludega
(3).

® \/5lli vedru témbab lukustusketta oma kohale.

lllustratsioon. 6.8.4 - 229. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda sisestamine
13. Sisestage kalibreerimiskatse reguleerimisvarras masina raami.
® Reguleerimisvarda sisestamine viib etteandurite klapid kiilviasendisse.
14. Pange joutilekande kate masina mélemal kiiljel kinni.

6.8.5 Kalibreerimiskatse seemne laotamise sihtkiiruse
reguleerimisega

OHT

/'\ Aktiveerige juhtsiisteemist funktsioon STOP ALL (seiska koik) jaotise 6.3.1 Funktsiooni
= STOP ALL (Seiska koik) kasutamine jargi.

OHT

A Enne kalibreerimiskatset tdommake traktori kasipidur peale. Kui masinal on keskmised
margistid, sulgege keskmiste margistite sulgeventiilid jaotise 3.4 Keskmiste margistite
kuulventiilide kasutamine jargi.
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Ettevalmistused

1. Tostke jouulekande kate masina molemalt kiiljelt Gles.
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\
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lllustratsioon. 6.8.5 - 230. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda viljatombamine

2. Tommake varrast (1) valjapoole, kuni varda (2) mooteriist on valjaspool raami pilu (3)
taielikult ndhtav.

® Reguleerimisvarda valjavotmine
kalibreerimisasendisse.

3. Tuhjendage kalibreerimisalused.

liigutab etteanduri klapid

® Tootamise ajal voib kalibreerimisalustele olla kogunenud mulda.

1
=c :
.‘77}/
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A

Illustratsioon. 6.8.5 - 231. Kalibreerimisaluste asetamine
Likake kalibreerimisalused (1) horisontaalasendisse seemne etteandetoru alla.
® Seemne etteandetoru asub masina raamis kdige tagumises avauses (2).
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Illustratsioon. 6.8.5 - 232. Vaetise etteanduri desaktiveerimine
5. Tommake vaetise etteanduri lukustusplaat (1) védlja ja joondage ketta lukustusneedid
juhtpuksi (2) piludega (3).
® \Vietise etteandur on niitid desaktiveeritud.

lllustratsioon. 6.8.5 - 233. Vdikese seemne etteanduri desaktiveerimine
6. Kui masinal on vdikese seemne punker. Tommake vdikese seemne etteanduri
lukustusplaat (1) valja ja joondage ketta lukustusneedid juhtpuksi (2) piludega (3).
® Viikese seemne etteandur on niilid desaktiveeritud.
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lllustratsioon. 6.8.5 - 234. Seemne sihtkogus

7. Valige s6idukuval satete (1) alt kasutajaliides.
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8. Sisestage sisestusvaljale (2) seemne sihtkiirus ja lahkuge ekraanilt.

50 9% Pooltdste ﬁ ()
4.0 s [l off->0n viivitus
1.0 s Kl on->0ff viivitus '
1.0 s [ Off->0n viivitus N .
1.0 s [il On->0ff viivitus
— el X |
Paagi seire _‘_-1.7
KG,

Vi BVERE
ZSJ Tehnoraja meeldetuletus
J Tagurdamise hoiatus

Illustratsioon. 6.8.5 - 235. Kalibreerimiskatse alustamine

9. Minge kasutajaliidese kasutaja satete kuvale ja valige kalibreerimiskatse (1).
10. Valige kalibreerimiskatse kuval malupesa (2) andmete salvestamiseks.
® Suunised kalibreerimiskatse maélupesade kohta on toodud jaotises 6.3.3
Kalibreerimiskatse tulemuste malupesad.

11. Vajutage nuppu START (3).

lllustratsioon. 6.8.5 - 236. Lineaarajam
® Lineaarajam (3) hakkab liikuma. Lineaarajam liigutab seemnete doseerimise
koguse skaalal (1) osutit (2).
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,Product calibration” (Toote kalibreerimine)

Illustratsioon. 6.8.5 - 237. Kalibreerimiskatse vdanda kinnitamine

1. Kinnitage kalibreerimiskatse vant (1) kalibreerimiskatse telje (2) kiilge.
2. Keerake vanta, kuni koikidest etteanduritest tuleb valja Ghtlane vaetisejuga.
3. Tuhjendage kalibreerimisalused.

lllustratsioon. 6.8.5 - 238. Surunupp
4. Vajutage surunuppu (1) kalibreerimiskatse pdorete lahtestamiseks.

5. Keerake kalibreerimiskatse vanta vastupdeva, nii et etteanduri voll teeb vdahemalt 5
taispooret.
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lllustratsioon. 6.8.5 - 239. Kalibreerimiskatse vindaga tehtud etteanduri vélli poorded
® Kalibreerimistesti vindaga pooratud etteanduri volli pdodrete arv (1) ilmub
kasutajaliidese ekraanile.
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lllustratsioon. 6.8.5 - 240. Surunupp
® Kui kalibreerimiskatseks vajalik pdérete arv on saavutatud, siittib surunupp (1).
Samal ajal avaneb liidese ekraanil numbrite sisestuskast ja liides piiksub.
6. Tommake kalibreerimisalused valja ja kaaluge ara neis nuud sisalduv kogus.
® Kaalumiseks kasutage masinaga kaasas olevaid kalibreerimiskatse kotte ja kaalu.
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5.00 /rev i )
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Illustratsioon. 6.8.5 - 241. Kaalumistulemuse sisestamine

7. Vajutage numbri vaartusele (1) ja sisestage kaalumistulemus.
8. Vajutage nuppu OK (2).
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® Siisteem arvutab kaalumistulemuse kalibeerimisvaartuse (g/r).
Kalibreerimisvaartus (3) kuvatakse ekraanil valitud malupesa korval.

9. Naaske soidukuvale.
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lllustratsioon. 6.8.5 - 242, Doseeritav kogus lineaarajami asendi jargi
® |Lineaarajam liigub kohe paremale ja oma kohale. Seemnete laotamise sihtkiirus
(1) ilmub séidukuvale.
10. Pange kalibreerimisalused masinasse. Veenduge, et alused oleksid diges jarjekorras ning
et need oleksid Uksteisega korralikult Gihendatud.

lllustratsioon. 6.8.5 - 243, Vdetise etteanduri tagasiviimine té6asendisse

11. Poorake vaetise etteandurite lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid Ghel
joonel juhtpuksi (2) piludega (3).
® V5lli vedru tdmbab lukustusketta oma kohale.
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lllustratsioon. 6.8.5 - 244, Vdikese seemne etteanduri tagasiviimine té6asendisse

12. Kui masinal on vdikese seemne punker. Pdorake vaikese seemne etteandurite
lukustusketast (1) nii, et ketta lukustuspoldid oleksid tihel joonel juhtpuksi (2) piludega
(3).

® \/5lli vedru témbab lukustusketta oma kohale.

lllustratsioon. 6.8.5 - 245. Kalibreerimiskatse reguleerimisvarda sisestamine
13. Sisestage kalibreerimiskatse reguleerimisvarras (1) masina raami.
® Reguleerimisvarda sisestamine viib etteandurite klapid kiilviasendisse.
14. Pange joutlekande kate masina mélemal kiiljel kinni.
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6.9 Sahkseemendi kiilvisiigavuse reguleerimine

lllustratsioon. 6.9 - 246. Kiilvisiigavused

® Sahkseemendi kiilvisiigavust reguleeritakse kilvirulli abil iga sahkseemendi kohta
eraldi. Silt (1) naitab kulvistigavusi millimeetrites.

lllustratsioon. 6.9 - 247. Sahkseemendi kiilvisiigavuse reguleerimine

1. Eemaldage splint (1).
2. Sisestage tihvt (2) avasse soovitud kulvisugavusel.
3. Kinnitage tihvt splindiga tihvti abil.
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6.10 Sahkseemendi surve reguleerimine

lllustratsioon. 6.10 - 248. Sahkseemendi surve reguleerimine

1. Reguleerige sahkseemendi survet, muutes kahe hidrosilindri 4 tk (4-7) pikkust.

® Silinder keerutab sahkseemendi kinnitustoe toru (3), mille tagajirjel neli
kummiriba (2) surutakse kokku, mis omakorda suurendab jéudu.
Sahkseemendi surve reguleerimise vahemik on 20-120 kg. Kasutage kergel
pinnasel vdiksemat survet ja kdvemal pinnasel tugevamat survet. Pigem peaks
surve koigepealt liiga korgeks seadma ja siis vajadusel madalamaks laskma, mitte
reguleerima survet algselt liiga madalaks. Sahkseemendi survet saab reguleerida
tootamise ajal. Naiteks saab survet vahendada sligava pinnasega pollu 16pus ja
suurendada savipinnase I6pus, et sdilitada soovitud kulvistigavus.
Sahkseemendi surveskaalal (1) on ndidatud sahkseemendi surve asend. Skaalal
1-4 on neli kdige tugevam sahkseemendi surve

6.11 Tagumise akke reguleerimine
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Illustratsioon. 6.11 - 249. Tagumise dkke korguse reguleerimine
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1. Kasutage tagumise akke kérguse reguleerimiseks polti (1).
® Mida pikem on poldi ndhtav osa, seda kdrgemas asendis on tagumine &ke.

lllustratsioon. 6.11 - 250. Tagumise dkke nurga reguleerimine

2. Seadke tagumise dkke nurk, sisestades reguleerimistihvti (1) alumise otsa soovitud
kinnitusavasse (2-4).
® Kui tihvt on alumises augus (2), on tagumine ake pustises asendis. Selles asendis
saab tagumine dke liigutada enamikku pinnast.
Kui tihvt on Glemises augus (4), on tagumise dakke asendi nurk koige laiem. Seda
asendit kasutatakse, kui maapinnal on palju massi. Selles asendis saab tagumine
ake maapinda kdige paremini siseneda.

6.12 Eesmise silurplaadi reguleerimine

lllustratsioon. 6.12 - 251. Eesmise silurplaadi reguleerimine

1. Reguleerige eesmise silurplaadi kérgust, asetades klambrid (1) eesmise silurplaadi kahe
hidrosilindri vollidele.
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Tabel. 6.12 - 24. Eesmise silurplaadi klambrite paksus ja kogus

Klambri varv Klambri paksus Kogus
Kollane 31,8 mm 1tk
Punane 25,4 mm 2tk
Must 22,2 mm 2tk
Sinine 19,2 mm 2tk

® Mida rohkem klambreid ja mida paksemaid klambreid silindri véllile kinnitada,
seda kérgemas asendis on eesmine silurplaat.

6.13 Eesmise akke reguleerimine

lllustratsioon. 6.13 - 252. Eesmise dkke korgus - suvandid
® Eesmise dkke kdrgeim asend (1) on tehaseseade. Kuna eesmise dkke piid kuluvad, saate

akke seada madalamatesse asenditesse (2-4).

MO O

lllustratsioon. 6.13 - 253. Eesmise dkke korguse reguleerimine

1. Eemaldage alumine kinnituspolt (2) kdigist neljast kinnitusest.

2. Keerake lahti koigi nelja kinnituse ilemine kinnituspolt (1).
® Olenevalt eesmise dkke kérguse reguleerimise alguspunktist tehke 1. ja 2. samm

vajaduse korral vastupidises jarjekorras.
3. Langetage eesmine dke lahtiste kinnituspoltide peale, kuni kummaski kinnitusklambri

pesas (3, 4) pole enam reguleerimisruumi.

164 (264)



M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot

4. Vahetage kinnituspoldid (1 voi 2), mis eemaldati koigist neljast kinnitusest 1. ja 2.
sammus.
5. Pingutage koik poldid.

6.14 Eesmise ketaskultivaatori reguleerimine

lllustratsioon. 6.14 - 254. Eesmise ketaskultivaatori kultiveerimissiigavuse reguleerimine

1. Reguleerige eesmise ketaskultivaatori kérgust, asetades klambrid (1) eesmise silurplaadi
kahe hudrosilindri varrastele.

Tabel. 6.14 - 25. Eesmise ketaskultivaatori klambrite paksus ja kogus

Klambri varv Klambri paksus Kogus
Kollane 31,8 mm 1tk
Punane 25,4 mm 2tk
Must 22,2 mm 2tk
Sinine 19,2 mm 2tk

® Mida suurem number ja mida paksemad on silindervarda kiilge kinnitatud
klambrid, seda vaiksem on eesmise ketaskultivaatori kultiveerimisstigavus.

Illustratsioon. 6.14 - 255. Kiilgmiste piirajate alumise asendi reguleerimine
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2. Loédvendage kilgmise piiraja (1) regulaatori lukustusmutter (3).
3. Keerake reguleerimispolti (2).
® Kiilgmine piiraja liigub soovitud alumisse asendisse.
4. Pingutage lukustusmutrit (3).
5. Korrake samme 2-4 eesmise ketaskultivaatori teisel kiiljel.

3 o0
40
| o0

lllustratsioon. 6.14 - 256. Kiilgmiste piirajate korguse ja nurga reguleerimine
6. Reguleerige kilgmiste piirajate korgust ja nurka, sisestades kinnituspoldid (1, 2)
ettenahtud kasutuseks kdige sobivamatesse kinnitusavadesse (3-8).
® Vajaduse korral kasutage kinnitusklambri avas (9) oleva kruvi (1)
reguleerimisruumi.
7. Korrake sammu 6 eesmise ketaskultivaatori teisel kiiljel.

lllustratsioon. 6.14 - 257. Eesmise ketaskultivaatori kiilgmiste piirajate reguleerimine transpordiks
8. Eemaldage splint (3).
9. Tostke valja lukustustihvt (1).
10. Lukake kulgmine piiraja sissepoole, kuni kinnitusava (2) on tugitoruga (1) tihel joonel.
11. Vahetage lukustustihvt ja polt.
12. Korrake samme 8-12 eesmise ketaskultivaatori teisel kiiljel.
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6.15 Raja likvideerija kasutamine

6.15.1 Raja likvideerija korguse reguleerimine

ETTEVAATUST
A Raja likvideerija reguleerimisel kontrollige, et selle kinnitustoru ei haakuks veotiisli
asendi reguleerimisel eesmise hooldusplatvormi kiilge.

lllustratsioon. 6.15.1 - 258. Raja likvideerija kdrguse reguleerimine

1. Keerake masina vasakul kiiljel lahti raja likvideerija kinnitustoru (1) kinnitusmutter (2).

® Mudelil CEREX 300 EVO on 1 kinnitustoru.
Mudelil CEREX 400 EVO on 2 kinnitustoru.

Keerake polti (3) veidi lahti, kuni kinnitustoru saab liikuda.
Seadke raja likvideerija soovitud korgusele.

Pingutage poldid.

Pingutage mutrid.

Korrake samme 1-5 raja likvideerija paremal kiiljel.

o vk wWN

6.15.2 S-pii otsa vahetamine

® | 6ike- voi labitorkamisoht S-piide otste vahetamisel. Olge darmiselt ettevaatlik.
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lllustratsioon. 6.15.2 - 259. S-pii otsa vahetamine

1. Keerake mutter (3) lahti.

® Otsapoldi pea v6ib kulumise téttu muutuda darmiselt teravaks.
Arge kunagi hoidke mutrit lahti keerates poldipeast kiega.

2. Eemaldage polt (1).
3. Eemaldage pii ots (2).

® Kulunud pii otsa véib (imber pdrata ja uuesti kinnitada.
Kasutage uuesti kinnitamisel uut polti ja mutrit.

4. Kinnitage uus pii punkt.
® Kasutage uuesti kinnitamisel uut polti ja mutrit.

6.16 Dispersioontelgede kasutamine

Dispersioontelg on seemnekulviku punkrisse asetatud seade, mis takistab vaetise vb6i seemne
kogunemist etteanduri sisselaskeavas.

6.16.1 Vaetise dispersioontelje kasutamine

lllustratsioon. 6.16.1 - 260. Vaetise dispersioontelg
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Vaetise dispersioontelg (1) on Ghendatud masina joulilekandega oma keti (2) abil. Seetottu
poorleb dispersioontelg masina té6tamise ajal alati.

Iga vaetise etteanduri dispersioonteljele on kinnitatud dispersioonpii (3).
® Soovi korral saab dispersioonpiid telje kiiljest eemaldada.

6.16.2 Seemne dispersioontelje kasutamine

1 2
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lllustratsioon. 6.16.2 - 261. Seemne dispersioontelg

Seemne dispersioontelg (1) on Uhendatud masina joulilekandega oma keti (2) abil. Seetdttu
poorleb dispersioontelg masina té6tamise ajal alati.

Iga seemne etteanduri dispersioonteljele on kinnitatud dispersioonpii (3).
® Soovi korral saab dispersioonpiid telje kiiljest eemaldada.

6.16.3 Vaikese seemne pendellaoturi kasutamine

ETTEVAATUST

A Pendellaoturi dispersioonpii ots ulatub veidi vdikese seemne etteanduri sisselaskeava
sisse. Kui soovite kasutada suletud asendis eraldusplaadiga vaikese seemne etteandurit,
eemaldage enne kasutamist pendellaoturi dispersioonpii vastava eraldusplaadi kohal,
et valtida konstruktsioonikahjustusi.
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lllustratsioon. 6.16.3 - 262. Vaikese seemne pendellaotur

Pendellaotur (1) on paigaldatud masina vaikese seemne punkri sisse. Pendellaotur to66tab edasi
ja tagasi liikudes.

Iga vaikese seemne etteanduri dispersioonteljele on kinnitatud dispersioonpii (2).

® Pendellaoturi teljel on kaks kinnitusava iga dispersioonpii jaoks: kinnitusava (3) kitsa
eraldusplaadi juures ja kinnitusava (4) laia eraldusplaadi juures. Soovi korral saab teljelt
eemaldada ka dispersioonpiid.

6.17 Kiilvisiigavuse reguleerimine

1. Soitke tavalisel kiilvikiirusel (8—-12 km/h) umbes 10 meetrit ja jadge seisma.

2. Seisake traktor, lilitage toide valja ja tommake seisupidur peale.

3. Kondige pdllul alale, mida te just kulvasite, ja plihkige pollu pealt lahtist pinnast.
4. Kontrollige kulvivao stigavust ning seda, kas vaos on seemneid ja vaetist.

® Vajaduse korral reguleerige kiilvisiigavust jaotise 6.10 Sahkseemendi surve
reguleerimine jargi.

6.18 Keskmiste margistite asendi tagamine

1. Kui te soidate teisel kiilvirajal, jadge seisma.
2. Seisake traktor, lilitage toide valja ja tdommake seisupidur peale.
3. Kontrollige vahemaad kiilviradade daarmiste ridade vahel.

® Vahemaa kiilviradade darmiste ridade vael peab CEREX 300 EVO korral olema 150
mm ja CEREX 400 EVO korral olema 154 mm.

4. Kui vahemaa on 0ige, reguleerige keskmisi margisteid jaotise 5.3.7 Keskmiste markerite
reguleerimine jargi.

6.19 Pidurisiisteemi t60
6.19.1 Seisupiduri kasutamine

Pidurisiisteemiga varustatud seemnekilvikul asub seisupidur (1) masina vasakul kiiljel
tooplatvormi all.

170 (264)



M U LT'VA Kasutus- ja hooldusjuhend

1.01 CEREX 300-400 EVO SeedPilot

Illustratsioon. 6.19.1 - 263. Seisupidur

1. Kinnitage kalibreerimiskatse vant (2) seisupiduri kilge.

® Kalibreerimiskatse vant on masinaga kaasas. Vant asub jéuiilekande katte taga
masina vasakul kiiljel.

2. Lulitage seisupidur sisse, keerates vanta (2) paripaeva.

® Keerake vanta, kuni tekib suur takistus. Pidurihoovad siis enam ei liigu.
3. Vabastage seisupidur, keerates vanta (2) vastupaeva.

® Keerake vant alati I6puni. Ldpuni jdudes vant enam ei liigu.

6.19.2 Pidurite vabastamine

® Need juhised kehtivad ainult pneumaatilise pidurisiisteemiga varustatud
seemnekilvikutele.

Pneumaatilisi pidureid saab vabastada pidurite vabastusklapiga, kui seemnekilviku
pneumaatiline pidurististeem ei ole Gihendatud traktori pneumaatilise pidurististeemiga.

Piduri vabastusklapp (1) asub veotiislil.

lllustratsioon. 6.19.2 - 264. Piduri vabastusklapp
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Vabastusklapi nupu (2) funktsioonid:

e pidurid vabastatakse, vajutades nuppu (ules)
* nupu valjatbmbamine (alla) hoiab pidurid sisse lulitatud, kui pneumaatilises paagis on
rohk.

Olenemata nupu asendist, vabastatakse pidurid, kui rohk seemnekulviku pneumaatilises paagis
vaheneb.

® Seemnekiilviku parkimisel veenduge, et see jaiks paigale, rakendades seisupiduri.

6.19.3 Pidurdusjou reguleerimine

® Need juhised kehtivad ainult pneumaatilise pidurisiisteemiga varustatud
seemnekilvikutele.

Vajalik pidurdusjoud varieerub olenevalt punkri tdituvuse tasemest. Pidurdusjoudu saab
reguleerida pidurdusjou reguleerimisklapiga.

Pidurdusjéu reguleerimisklapp (1) asub veotiislil.

lllustratsioon. 6.19.3 - 265. Pidurdusjou reguleerimisklapp

1. Keerake reguleerimisklapi hoob (2) sobivasse asendisse.
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lllustratsioon. 6.19.3 - 266. Pidurdusjou reguleerimisklapi asendid
® Kui punkrid on téis, keerake hoob asendisse (1).
Kui punkrid on pooltais, keerake hoob asendisse (2).
Kui punkrid on tiihjad, keerake hoob asendisse (3).

6.20 Punkrite tiihjendamine
6.20.1 Punkrite tilhjendamine kalibreerimisalusele
® Kui punker on peaaegu tiihi, suunatakse seeme véi vietis labi etteandurite

kalibreerimisalusele ja alus tiihjendatakse. Kalibreerimiskatse juhised on toodud
jaotises 6.8 ,Product calibration” (Toote kalibreerimine).

6.20.2 Punkrite tithjendamine labi sahkseemendite

lllustratsioon. 6.20.2 - 267. Punkri alumiste klappide avamine

1. Avage juhthoova abil tiihjendatava punkri alumine klapp (juhthoob (1) on vaetisepunkri
jaoks ja juhthoob (2) on seemnepunkri jaoks).
® CEREX 300 EVO: 1 juhthoob masina keskel.
CEREX 400 EVO: 2 juhthooba (1 punkri kummagi poole keskel).
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Illustratsioon. 6.20.2 - 268. Kalibreerimiskatse vant
2. Kinnitage kalibreerimiskatse vant (1) kalibreerimiskatse telje (2) kilge.
3. Kasutage etteanduride podramiseks kalibreerimiskatse vanta.

® Tiihjendamist vib lihtsustada suruéhu kasutamine, mis véimaldab kéik seemned
ja kogu vaetise punkritest ning etteanduridest valja puhuda.

6.21 Vaikese seemne punkri tithjendamine
6.21.1 Punkri tilhjendamine kalibreerimisalusele
® Kui viikese seemne punker on peaaegu tiihi, suunatakse seemned libi etteandurite

kalibreerimisalusele ja alus tiihjendatakse. Vaikese seemne punkri kalibreerimiskatset
on kirjeldatud jaotises 6.8.3 Vdikeste seemnete kalibreerimiskatse.

6.21.2 Vaikese seemne punkri tithjendamine labi torude
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lllustratsioon. 6.21.2 - 269. Vdikse seemne punkri alumise klapi avamine

1. Avage vdikese seemne punkri alumine klapp, keerates juhthooba (1) alla.
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lllustratsioon. 6.21.2 - 270. Kalibreerimiskatse vant
2. Kasutage etteanduride podramiseks kalibreerimiskatse vanta (1).

® Tiihjendamist voib lihtsustada surudhu kasutamine, mis véimaldab kéik seemned
ja kogu vaetise punkritest ning etteanduritest valja puhuda.

6.22 Traktorist lahtiiihendamine

OHT

A Seemnekilviku thendamise ja lahtilihendamise ajal on muljumisoht. Ohutu vahemaa
on 5 m. Olge darmiselt ettevaatlik, kui keegi annab ihendamise ning lahtithendamise
kohta seemnekdlviku ja traktori Iaheduses juhiseid.
OHT

A Veenduge, et traktor oleks valja lllitatud ja voti stititelukust valja voetud.

1. Avage masina tostekontuuri kuulventiil jaotise 5.3.5 Masina téstekontuuri kuulventiili
kasutamine jargi.
2. Uhendage seemnekiilviku elektriiihendused lahti.
3. Uhendage seemnekiilviku hiidrovoolikud traktorist lahti.
OHT

A Enne lahtilihendamist vabastage hidroslisteem réhu alt. Jargige traktori tootja
suuniseid.

OHT
A Kandke hidraulika lahtiihendamisel kaitsekindaid.

4. Uhendage seemnekiilviku veotiisel traktori haakeseadme kiiljest lahti véi vaherullratas
traktori aiste kuiljest lahti.

6.23 Masina hoiustamine

1. Puhastage masinat jaotise 7.3 Puhastamine jargi.
® pirast pesemist saate viimistleda kohad, kus véarv on kahjustunud.
2. Maarige koiki maarimiskohti jaotise 7.2 Maarimine ja 6litamine jargi.
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3. Kaitske varvitud pindu, tsingitud osi ja silindrivardaid, olitades neid kergelt selleks

ettendhtud kaitsedliga.
4. Masina hooajaliseks hoiustamiseks kasutage paikesevalguse eest kaitstud kuiva kohta.
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Illustratsioon. 6.23 - 271. Silindri tokised

5. Asetage 4 tokist (4) tostesilindri vardale, nii et sahkseemendid on maast natuke lahti

tostetud.
® Mudelil CEREX 300 EVO on 1 téstesilinder (2), mille peale asetatakse tokised.
Mudelil CEREX 400 EVO on 3 tostesilindrit (1-3). Tokised pannakse valimistele

silindritele (1, 3).

6. Veenduge, et etteanduri sektsioonide eraldusplaadid ei oleks taielikult suletud.
7. Kontrollige, et sahkseemendi surve reguleerimisvaartus oleks 1.

reguleerimiseks on toodud jaotises 6.10

® Suunised sahkseemendi surve

Sahkseemendi surve reguleerimine.
8. Kasutage rattakiile voi plokke, tagamaks, et masin pikaajalisel hoiustamisel ei liigu.
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7 Hooldus

A
A

OHT
Enne hooldamist vabastage hiidraulikastisteem rohu alt, ihendage lahti voolikud ja
traktori elektriihendused ning laske masinal jahtuda.

OHT
Teeninduse ja hoolduse ajal esineb masina Ulekandes muljumis- ja |6ikeoht. Enne
teenindust lulitage traktor valja, votke voti silitelukust ja tommake seisupidur peale.
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lllustratsioon. 7 - 272. Silindri tokised

OHT

Hoolduse ja teeninduse ajal esineb muljumisoht. Asetage 4 tokist (4) tostesilindri
varrastele. Mudelil CEREX 300 EVO on 1 tostesilinder (2), mille peale asetatakse tokised.
Mudelil CEREX 400 EVO on 3 tostesilindrit (1-3). Tokised pannakse valimistele
silindritele (1, 3). Pange masina alla alus véi muu sobiv tugi. Arge kunagi minge
toestamata masina alla.

OHT

Sulgege masina téstekontuuri kuulventiil jaotise 5.3.5 Masina téstekontuuri kuulventiili
kasutamine jargi.

> B B

OHT

Teeninduse ja hoolduse ajal esineb masina all muljumisoht ning masina Ulekandes
I6ikeoht. Enne teenindust veenduge, et traktor oleks valja lulitatud, voti stutelukust
valja voetud ning seisupidur rakendatud.

OHT

Kui masinal on keskmised margistid, veenduge, et need oleks transpordiasendis ning
nende kuulventiilid oleks suletud jaotise 3.4 Keskmiste margistite kuulventiilide
kasutamine jargi.

177 (264)



Kasutus- ja hooldusjuhend M U LT IV:A

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01

7.1 Ulevaatused
7.1.1 Kiirjuhend, iilevaatused

Seemnekiilvikule tehtavad Ulevaatused on niidatud alltoodud tabelis. Uks kord tédhooajal
tehtavaid Ulevaatusi peab tegema kevadel, kui masin pdrast talvist hoiustamist kasutusele
voetakse.

Tabel. 7.1.1 - 26. Seemnekaulvikul tehtavad Ulevaatused

1) Parast 2)lga 3) Iga 500 hektari jarel voi
esimest 50 hektari | (ks kord kasutushooajal
10 hektarit jarel
7.1.2 Poltide pinguse
. X X
kontrollimine
7.1.3 Rehviréhu kontrollimine X X
7.1.4 Vaherullratta rummude X
laagrite [6tku kontrollimine
7.1.5 Jouulekande kettide X X
pinguse kontrollimine
7.1.6 Veoratta keti pinguse
.. X X
kontrollimine
7.1.7 Veoratta |6tku Ulevaatus X
7.1.8 Veoratta |6tku Ulevaatus X X
7.1.9 Hiidraulikatingimuste X
kontrollimine
7.1.10 Elektrijuhtmete X
seisukorra kontrollimine
7.1.11 Veoaasa kontrollimine X
7.1.12 Kaigukasti 6li taseme X
kontrollimine
7.1.13 Sahkseemendi ketaste X
kontrollimine
7.1.14 Sihtkiiruse
reguleerimise toimimise X
kontrollimine
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7.1.2 Poltide pinguse kontrollimine

7.1.2.1 Transpordirataste rattapoltide pinguse kontrollimine
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lllustratsioon. 7.1.2.1 - 273. Transpordirataste rattapoldid

1. Kontrollige, et transpordirataste kdik M20 x 1,5 rattapoldid (1) on pingutatud.

® |gal kanderattal on 6 polti. Mudelil CEREX 300 EVO on 10 transpordiratast ja
mudelil CEREX 400 EVO on 13 transpordiratast.
Vajaduse korral pingutage polte. Kui rehvide vahel on kitsas vahe, pingutage
polte jargmisest vahest, kasutades narret ja kaepidet.
Poltidele on tehases paigaldatud keermeliim.

7.1.2.2 Transpordirataste dariklaagrites poltide pinguse kontrollimine
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lllustratsioon. 7.1.2.2 - 274, Transpordirataste aariklaagrite poldid

1. Kontrollige, et transpordirataste koik 24 M16 aariklaagri polti (1) oleks pingutatud.

® |gal laagril on neli polti. Kokku on kuus laagrit.
Vajaduse korral pingutage polte. Kui rehvide vahel on kitsas vahe, pingutage
polte jargmisest vahest, kasutades narret ja kdepidet.
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7.1.2.3 Vaherullratta rattapoltide pinguse kontrollimine

Illustratsioon. 7.1.2.3 - 275. Vaherullratta latt

1. Votke vaherullratta lati (1) kaks splinti (2) lahti.
2. Votke vaherullratta latt seda tostes lahti.
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lllustratsioon. 7.1.2.3 - 276. Vaherullratta rattapoldid
3. Kontrollige, et transpordirataste koik 20 rattapolti (M18) (1) on pingutatud.
® Vajaduse korral pingutage polte.
4. Pange vaherullratta latt tagasi ning lukustage latt splintidega.
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7.1.2.4 Sahkseemendi poltide pinguse kontrollimine

lllustratsioon. 7.1.2.4 - 277. Sahkseemendi alusosa poldid

1. Kontrollige, et sahkseemendi alusosa M20 poldid (1) oleksid pingutatud.
® Mudelil CEREX 300 EVO on 12 sahkseemendi alusosa polti ja mudelil CEREX 400
EVO on 18 alusosa polti.
Vajaduse korral pingutage polte kuni poérdemomendini 300 Nm.

lllustratsioon. 7.1.2.4 - 278. Sahkseemendi survepoldid

2. Kontrollige, et sahkseemendi surve U-polt (1) ja mutrid (2) oleksid pingutatud.
® Mudelil CEREX 300 EVO on 4 U-polti ja 8 mutrit. Mudelil CEREX 400 EVO on 8 U-
polti ja 16 mutrit.
Vajaduse korral pingutage mutreid kuni p66rdemomendini 100 Nm.
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lllustratsioon. 7.1.2.4 - 279. Sahkseemendi kiilvirulli poldid ja siigavuse reguleerimine

3. Kontrollige, et sahkseemendi kilvirulli kdik poldid (M16) (3) oleksid pingutatud.

® Mudelil CEREX 300 EVO on 40 sahkseemendi alusosa polti ja mudelil CEREX 400
EVO on 52 alusosa polti.
Vajaduse korral pingutage polte.

4. Kontrollige, et sahkseemendi stigavuse reguleerimise poldid (M12) (1) oleksid pingutatud.

® Mudelil CEREX 300 EVO on 40 sahkseemendi alusosa polti ja mudelil CEREX 400
EVO on 52 alusosa polti.
Vajaduse korral pingutage polte.

7.1.2.5 Tooplatvormi poltide pinguse kontrollimine

lllustratsioon. 7.1.2.5 - 280. To6platvormi poldid

1. Kontrollige, et tooplatvormi 6 M12 (2) polti oleksid pingutatud.
® Vajaduse korral pingutage polte.

2. Kontrollige, et 4 M16 polti (1) tostesilindri Iahedal oleksid pingutatud.
® Vajaduse korral pingutage polte.
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lllustratsioon. 7.1.2.5 - 281. Tooplatvormi U-poldid
3. Kontrollige, et 8 M8 mutrit (2) U-poldil (1) oleksid pingutatud.
® Vajaduse korral pingutage polte.

7.1.2.6 Veoaasa poltide pinguloleku kontrollimine

lllustratsioon. 7.1.2.6 - 282. Veoaasa poldid

1. Kontrollige, et veoaasa 12 polti (1) oleksid pingutatud.
® Vajaduse korral pingutage polte kuni poérdemomendini 400 Nm.

7.1.3 Rehvirohu kontrollimine

® Tagumise rehvi (250/80-18) dige rehvirdhk on 1,5 baari.
Vaherullratta rehvide 6ige rohk on 1,5 baari.
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7.1.4 Vaherullratta rummude laagrite l6tku kontrollimine

Illustratsioon. 7.1.4 - 283. Vaherullratta rummude laagrite I16tku kontrollimine

1. Sisestage ratta ja platvormi vahele latt (1).
2. Liigutage latti, veendumaks, et rattalaagris ei logise.
® Kui rattarummi laager logiseb, pingutage laagrit jaotise 7.6.1 Laagri pingutamine
jargi.

7.1.5 Jouiilekande kettide pinguse kontrollimine
7.1.5.1 Keti pinguse kontrollimine, vaetise ja seemne joulilekanne

1. Tostke jouulekande katet masina vasakul kljel.
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lllustratsioon. 7.1.5.1 - 284. Keti pinguse kontrollimine, vaetise ja seemne jouiilekanne

2. Kontrollige vaetisepunkri keti (1) ja seemnepunkri keti (3) labipainet, vajutades ketti
sormega alla.
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® Maksimaalne lubatud keti hilve (A) on 10 mm. Vajaduse korral reguleerige keti
pingust jaotise 7.5.1 Kettide pingutamine, vaetise ja seemne jouiilekanne jargi.
3. Kontrollige kdigukasti keti (2) labipainet, vajutades ketti sormega alla.
® Maksimaalne lubatud keti labipaine kogu pikkuses on 15-20 mm. Liiga 16tv kett
voib hooruda vastu etteanduri vollide laagreid. Vajaduse korral pingutage ketid
jaotise 7.5.1 Kettide pingutamine, vaetise ja seemne joutlekanne jargi.
4. Langetage joulilekande kate.

7.1.5.2 Keti pinguse kontroll, viikese seemne jouiilekanne

1. Tostke Ules joulilekande kate masina paremal kiiljel.
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lllustratsioon. 7.1.5.2 - 285. Keti pinguse kontroll, viikese seemne jouiilekanne
2. Kontrollige jouulekande keti (1) labipainet, vajutades ketti srmega alla.
® Maksimaalne lubatud keti hilve (A) on 10 mm. Vajaduse korral reguleerige keti

pingust jaotise 7.5.2 Keti pingutamine, vdikese seemne joutlekanne jargi.
3. Langetage joutlilekande kate.

7.1.5.3 Keti pinguse kontrollimine, vaetise dispersioontelje jouiilekanne

1. Tostke jouulekande katet masina vasakul kljel.

lllustratsioon. 7.1.5.3 - 286. Keti pinguse kontrollimine, vaetise dispersioontelje jouiilekanne
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2. Kontrollige joullekande keti (1) labipainet, tostes ketti sormega lles.
® Maksimaalne lubatud keti hilve (A) on 10 mm. Vajaduse korral reguleerige keti
pingust jaotise 7.5.3 Keti pingutamine, vaetise dispersioontelje joutilekanne jargi.
3. Langetage joulilekande kate.

7.1.5.4 Keti pinguse kontrollimine, seemne dispersioontelje jouiilekanne

1. Tostke joullekande katet masina vasakul kiljel.

lllustratsioon. 7.1.5.4 - 287. Keti pinguse kontrollimine, seemne dispersioontelje jouiilekanne
2. Kontrollige jouulekande keti (1) Iabipainet, vajutades ketti sdrmega alla.
® Maksimaalne lubatud keti hilve (A) on 10 mm. Vajaduse korral reguleerige keti
pingust jaotise 7.5.4 Keti pingutamine,_seemne dispersioontelje jouililekanne
jargi.
3. Langetage joulilekande kate.

7.1.6 Veoratta keti pinguse kontrollimine

Illustratsioon. 7.1.6 - 288. Veoratta katte kaas

1. Eemaldage 4 kattepolti (1) veoratta korpuse esiotsast ja katte kinnitusmutter (3) korpuse
tagumisest otsast.

2. Eemaldage kate (2).
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lllustratsioon. 7.1.6 - 289. Veoratta kett
3. Kontrollige, kas ketil (1) on hélbeid.

pingust jaotise 7.7.1 Veoratta keti pingutamine jargi.
4. Asendage kate.

® Maksimaalne lubatud lsbipaine (A) on 10 mm. Vajaduse korral reguleerige keti

5. Kinnitage polt korpuse esiosas ja kinnitus korpuse tagumises otsas.
® Kasutage paigaldamisel alati uusi lukustusmutreid.
7.1.7 Veoratta lotku lilevaatus

® Sidurit tuleks kontrollida tiks kord aastas / kiilvihooajal.

Illustratsioon. 7.1.7 - 290. Siduri lilevaatus
1. Kontrollige siduri painduva tihendusosa (1) |6tku.

® Mo6tke rummu ja painduva Gihenduselemendi (2) vahe kaliibriga.

Kui 16tk on 3 mm véi rohkem, vahetage painduv Uhendusosa jaotise 7.7.2
Veoratta siduri vahetamine jargi valja.
7.1.8 Veoratta lotku iilevaatus

1. Langetage masin to6asendisse.
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Illustratsioon. 7.1.8 - 291. Veoratta lotku lilevaatus

2. Kontrollige veoratta I6tku (A).
® Mootke l6tku veoratta hamba ja kanderatta alumise pinna vahel. Lotk peaks

olema 3-5 mm.
3. Esmalt I6dvendage l6tku reguleerimiseks lukustusmutrit (1).
® Kui l6tk on vaiksem kui 3 mm, tdstke veoratast, keerates polti (2) paripaeva.
Kui I6tk on suurem kui 5 mm, langetage veoratast, keerates polti (2) vastupdeva.

4. Parast reguleerimist pingutage lukustusmutrit.

7.1.9 Hidraulikatingimuste kontrollimine

1. Kontrollige hiidraulikasiisteemi tihedust.
2. Vajaduse korral pingutage Ghendusi.
3. Kontrollige, kas voolikud on kahjustusteta ega leki.

® Vajaduse korral vétke tihendust hooldusteenindusega.
7.1.10 Elektrijuhtmete seisukorra kontrollimine
1. Veenduge, et juhtmete isolatsioon ei oleks kulunud ning juhtmed oleksid nahtavad.
2. Veenduge, et juhtmete isolatsioon ei oleks sulanud ning neil ei oleks kuumutamise ega
polemise jalgi.
Vajaduse korral parandage, kasutades taiendava isolatsioonina naiteks teipi.
Kui juhe on katki I6igatud, votke Gihendust hoolduspersonaliga.
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7.1.11 Veoaasa kontrollimine

Illustratsioon. 7.1.11 - 292. Veoaasa kulumine

1. Kontrollige, et veoaas ei oleks liiga kulunud.
® Maksimaalne kulumine (A) on 2,5 mm. Ava maksimaalne suurus on 52,5 mm.

2. Kontrollige, et veoaasas ei oleks morasid.
® Vajaduse korral vahetage veoaas jaotise 7.8.1 Veoaasa vahetamine jargi.

7.1.12 Kaigukasti oli taseme kontrollimine
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lllustratsioon. 7.1.12 - 293. Kdigukasti olitase

1. Kontrollige kdigukasti 6litaset.
® OQlitase on dige, kui seda on ndha kontrollaknas (1). Vajaduse korral lisage éli.

Oli tuleb kaigukastist kondenseerunud vee eemaldamiseks vahetada vahemalt
iga viie aasta jarel.
Nouetekohane 6likogus on 0,8 liitrit. Kasutage standardile 1ISO VG32 vastavat

hidrodli.
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7.1.13 Sahkseemendi ketaste kontrollimine

Illustratsioon. 7.1.13 - 294. Sahkseemendi kettad

1. Kontrollige, et ketaste (1) liikumine Uksteise suhtes oleks kergelt piiratud ning et laagris ei
oleks l6tku tunda, kui ketast tagumisest servast keeratakse.
® Kui kettad liiguvad Uksteise suhtes vabalt véi laagri 16tk on liiga suur, reguleerige

vaheplekiga eelpingutust.
Kui ketas ei poorle, puhastage vajaduse korral kettaid jaotise 7.3.4 Sahkseemendi
ketaste puhastamine jargi. Kui ketas ikka veel ei p6orle, vahetage ketas vajaduse
korral jaotise 7.9.2 Sahkseemendi ketta vahetamine jargi valja voi vahetage laager
jaotise 7.9.3 Sahkseemendi laagri vahetamine jargi valja.

2. Mootke ketta labimootu.

® Ketas peaks olema (mmargune, minimaalselt 350 mm libimé6duga. Kui
labimo6t on vdiksem kui 350 mm, vahetage ketas vajaduse korral jaotise 7.9.2
Sahkseemendi ketta vahetamine jargi valja.
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7.1.14 Sihtkiiruse reguleerimise toimimise kontrollimine

' ;; 2
wliv il

lllustratsioon. 7.1.14 - 295. Sihtkiiruse reguleerimise toimimise kontrollimine

1. Tostke jouulekande katet masina vasakul kuljel.

2. Lubage vaetise laotamise sihtkiiruse reguleerimine ja veenduge, et osuti (1) liiguks vaetise
doseerimiskoguse skaalal (2).

3. Lubage seemne kilvamise sihtkiiruse reguleerimine ja veenduge, et osuti (3) liiguks
seemne doseerimiskoguse skaalal (4).

4. Langetage joulilekande kate.
7.1.15 Pidurisiisteemi kontrollimine

Seemnekdilviku pidurististeemil (kui see on paigaldatud) tehtavad Ulevaatused on naidatud
jargmises tabelis.

Tabel. 7.1.15 - 27. Pidurististeemil tehtavad Ulevaatused

lga Iga 500 hektari jarel voi ks kord
péev | kasutushooajal !

7.1.15.2 Vee tihjendamine pneumaatilisest X

paagist

7.1.15.1 Piduriklotside kontrollimine X
7.1.15.3 Olitaseme kontrollimine "

pneumohidraulilises muunduris

7.1.15.4 Pesaiihenduse filtrite puhastamine X

D Kord kasutushooajal tehtavad ulevaatused tuleks teha kevadel, kui masin parast talveks
hoiulepanekut esimest korda kasutusele voetakse.
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7.1.15.1 Piduriklotside kontrollimine

OHT

A Piduriklotsid asuvad kiilviku mélemal kiiljel ddrmistes transpordiratastes.

Enne mis tahes hooldus- v6i remondit66d veenduge, et piduritrummel ja muud piduri
osad oleksid maha jahtunud. Péletusoht.

1. Kontrollige piduriklotside kulumist.
® Vahetage piduriklotsid, kui héérdepinna paksus on alla 1,5 mm.

7.1.15.2 Vee tiihjendamine pneumaatilisest paagist

® Need juhised kehtivad ainult pneumaatilise pidurisiisteemiga varustatud
seemnekdlvikutele.

Paaki tuleb iga pdev tiihjendada.

Pneumaatiline paak (1) asub veotiislil.

lllustratsioon. 7.1.15.2 - 296. Vee tiihjendamine pneumaatilisest paagist

1. Tommake pneumaatilise paagi (1) tihjendusklapi (2) juhe (3) alla.
2. Hoidke klappi lahti, kuni klapist valjuv 6hk on kuiv.
3. Vabastage juhe.

® Klapp sulgub automaatselt.
7.1.15.3 Olitaseme kontrollimine pneumohiidraulilises muunduris

® Need juhised kehtivad ainult pneumaatilise pidurisiisteemiga varustatud
seemnekilvikutele.

Pneumohudrauliline muundur (1) asub veotiislil.
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lllustratsioon. 7.1.15.3 - 297. Olitaseme kontrollimine pneumohiidraulilises muunduris

1. Veenduge, et dlitase 6lipaagis oleks tahiste MIN (2) ja MAX (3) vahel.
2. Vajaduse korral lisage oli.
® Kasutage hiidrosiisteemidele méeldud mineraaléli.

7.1.15.4 Pesaiihenduse filtrite puhastamine

OHT
A Pneumaatiliste voolikuihenduste tGhendamisel voi lahtiihendamisel olge aarmiselt
ettevaatlik. Pneumaatiline voolik voib ootamatult lilkuda. Arge suunake surudhku
kunagi oma nahale.
® Need juhised kehtivad ainult pneumaatilise pidurisiisteemiga varustatud
seemnekilvikutele.
Filtrid on integreeritud kulviku pneumaatilise pidurisiisteemi pesatihendustesse (2 tk).

1. Eemaldage filtrikassetid pesatihendustest.
2. Puhastage filtrikassette puhastusvahendiga.
3. Kuivatage filtrikassetid suruéhuga.

4. Vahetage filtrikassetid pesalihendustes.

7.2 Maarimine ja olitamine

® pirast masina kasutuselevottu peaks parast esimest 10 hektarit kdiki maarimiskohti
maarima.
Ketasnugadel on isemaarivad laagrid, mida pole vaja maarida.
Maarimisel ja 6litamisel veenduge, et maardenippel oleks avatud. Maarige kohta, kuni
maare voolab liigendist vélja. Uldjuhul piisab maardeniplitele maardepustoli 1-2
pigistuskorrast. Plihkige Uleliigne maare ara.
Kasutage madrimiseks liitiumil pohinevat maaret. Kette Olitatakse kvaliteetse
mootoridliga.
Viskoosse, pikakiulise maarde ning tahkeid maardeosakesi sisaldavate maarete
(moliibdeensulfiid ja grafiit) kasutamine on keelatud.
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7.2.1 Kiirjuhend, maarimine
Tabel. 7.2.1 - 28. Maarimiskohad
1)Iga 2) Iga 500 hektari jarel voi | Maardeniplite
50 hektari | iiks kord kasutushooajal arv masinas
jarel (tk)
7.2.2 Jouiulekande kettide X
maarimine
7.2.3.1 Veoratta keti X
maarimine
7.2.3.2 Rattatelje laagrite X 3
maarimine
7.2.5 Tagatelje koosteplaadi X 7
maarimine
7.2.6 Rattatelje laagrite X 6
maarimine
7.2.7 Tostesilindri maarimine CEREX 300 EVO:
2
X
CEREX 400 EVO:
6
7.2.8 Veoaasa maarimine X
7.2.9 Keskmise margisti
. e X 4
silindrite maarimine
7.2.10 Tagumise margisti
. o X 4
silindrite maarimine
7.2.11 Vaherullratta tihvtide 6 (tihvtides)
ja rattarummide maarimine. X X
4 (ratastes)
7.2.12 Eesmise silurplaadi
. e X 2
silindrite maarimine
7.2.13 Eesmise akke
. e . X 2
silindrite maarimine
7.2.14 Eesmise
ketaskultivaatori silindrite X 2
maarimine
7.2.15 Veotiisli silindri X 7
maarimine
7.2.16 TOmmitsa madrimine X 4
7.2.17 Seisupiduri hoova
- s X 2
vollide maarimine
7.2.18 Seisupiduri vanda X 1
maarimine
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7.2.2 Jouiilekande kettide maarimine
7.2.2.1 Keti maarimine, vaetise- ja seemnepunkri jouiilekanne

1. Tostke joullekande katet masina vasakul kljel.

P

R e 0P

lllustratsioon. 7.2.2.1 - 298. Keti mdarimine, vdetise- ja seemnepunkri jouiilekanne
2. Madrige vaetisepunkri kett (1), kaigukasti kett (2) ja seemnepunkri kett (3).
® Jilgige, et 6li voolaks ka kettaplaatide vahele ja mitte (iksnes rulli sisse.
3. Langetage joulilekande kate.

7.2.2.2 Keti maarimine, vaikese seemne jouiilekanne

1. Tostke Ules joullekande kate masina paremal kiiljel.

J | /

o 5 wm—

lllustratsioon. 7.2.2.2 - 299. Keti mdarimine, vdikese seemne jouiilekanne
2. Maadrige ketti (1).
® Jilgige, et 6li voolaks ka kettaplaatide vahele ja mitte (iksnes rulli sisse.
3. Langetage joulilekande kate.
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7.2.3 Veoratta maarimine

7.2.3.1 Veoratta keti maarimine

lllustratsioon. 7.2.3.1 - 300. Veoratta kett

1. Eemaldage 4 kattepolti (1) veoratta korpuse esiotsast ja katte kinnitusmutter (3) korpuse

tagumisest otsast.
2. Eemaldage kate (2).

Illustratsioon. 7.2.3.1 - 301. Veoratta keti maarimine

3. Maadrige ketti (1).
® Jilgige, et 6li voolaks ka kettaplaatide vahele ja mitte (iksnes rulli sisse.

4. Asendage kate.
5. Kinnitage polt korpuse esiosas ja kinnitus korpuse tagumises otsas.

® Kasutage kinnitamiseks alati uusi lukustusmutreid.
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7.2.3.2 Rattatelje laagrite maarimine

Illustratsioon. 7.2.3.2 - 302. Veoratta katte kaas

1. Eemaldage 4 kattepolti (1) veoratta korpuse esiotsast ja katte kinnitusmutter (3) korpuse
tagumisest otsast.

2. Eemaldage kate (2).

lllustratsioon. 7.2.3.2 - 303. Rattatelje laagrite maarimine
3. Maarige labi maardenipli 2 veorattalaagrit (1, 2) ja veoratta toe laagrit (3).
® Femaldage laagrist labiv pressiv vana méére.
4. Asendage kate.
5. Kinnitage polt korpuse esiosas ja kinnitus korpuse tagumises otsas.
® Kasutage kinnitamiseks uusi lukustusmutreid.
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7.2.4 Sahkseemendi survesilindri maarimine

Illustratsioon. 7.2.4 - 304. Sahkseemendi survesilindri maarimine

1. Maarige nelja sahkseemendi survesilindrit (1).
® Sahkseemendi survesilindri peal on maardenippel.

7.2.5 Tagatelje koosteplaadi maarimine

lllustratsioon. 7.2.5 - 305. Tagatelje koosteplaat

1. Maarige tagatelgede koosteplaadi (1) kahte aisa puksi.
® Aiste puksid asuvad seemnekiilviku mélemal kiiljel punkri tagumistes nurkades.
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7.2.6 Rattatelje laagrite maarimine
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lllustratsioon. 7.2.6 - 306. Rattatelje laagrid

1. Piduriteta masin: madrige 6 rattatelje laagrit (1).
2. Piduritega masin: maarige 4 rattatelje laagrit (1).
® Masina vasak ja parem kiilg: vélimisel rattal on isemaérivad laagrid

7.2.7 Tostesilindri maarimine
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Illustratsioon. 7.2.7 - 307. Tostesilinder

1. Maarige tostesilindrit (silindreid).
® Mudelil CEREX 300 EVO on 1 téstesilinder (2) ja mudelil CEREX 400 EVO on 3
tostesilindrit (1-3).
Tostesilindri peal ja all on maardenippel.
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7.2.8 Veoaasa maarimine

Illustratsioon. 7.2.8 - 308. Veoaas

1. Puhastage veoaasa (1) seda piihkides.
2. Kandke veoaasale maardeainet.

7.2.9 Keskmise margisti silindrite maarimine

lllustratsioon. 7.2.9 - 309. Keskmise margisti silindrid

1. Maarige 2 keskmise margisti silindrit (1).
® Keskmise mérgisti silindri peal ja all on maardenippel (2).
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7.2.10 Tagumise margisti silindrite maarimine

lllustratsioon. 7.2.10 - 310. Tagumise margisti silindrid

1. Maarige 2 tagumise margisti silindrit (1).
® Mélema silindri laagrikeres on 1 maardenippel (2).

7.2.11 Vaherullratta tihvtide ja rattarummide maarimine.
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Illustratsioon. 7.2.11 - 311. Vaherullratta tihvtid

1. Maarige vaherullratta horisontaalset ja vertikaalset tihvti.
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® Horisontaalsel tihvtil on 2 maardeniplit (2, 4). Vertikaalsel tihvtil on 2 maardeniplit
(1,3).
2. Maarige vaherullratta lati kaht tihvti.
® Molemas vaherullratta lati tihvtis on tiks maardenippel (5).

lllustratsioon. 7.2.11 - 312. Vaherullratta lati lahtivotmine
3. Votke vaherullratta lati (1) kaks splinti (2) lahti.
4, VVotke vaherullratta latt seda tostes lahti.
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lllustratsioon. 7.2.11 - 313. Vaherullratta rattarummud
5. Madrige nelja rattarummu (1).
® Rattarummudel on méasrdenippel (2).
6. Pange vaherullratta latt tagasi ning lukustage latt splintidega.
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7.2.12 Eesmise silurplaadi silindrite maarimine

Illlustratsioon. 7.2.12 - 314. Eesmise silurplaadi silindrid

1. Madrige kahte eesmise silurplaadi silindrit (1).
® Mélema silindri peal on (iks maardenippel.

7.2.13 Eesmise d@kke silindrite maarimine

Illustratsioon. 7.2.13 - 315. Eesmise dkke silindrid

1. Madrige 2 eesmise dkke silindrit (1).
® Maardeniplid (2) asuvad silindri kolvipoolsel kiiljel.
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7.2.14 Eesmise ketaskultivaatori silindrite maarimine

Illustratsioon. 7.2.14 - 316. Eesmise ketaskultivaatori silindrid

1. Madrige 2 eesmise ketaskultivaatori silindrit (1).
® Maardeniplid (2) asuvad silindri kolvipoolsel kiiljel.

7.2.15 Veotiisli silindri maarimine

Illustratsioon. 7.2.15 - 317. Veotiisli silinder

1. Maarige veotiisli silindrit (1).
® Veotiisli silindri peal ja all on maardenippel (2).
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7.2.16 Tommitsa maarimine

Illustratsioon. 7.2.16 - 318. Tommits

1. Madrige tommitsa (1) keermeid mélemast otsast (2, 3).

7.2.17 Seisupiduri hoova véllide maarimine
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lllustratsioon. 7.2.17 - 319. Seisupiduri hoova véllid

1. Maarige seisupiduri hoova véllid (1, 2) labi maardeniplite (3, 4).
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7.2.18 Seisupiduri vanda maarimine

lllustratsioon. 7.2.18 - 320. Seisupiduri vint
1. Maarige seisupiduri vant (1) Iabi maardenipli (2).
7.3 Puhastamine
7.3.1 Punkrite puhastamine

® Kandke punkrite puhastamise ajal kaitseprille ja kaitsekindaid.
Puhastage vaikese seemne punkrit, kui muudate kiilvatavat sorti ning kilvihooaja
I6pus. Kilvipausi tegemisel ja hooaja I6pus tiihjendage ja puhastage vaetisepunker
ning peske vaetis masinalt maha.

lllustratsioon. 7.3.1 - 321. Alumised klapid avatud

1. Avage seemnekiilviku eesosas olev vaetise etteanduri sektsiooni alumine klapp, keerates
juhthooba (1) alla.

2. Avage seemnekiilviku tagumises osas olev seemne etteanduri sektsiooni alumine klapp,
keerates juhthooba (2) alla.
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Illustratsioon. 7.3.1 - 322. Punkrite puhastamine
3. Eemaldage vaetisepunkri (3) séelurid (1, 2).
4. Puhastage vaetisepunker suruéhuga.
5. Peske vaetisepunkrit (3) ja seemnepunkrit (4) pesuvahendi ja sooja veega.
6. Vajaduse korral puhastage mahuteid survepesuriga.
ETTEVAATUST

A Jalgige, et vesi ei satuks elektriseadmetesse.

7. Kuivatage punkrid suruéhuga.
8. Sulgege etteanduri sektsioonide alumised klapid.

7.3.2 Vdikese seemne punkri puhastamine

® Kandke punkrite puhastamise ajal kaitseprille ja kaitsekindaid.
Puhastage vdikese seemne punkrit, kui muudate kiilvatavat sorti ning kilvihooaja
I6pus.
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lllustratsioon. 7.3.2 - 323. Alumine klapp avatud

1. Avage alumine klapp, keerates juhthooba (1) alla.

207 (264)




Kasutus- ja hooldusjuhend M U LTIVA

CEREX 300-400 EVO SeedPilot 1.01

O
.. :'Ili,-i wrd BEEEEEEHE

= %%i||!§§§§§§Eiiﬁliiléi%%llliiiii

lllustratsioon. 7.3.2 - 324. Vdikese seemne punkri puhastamine
2. Puhastage vaikese seemne punkrit (1) suruéhuga.
3. Peske vaikese seemne punkrit pesuvahendi ja sooja veega.
4. Vajaduse korral puhastage punkrit survepesuriga.
ETTEVAATUST

A Jalgige, et vesi ei satuks elektriseadmetesse.

5. Kuivatage punker suruéhuga.
6. Sulgege etteanduri sektsiooni alumine klapp.

7.3.3 Varvipinna puhastamine

® Virvipinna puhastamise ajal kaitseprille ja kaitsekindaid.
Puhastage varvipinda kiilvihooaja 16pus.

1. Puhastage seemnekiilviku varvipinda harjamise teel ja suruéhuga.
2. Vajaduse korral puhastage varvipinda survepesuriga.
ETTEVAATUST

A Jalgige, et vesi ei satuks elektriseadmetesse.

3. Maarige koiki maarimiskohti jaotise 7.2 Madrimine ja 6litamine jargi.

® pirast pesemist saate viimistleda kohad, kus varv on kahjustunud. Varvitud pinda saab
kaitsta 6hukese olikihi pealekandmisega, kasutades selleks ette nahtud kaitsedli.
Valtida tuleks kaitsedli sattumist kummist ja plastist osadele.

7.3.4 Sahkseemendi ketaste puhastamine

® Kandke sahkseemendi ketaste puhastamise ajal kaitseprille ja kaitsekindaid.
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Illustratsioon. 7.3.4 - 325. Sahkseemendi kettad

1. Puhastage sahkseemendi kettad (1) survepesuriga.
® puhastage ka skreeperi ja kiilvirulli vahelist 16tku.
2. Kandke kuluvosadele kaitsedli, et kaitsta neid korrosiooni eest.

3. Kui kettad on kuivad, keerake iga ketasnoa paari méne poorde vorra, et skreeperid
eemaldaksid ketaste sisekillgedelt kuivanud mustuse.

7.3.5 Etteanduri sektsioonide puhastamine

® Kandke etteanduri puhastamise ajal kaitseprille ja kaitsekindaid.
Puhastage etteanduri sektsioone kulvihooaja |6pus.

lllustratsioon. 7.3.5 - 326. Etteanduri sektsioonide puhastamine

1. Keerake etteanduri puhastusluuk (1) Gles.
2. Puhastage etteanderulli (2) sooned puupulga ja veega ning suruéhuga puhudes.

7.3.6 Vaikese seemne punkri etteanduri sektsioonide puhastamine

® Kandke etteanduri puhastamise ajal kaitseprille ja kaitsekindaid.
Puhastage etteanduri sektsioone kulvihooaja |6pus.
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lllustratsioon. 7.3.6 - 327. Vdikese seemne punkri etteanduri sektsioonide puhastamine

1. Keerake etteanduri puhastusluuk (1) Gles.
2. Puhastage etteanderulli (2) sooned puupulga ja veega ning suruéhuga puhudes.

7.4 Transpordiratta koost

® Selles jaotises kirjeldatakse rattakoostu mahavétmist ja paigaldamist. Kui te pole kindel,
kuidas seda t66d teha, votke tihendust hoolduspersonaliga.

7.4.1 Rattakoostu mahavotmine

OHT
Rataste eemaldamise ajal esineb muljumis- ja I6ikeoht.

OHT
A Veenduge, et seemnekulvik oleks korralikult paigas ning et masin oleks

transpordiasendis. Veenduge, et seemnekdlvik ei saaks Gheski suunas liikuda.

OHT
Rattakoostu peaks maha votma kaks inimest.
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lllustratsioon. 7.4.1 - 328. Skreeperi mahavotmine

1. Kui masinal on skreeper, votke see maha, eemaldades poldid (1), seibid (2, 3) ja mutrid
(4).
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lllustratsioon. 7.4.1 - 329. Tagumise margisti silindrite eemaldamine.

2. Eemaldage 2 tagumise margisti silindrid (4), eemaldades splindid (1), tihvtid (6) ja seibid
(3).

3. Pangessilindrid tooplatvormile.
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lllustratsioon. 7.4.1 - 330. Tagumise dkke mahavétmine

4. Kui masinal on tagumine dke, votke see maha, eemaldades tagumise akke volli poldid (3),
seibid (2) ja mutrid (1) ning vottes tagumise dkke ketid (4) tooplatvormilt lahti.
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lllustratsioon. 7.4.1 - 331. Tagumise dkke tostmine

OHT
A Kasutage tagumise akke mahavotmiseks vintsi. Siduge toru (2) imber tdstetropp
(1).
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Illlustratsioon. 7.4.1 - 332. Transporditoed
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5. Paigaldage M20x50 poltidega (1) seemnekiilviku mélemale kiljele transporditoed (2).
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Illustratsioon. 7.4.1 - 333. Rattakoostu mahavotmine

6. Eemaldage rattakoostu mélemalt kiiljelt kahjustatud rattakoostu aariklaagri neli polti (1).
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Illustratsioon. 7.4.1 - 334. Poltide keeramine

7. Kui te votate maha valimise rattakoostu, keerake laagripolte keskmise ja valimise
rattakoostu vahel, et keskmine rattakoost maha ei kukuks.
® Veenduge, et poldid ei tuleks plaadi (2, 3) tagant vilja.
Kui te votate maha vasakpoolse rattakoostu, keerake polte (4) nii, et nende suund
oleks paremalt vasakule. Kui te votate maha parempoolse rattakoostu, keerake
polte (1) nii, et nende suund oleks vasakult paremale.

8. Tostke rattakoost maast pisut lahti.
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lllustratsioon. 7.4.1 - 335. Rattakoostu toetavad poldid
® Allesjaanud rattakooste toetavad endiselt poldid (1).

OHT
A Olge rattakoostu lahtitulemise ajal ettevaatlik.

7.4.2 Rattakoostu mahavotmine

lllustratsioon. 7.4.2 - 336. Aariklaagri eraldamine

1. Avage lukustuskruvi (1).
2. Eemaldage teljelt aariklaager (2).

® Kasutage laagri eraldamiseks vastavat tooriista. Arge kasutage laagri
eraldamiseks haamrit.
Vajaduse korral vahetage laager valja.
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lllustratsioon. 7.4.2 - 337. Rattapoltide lahti keeramine
3. Eemaldage rehv, keerates kuus rattapolti (1) lahti.

® Kui rattakoostu keskmise rehvi peab vilja vahetama, peaks vélimise rehvi samuti
maha votma. Rehv tuleks maha votta keskmise rehvi poltide poolt.

7.4.3 Rattakoostu paigaldamine

1. Enne rattakoostu paigaldamist puhastage pinnad.
2. Puhastage poltide keermed.

lllustratsioon. 7.4.3 - 338. Rehvi paigaldamine

3. Paigaldage rehv, pingutades kuut rattapolti (1).
® Pingutusmoment on 350 N m. Kasutage keskmise tugevusega keermeliimi.
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Illustratsioon. 7.4.3 - 339. Laagri kinnitamine
4. Kinnitage aariklaager (2) teljele ja pingutage kinnituskruvi (1).
® Vajaduse korral vahetage kahjustatud laager vilja.
7.4.4 Rattakoostu paigaldamine
\ ’/¢'1“:|h5;".\*&%9 Qi
‘\ % )
-1

lllustratsioon. 7.4.4 - 340. Rattakoostu paigaldamine

1. Kinnitage rattakoostu aariklaagri neli polti (1) rattakoostu mélemal kiiljel.
® pPingutusmoment on 230 Nm. Kasutage uusi lukustusmutreid.
2. Eemaldage transporditoed.
3. Vajaduse korral paigaldage skreeper jaotise 5.1.11 Skreeperi paigaldamine, tagumine dke
jaotise 5.1.13 Tagumise dkke paigaldamine ja tagumise margisti silinder jaotise 5.1.14
Tagumiste margistite paigaldamine tagumisele dkkele jargi.

® Rattapolte ei ole vaja uuesti pingutada, kui paigaldamise ajal on kasutatud keermeliimi
ning poldid on pingutatud 6ige momendini.
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7.5 Jouiilekande kettide pingutamine
7.5.1 Kettide pingutamine, vaetise ja seemne jouiilekanne

1. Tostke joullekande katet masina vasakul kiljel.
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lllustratsioon. 7.5.1 - 341. Kdigukasti keti pingutamine
2. Lédvendage kaigukasti ketti (1), keerates lahti ketiajami (2, 4) mutrid (3, 5).
3. Pingutage ketti, liikates ketiajamid (2, 4) alla samale koérgusele.
4. Pingutage ketiajami mutrit.
5. Kontrollige, kas kaigukasti ketil on halbeid.

® Maksimaalne lubatud keti labipaine kogu pikkuses on 15-20 mm. Liiga 16tv kett
voib hooruda vastu etteanduri vollide laagreid.

lllustratsioon. 7.5.1 - 342. Vaetisepunkri keti pingutamine
6. Lodvendage vaetisepunkri ketti (1), keerates lahti ketiajami (2) mutri (3).
7. Pingutage ketti, vajutades keti hammasratast alla.
8. Pingutage keti hammasratta mutrit.
9. Kontrollige, kas vaetisepunkri ketil on halbeid.
® Hilve peaks olema vaiksem kui 10 mm.
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lllustratsioon. 7.5.1 - 343, Seemnepunkri keti pingutamine
10. Lédvendage seemnepunkri ketti (1), keerates lahti ketiajami (3) mutri (2).
11. Pingutage ketti, tdstes selle ketiajami kuiljest Ules.
12. Pingutage keti hammasratta mutrit.
13. Kontrollige, kas seemnepunkri ketil on halbeid.
® Hilve peaks olema vaiksem kui 10 mm.
14. Langetage joullekande kate.

7.5.2 Keti pingutamine, vaikese seemne jouiilekanne

1. Tostke Ules joullekande kate masina paremal kiiljel.
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Illustratsioon. 7.5.2 - 344, Viikese seemne punkri keti pingutamine
2. Loédvendage ketti (1), keerates lahti ketiajami (2) mutri (3).
3. Pingutage ketti, liigutades seda kiilgsuunas ketiajamist paremale.
4. Pingutage keti hammasratta mutrit.
5. Kontrollige vdikese seemne punkri ketti labipainde suhtes.
® Hilve peaks olema vaiksem kui 10 mm.
. Langetage joutilekande kate.

(@)
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7.5.3 Keti pingutamine, vaetise dispersioontelje jouiilekanne

1. Tostke jouulekande katet masina vasakul kljel.

lllustratsioon. 7.5.3 - 345. Kadigukasti keti pingutamine

2. Loédvendage kaigukasti ketti (1), keerates lahti ketiajami (2, 4) mutrid (3, 5).
3. Pingutage ketti, likates ketiajamid (2, 4) alla samale koérgusele.

4. Pingutage ketiajami mutrit.

5. Kontrollige, kas kaigukasti ketil on halbeid.

® Maksimaalne lubatud keti labipaine kogu pikkuses on 15-20 mm. Liiga 16tv kett
voib hodruda vastu etteanduri vollide laagreid.

lllustratsioon. 7.5.3 - 346. Vdetise dispersioontelje keti pingutamine
. Lodvendage vaetise dispersioontelje ketti (1), keerates lahti ketiajami (2) mutri (3).
. Pingutage ketti, vajutades keti hammasratast alla.
. Pingutage keti hammasratta mutrit.
Kontrollige, kas ketil on halbeid.
® Hilve peaks olema vaiksem kui 10 mm.
10. Langetage joullekande kate.

© ® N O
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7.5.4 Keti pingutamine, seemne dispersioontelje jouiilekanne

1. Tostke jouulekande katet masina vasakul kljel.

lllustratsioon. 7.5.4 - 347. Kdigukasti keti pingutamine
2. Loédvendage kaigukasti ketti (1), keerates lahti ketiajami (2, 4) mutrid (3, 5).
3. Pingutage ketti, likates ketiajamid (2, 4) alla samale koérgusele.
4. Pingutage ketiajami mutrit.
5. Kontrollige, kas kaigukasti ketil on halbeid.

® Maksimaalne lubatud keti labipaine kogu pikkuses on 15-20 mm. Liiga 16tv kett
voib hooruda vastu etteanduri vollide laagreid.

lllustratsioon. 7.5.4 - 348. Seemne dispersioontelje keti pingutamine
6. Lodvendage seemne dispersioontelje ketti (1), keerates lahti ketiajami (2) mutri (3).
7. Pingutage ketti, vajutades keti hammasratast alla.
8. Pingutage keti hammasratta mutrit.
9. Kontrollige, kas ketil on halbeid.
® Hilve peaks olema vaiksem kui 10 mm.
10. Langetage joullekande kate.
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7.6 Vaherullratta rummulaagri lotk
7.6.1 Laagri pingutamine

1. Tostke vaherullratta rehv maast lahti.

Illustratsioon. 7.6.1 - 349. Rummu kaas

2. Lédvendage rummu kaant (1) seda vastupdeva keerates.

lllustratsioon. 7.6.1 - 350. Rattarummu laagri pingutamine
3. Votke lukustustihvt (3) teljel kroonmutrist (2) valja.
4. Pingutage mutrit, keerates samal ajal ratast, kuni laagris (1) on tunda kerget vastupanu.

5. Seejarel keerake mutrit lahti, kuni lukustustihvt sobitub jargmise mutri avasse, kus laager
vabalt p&orleb.

6. Fikseerige tihvt.
7. Taitke kolmandik anumast maardeainega ja pange rummu kaas seda paripdeva keerates
tagasi.
® pingutusmoment on 50 Nm.
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7.7 Veoratas

7.7.1 Veoratta keti pingutamine

Illustratsioon. 7.7.1 - 351. Veoratta katte avamine

1. Eemaldage 4 kattepolti (1) veoratta korpuse esiotsast ja katte kinnitusmutter (3) korpuse
tagumisest otsast.

2. Eemaldage kate (2).

lllustratsioon. 7.7.1 - 352. Veoratta keti pingutamine
3. Lodvendage ketiajami (2) mutrit (1).
4. Pingutage veoratta ketti (3), liigutades ketiajamit Ules.
5. Pingutage mutrit ja kontrollige keti labipainet.
® Maksimaalne lubatud keti hilve on 10 mm.
6. Asendage kate.
7. Kinnitage polt korpuse esiosas ja kinnitus korpuse tagumises otsas.
® Kasutage paigaldamisel alati uusi lukustusmutreid.
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7.7.2 Veoratta siduri vahetamine

7.7.2.1 Siduri mahavotmine

lllustratsioon. 7.7.2.1 - 353. Siduri painduva iihenduselemendi lahtivotmine

1. Avage siduri lukustuskruvi (2).
2. Eraldage siduri (1) osad, tommates sidurit teljel rattaajami mehhanismi poole.
3. Votke lahti siduri painduv ihendustiikk (3).

7.7.2.2 Siduri paigaldamine

lllustratsioon. 7.7.2.2 - 354. Siduri paigaldamine

1. Pange siduri painduv uhendustiikk (3) tagasi.
2. Lukake sidurit teljel, nii et siduri (1) klemmid on tihedalt Uksteise vastas.
3. Fikseerige sidur, pingutades lukustuskruvi (2).
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7.8 Veoaas
7.8.1 Veoaasa vahetamine

7.8.1.1 Veoaasa lahti votmine

lllustratsioon. 7.8.1.1 - 355. Veoaas

1. Eemaldage veoaasa 12 polti (1).
2. Eemaldage veoaas (2).

7.8.1.2 Veoaasa paigaldamine

lllustratsioon. 7.8.1.2 - 356. Veoaas

1. Pange veoaas (2) tagasi.
2. Pingutage 12 polti (1).
® Pingutusmoment on 400 Nm.
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7.9 Sahkseemendid

OHT
A Kandke sahkseemendi hooldamise ajal kaitsekindaid.

® Enne hooldust peske sahkseemendi.
7.9.1 Sahkseemendi vahetamine

7.9.1.1 Sahkseemendi mahavotmine

OHT
A Sahkseemendi tostmiseks ja liigutamiseks kasutage tosteabi. Sahkseemendi kaalub
umbes 40 kg ja sellel on teravad servad.

lllustratsioon. 7.9.1.1 - 357. Sahkseemendi langetamine maapinnale

1. Langetage sahkseemendid maapinnale ja toestage parasjagu mahavoetavat
sahkseemendit (1).

Illustratsioon. 7.9.1.1 - 358. Sahkseemendi voolikute lahtiiihendamine
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2. Avage sahkseemendi otsas voolikute (2, 3) voolikuklambrid (1, 4) ja tbmmake voolikud
sahkseemendi kuljest lahti.

lllustratsioon. 7.9.1.1 - 359. Sahkseemendi mahavétmine
3. Lédvendage sahkseemendi neli kinnituspolti (1).
® Arge eemaldage lihte polti kohe, vaid I6dvendage kéiki nelja polti vordselt.
4. Eemaldage poldid, paigaldusplaat (2) ja neli summutavat kummi (3).
5. Liigutage sahkseemendit selle asukohast eemale.

7.9.1.2 Sahkseemendi paigaldamine

OHT
A Sahkseemendi tostmiseks ja liigutamiseks kasutage tosteabi. Sahkseemendi kaalub
umbes 40 kg ja sellel on teravad servad.

1. Liigutage sahkseemendi paigale.

lllustratsioon. 7.9.1.2 - 360. Sahkseemendi kinnitamine
2. Asetage koige alumine summutav kumm (2) oma kohale ja tdstke sahkseemendi (1)
kinnitustala vastu.
3. Paigaldage llejaanud 3 kummist summutit (5).
4. Vahetage seib (4) valja.
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5. Paigaldage 4 kinnituspolti ja mutrit (4) ning pingutage polte Ghtlaselt, et kinnitusplaatide
vahele tiihimikku ei jadks.

® Kasutage kinnitamiseks lukustusmutreid kinnikeeramise tugevusega 10.

Illustratsioon. 7.9.1.2 - 361. Sahkseemendi voolikute iihendamine

6. Uhendage voolikud (2, 3) sahkseemendi éigetesse kohtadesse.

® Eesmine voolik (2) tuleb vietisepunkrist ning tagumine voolik (3) tuleb
seemnepunkrist.

7. Pingutage voolikuklambreid (1, 4).
7.9.2 Sahkseemendi ketta vahetamine
7.9.2.1 Ketta eraldamine

® Vajaduse korral eemaldage sahkseemendi jaotise 7.9.1.1 Sahkseemendi mahavétmine
jargi.

Illustratsioon. 7.9.2.1 - 362. Ketta eraldamine

1. Eemaldage ketta (1) kinnituspoldid (2) (5 tk).

® Ketas kukub maha.
Ketta vahetamisel vahetage laager vilja.
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lllustratsioon. 7.9.2.1 - 363. Laagrikere eraldamine
2. Lodvendage laagri polt (2) ning eemaldage polt ja seib (1).
® Vasakpoolne ketas on vasakkeermega ja parempoolne ketas on paremkeermega.
3. Eemaldage laagrikere (3).
® Kasutage laagrikere eemaldamiseks tdmmitsat.

7.9.2.2 Ketta paigaldamine

® Ppaigaldage laager jaotise 7.9.3.2 Laagri paigaldamine jargi.

Illustratsioon. 7.9.2.2 - 364. Laagrikere paigaldamine

1. Puhastage laagrikere tasapind (3).
2. Kinnitage laagrikere sahkseemendi teljele.
3. Asetage M16 seib (1) ja kinnitage M16 polt (2).
® Vasakpoolne ketas on vasakkeermega ja parempoolne ketas on paremkeermega.
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Illustratsioon. 7.9.2.2 - 365. Ketta paigaldamine

4. Kinnitage ketas (1) sahkseemendi teljele.
5. Kinnitage laagri korgi M12 x 1,5 poldid (2) (5 tk).

7.9.3 Sahkseemendi laagri vahetamine
7.9.3.1 Laagri eraldamine

® Eemaldage sahkseemendi ketas jaotise 7.9.2.1 Ketta eraldamine jérgi.

1 2 3

lllustratsioon. 7.9.3.1 - 366. Laagri tihend ja vaheplekk

1. Eraldage laagrikere (3) tagant laagri tihend (1) ja vaheplekk (2).
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lllustratsioon. 7.9.3.1 - 367. Laagri ja O-ronga eemaldamine
2. Eraldage laagri eest O-rongas (3).
3. Eemaldage laagrikere (1) kiljest laager (2).
® Fraldage klambri abil laagrikere tagant laager.

7.9.3.2 Laagri paigaldamine

1

lllustratsioon. 7.9.3.2 - 368. Laagri paigaldamine

1. Puhastage laagrikere (1).
2. Paigaldage uus laager (2).

® paigaldage laager, kasutades klambrit.
3. Pange O-réngas (3) tagasi.
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lllustratsioon. 7.9.3.2 - 369. Laagri tihend ja vaheplekk
4. Pange tagasi vaheplekk (2) ja laagri tihend (1(3)).
® Tihend tuleb vahetada koos laagriga.

7.9.4 Sahkseemendi kiilvirulli valjavahetamine

7.9.4.1 Kiilvirulli mahavotmine

Illustratsioon. 7.9.4.1 - 370. Kiilvirulli mahavotmine

1. Eemaldage kilvirulli (2) lukustusmutter (1) ja tdommake kilvirull sahkseemendi kiiljest
lahti.
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7.9.4.2 Kiilvirulli paigaldamine

lllustratsioon. 7.9.4.2 - 371. Kiilvirulli paigaldamine

1. Pange kdlvirull (2) uuesti kiilge ja kinnitage see poldiga M16 x 120 (4), M16 seibiga (3) ja
M20 mutriga (2).
® Kasutage paigaldamisel uusi lukustusmutreid.

7.9.5 Skreeperite reguleerimine
7.9.5.1 Kettskreeperi reguleerimine

OHT

A Olge ettevaatlik, ketta servad on teravad.

lllustratsioon. 7.9.5.1 - 372. Kettskreeper

1. Lédvendage skreeperi (2) polti (1).

232 (264)




MULTIVA

Kasutus- ja hooldusjuhend
1.01

CEREX 300-400 EVO SeedPilot

2. Reguleerige vahemaad skreeperi ja ketta vahel, liigutades skreeperit tles voi alla.
® Skreeper ja selle all olev sisemine plaat peavad olema koos. Reguleerige
skreeperit ja sisemist plaati ketastele voimalikult lahedale, aga jdlgige, et ketas ei

puutuks skreeperi voi sisemise plaadiga kordagi kokku. Ketas peab saama vabalt
poorelda.

3. Pingutage skreeperi kinnituspolti.

7.9.5.2 Kiilvirulli skreeperi reguleerimine

lllustratsioon. 7.9.5.2 - 373. Kiilvirulli skreeper

1. Lédvendage kilvirulli skreeperi (3) kaks kinnituspolti (1, 2).
2. Reguleerige vahemaad skreeperi ja kilvirulli vahel, liigutades skreeperit tles voi alla.

® Skreeperi ja kiilvirulli vaheline kaugus peaks olema 2-3 mm.
3. Pingutage skreeperi kinnituspolte.

7.10 SeedPiloti juhtsiisteemi hooldus

7.10.1 Anduri kalibreerimine

® Juhtsiisteemi PIN-kood anduri kalibreerimiseks on ,3"

7.10.1.1 Masina kiilviasendi anduri kalibreerimine

1. Langetage masin té6asendisse.
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2 3 4

Masina téstmine Seemendi surve ] \Masina tﬁstmi&‘ ndi sur |
1000 g E 1000 g I ’ ‘ )

[}

lllustratsioon. 7.10.1.1 - 374. Masina kiilviasendi anduri kalibreerimine
® Number (1) nditab anduri asendit. Need on toorandmed juhtseadmelt.
2. Vajutage nuppu ,SET” (Maara) (2).
3. Tostke masin transpordiasendisse.
® Sinine riba (3) liigub mé6da skaalat.
4. Vajutage klahvi SET (4).

7.10.1.2 Sahkseemendi surveanduri kalibreerimine

1. Maarake sahkseemendi surve asendisse 1.

® Suunised sahkseemendi surve reguleerimiseks on toodud jaotises 6.10
Sahkseemendi surve reguleerimine.

4 3

\see«nendi surve/

1000 gl

Masina téstmine

E 1000

186

Masina tSéstmine Seemendi surve
1000 g 1000 g )

lllustratsioon. 7.10.1.2 - 375. Sahkseemendi surveanduri kalibreerimine
® Number (1) nditab anduri asendit. Need on toorandmed juhtseadmelt.
2. Vajutage nuppu ,SET” (Maara) (2).
3. Maarake sahkseemendi surve asendisse 4.
® Sinine riba (4) ligub mé6da skaalat.
4. Vajutage nuppu ,SET” (Maara) (3).
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7.10.2 Soidukauguse kalibreerimine
7.10.2.1 Soidukauguse kalibreerimine séidu ajal
® Juhtsiisteemi PIN-kood séidu kalibreerimiseks on ,5"
28.590 p/m

(N——C)

=) Set A

1—

Illustratsioon. 7.10.2.1 - 376. Soidu kalibreerimine 1

1. Vajutage SET A (1).
2. Soitke soovitud vahemaa.
® Siisteem méddab kiirusanduri impulsse.

Vahemaa kalibreerimine
28.590 p/m ﬁ
Step 2

————C) 2
i ~
@\ 100.00 |m
Sensor [} P

Wheel 0.00 m
TECU Ground 0.00 m

New sensor 0.000 p/m

Illustratsioon. 7.10.2.1 - 377. Soidu kalibreerimine 2

3. Vajutage SET B (2).
4. Sisestage ekraanile (1) séidetud vahemaa.

Vahemaa kalibreerimine
28.590 p/m ﬁ

""" I
Wheel ©0.00 m m,,xf”””/”x
TECU Ground 7.0.00 m

1 1 New sensor 0.000 p/m
‘ .

Illustratsioon. 7.10.2.1 - 378. Soidu kalibreerimine 3
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® Ekraanil kuvatakse traktori ISOBUSist saadud andmed traktori ratastega séidetud
vahemaa (2) ja traktori radari mé6detud vahemaa (1) kohta ja kalibreerimisega
saadud uus vaartus (5).Ststeem kalibreerib impulsside arvu (3) poéhjal uue
sdiduvahemaa vaartuse.
5. Vajutage nuppu OK (4).
® Rakendatakse uus vaartus.

7.10.2.2 Soidukauguse kasitsi kalibreerimine
® juhtsiisteemi PIN-kood séidu kalibreerimiseks on ,5“

Selle funktsiooniga saab madrata sbdidukauguse kalibreerimise vaartuse (impulssi
meetris [p/m]) otse ilma s6itmata.

Vahemaa kalibreerimine
@ 28.590 p/m ﬁ
1—

lllustratsioon. 7.10.2.2 - 379. Soidukauguse kasitsi kalibreerimine

1. Vajutage p/m arvu vaartust (1).
2. Sisestage soovitud vaartus valjale.

® Viirtus peab olema vahemikus 16-32. Viljaspool seda vahemikku olevat vaartust
ei salvestata.
Tehaseseaded on 28,59.
Sisestatud vaartus salvestatakse uue p/m arvu vaartusena (1).

7.10.3 I/0 Kkalibreerimise diagnostika andmed

I/0 Tramline -
Pos Faults = L R (j S 4 ® B ()
npu
687 Act Fert ~
735 Act Seed Fert on @0 © L
o e o @ m
Pulses -(:}
: on @O
14813 Main
2762 Fert axle e 20 Cur 687 735
2774 Seed axle Min 2 25
621 TL fert Left Max 1000 @ 1000 @
) TL fert Right o
1 _ 388 TL seed Left Q Pos " Pos X _ 2
\. ) TL seed Right = a 25 1 S
37  Tyre 82 210 105 200

2733 Small seed axle
350 889 350 889
450 1269 450 1279
1638 550 1638
650 2078 650 2068
750 2498 750 2498
850 3007 850 2997
1000 3477 1000 3477

Raw Pros/Bar
1 0.0 Body
356 38.5 Coulter Downforce[lEll

BooNoauwbswNgk
u
v
°

Volts
13.9

lllustratsioon. 7.10.3 - 380. I/O kalibreerimise diagnostika andmed ja lineaarajami andmed

® Sitetes kuvatakse 1/0 kalibreerimise diagnostika andmed (1) ja lineaarajami andmed
(2). Hoolduse kdigus voidakse nendelt kuvadelt infot kiisida.
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7.10.3.1 Tehnoraja siduri veadiagnostika andmed

Kui séidukuval kuvatakse tehnoraja siduri alarm (vt jaotist 6.3.5.1 Tehnoraja siduri alarmid),
kuvatakse vea pohjus 1/0 kalibreerimise diagnostika andmete ekraanil kastis (1).

Pos
687
735

Pulses
14813
2762
2774
621
o
388
o
37
2733
Raw

1
356

Volts
13.9

I/0

Act Fert
Act Seed

Faults

Fert

Main
Fert axle
Seed axle

Seed

Tramline

L R

on @O

oFF Q& T
ol
oFF @ QO =

TL fert Left
TL fert Right
TL seed Left
TL seed Right
Tyre

Small seed axle

Pros/Bar
0.0 Body
38.5 Coulter Downforce

lllustratsioon. 7.10.3.1 - 381. Tehnoraja siduri veadiagnostika andmed

® Fert = vietis, Seed = seeme, L = vasak, R = parem.

Numbiriringid 1-4: Kui numbriring on punane, on tuvastatud rike ja see on veamalus.
Rike SEES = tehnorada p66rleb, kuigi see ei tohiks

Rike VALJAS = tehnorada ei poérle, kuigi see peaks

7.10.4 Tehnoraja siduri veamalu lahtestamine

® Kasutajaliidese I/0 diagnostikakuvad sisaldavad masina tédga seotud seadistusi, mis on
moeldud ainult hoolduseks. Seetottu arge kunagi muutke ekraanidel kuvatavaid satteid
ise ilma teenindusosakonnaga konsulteerimata.
Juhtsiisteemi PIN-kood veamalu ldhtestamiseks on ,57"

/
""""" Pk / 1/0 Di i
I/0 Tramline / agnostics
Pos Faults LR / -
687 Act Fert on @O / @ s
735 Act Seed ot / @ XL Empty
oFF @ O / @
Pulses on ©O -q-} / Jo RESET
14813 Main Sead / BOX
2762 Fert axle oFF © O L=
2774 Seed axle = = lacoceeceaeaaoilolllt ‘
621 TL fert Left RESET - 2
[} TL fert Right JAC (
388 TL seed Left N BITS
[} TL seed Right

37 Tyre

2733 Small seed axle

Raw Pros/Bar
1 0.0 Body
356 38.5 Coulter Downforcellcll

Volts
13.9

1

356 Force CoultellCHl

14813
2762
2774
2733
621
L]
388
o
37

Body

#P Input

Fert axle

Seed axle

Small seed axle
#P TL Fert L
#P TL Fert R
#P TL Seed L
#P TL Seed R
#P Tyre

7%5

lllustratsioon. 7.10.4 - 382. Tehnoraja siduri veamalu ldhtestamine

1. Vajutage kasutajaliidese 1/0 kalibreerimise diagnostika kuval nuppu 1/0 (1).

2. Liidese 1/0 diagnostikakuval vajutage nuppu RESET JAC BITS (2).
® Tehnoraja siduri veamilu on niitid lhtestatud.
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8 Rikkeolukorrad

8.1 SeedPiloti juhtsiisteemi torkeotsing

Tabel. 8.1 - 29. JuhtsUsteemi torkeotsing

Viga Naidik Meetmed
Vietise kaugjuhtimise ALARM 1. Otsige ajamit
lineaarajam ei joua tokestavat
sihtasendisse. mehaanilist

takistust.
Vajaduse korral
eemaldage
takistus.

2. Kaitage ajamit
vastupidises
suunas sellele,

+ 10 %
. kus suunas see
enne alarmi liikus.
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Seemne kaugjuhtimise ALARM 1. Otsige ajamit
lineaarajam ei joua tokestavat
sihtasendisse. mehaanilist

takistust.
Vajaduse korral
eemaldage
takistus.

2. Kaitage ajamit
vastupidises
suunas sellele,
kus suunas see
enne alarmi liikus.

Vaetise etteanduri voll ei
poorle, kuigi masin tdotab.

1. Otsige
ketiajamit
tokestavat
mehaanilist
takistusi.
Vajaduse korral
eemaldage
takistus.

2. Keerake volli
kalibreerimiskatse
vandaga,
tagamaks, et
etteandur ja voll
poorlevad.
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Seemne etteanduri voll ei ALARM 1. Otsige
poorle, kuigi masin tootab. ketiajamit
tokestavat
mehaanilist
takistusi.
Vajaduse korral
eemaldage
takistused.

&R A TNAT 2. Keerake volli

kalibreerimiskatse
vandaga,
tagamaks, et
etteandur ja voll
poorlevad.

Vaikese seemne etteanduri voll
ei poorle, kuigi masin tootab.

1. Otsige
ketiajamit
tokestavat
mehaanilist
takistusi.
Vajaduse korral
eemaldage
takistused.

1/2

L =

sToP
ALL

= AANMAT 2. Keerake vélli
kalibreerimiskatse
vandaga,
tagamaks, et
etteandur ja voll
poorlevad.

SEIANE

STOP
ALL
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Vietise, seemnete voi vaikeste ALARM 1. Taitke punker.
seemnete tase punkris on liiga
madal.

00
OOO

s::*ﬁﬁ/\]f‘ GEO

Seemne tehnoraja sidur ei 1.Veenduge, et

poorle, kuigi peaks. juhtmed ja
konnektorid oleks
Vaetise tehnoraja sidur kahjustusteta.

poorleb, kuigi tehnorada on

aktiveeritud. 2. Poorake volli

kalibreerimiskatse
vandaga,
koputades samal
ajal
sidurikorpusele.
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Seemne tehnoraja sidur ei
poorle, kuigi peaks.

Seemne tehnoraja sidur
poorleb, kuigi tehnorada on
aktiveeritud.

ALARM ACK
ALL

1. Veenduge, et
juhtmed ja
konnektorid oleks
kahjustusteta.

2. Poorake volli
kalibreerimiskatse
vandaga,
koputades samal
ajal
sidurikorpusele.

Veateade juhtpaneeli
kaivitamisel.

e Veateate pdhjus:
juhtpaneel on sisse
IGlitatud, kui traktor on
valja lulitatud voi kui
juhtpaneeli toitekaabel on
lahti Ghendatud.

Vale valjalilitamine

Seda susteemi ei lulitatud Sigesti vdlja. Konsooli Sigesti
valjalilitamiseks lulitage toide korraks vilja, kuid drge lahutage
toitevdrgust.

R

1

1. Teate
kustutamiseks
vajutage nuppu
(1). Parast seda
saate sUsteemi
tavaparaselt
kasutada.

2. Enne traktori
valjaltlitamist voi
toitekaabli
juhtpaneeli
kiljest lahutamist
lUlitage
juhtpaneel alati
oma toitenupuga
vdlja, et valtida
veateadet.

® Veateate kinnitamiseks vajutage veateate paremas Ulanurgas nuppu ACK ALL.
Sisendvdllide ja tehnoraja sidurite veateated: veateate lahtestamiseks peate kulastama

ka liidese avakuva lehte.

® Kui soovitatud meetmed ei toimi, votke iihendust hooldusmeeskonnaga.
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Tabel. 8.1 - 30. Kaitsme torkeotsing

Probleem P6hjus

Meetmed

SeedPiloti ikooni ei kuvata
juhtpaneeli kasutajaliideses.
juhtseadet.

Juhtpaneel ei leia
seemnekulviku

Kontrollige kaitsmekarbis ja
releekarbis olevaid kaitsmeid.

Keskmine margisti, tehnoraja
sidur voi tootuli ei toota.

Kaitse on labi.

Kontrollige kaitsmekarbis ja
releekarbis olevaid kaitsmeid.

® Kaitsme- ja releekarp asuvad masina paremal kiiljel jéulilekande katte all. Vt

jaotist 4.1.1.2 Kaitsme- ja releekarp.

Teavet kaitsmete ja releede kohta leiate karbikaane sisekdljele kinnitatud sildilt (2) ja
lisast 9.8 SeedPilot fuse and relay list EN.

8.2 Seemnekiilviku torgete lahendamine

Tabel. 8.2 - 31. Seemnekiilviku térgete lahendamine

Probleem Po6hjus

Meetmed

1. Etteanduri
sektsioonide
alumised klapid on
valesti reguleeritud

Masina poolt
etteantud
seemnete voi
vaetise kogus on
suurem kui
kalibreerimiskatse
poolt ndidatu.

1. Kontrollige vaetisepunkrit vastavalt
jaotisele 6.6.7.1 Alumise klapi asendi
reguleerimine, seemnepunkrit vastavalt
jaotisele 6.6.8.1 Alumise klapi asendi
reguleerimine ja vaikese seemne punkrit
vastavalt jaotisele 6.6.9.1 Alumise klapi asendi
reguleerimine.

2. Kalibreerimiskatse
on indikatiivne

2. Kontrollige kalibreerimiskatse abil
etteandmise kogust jaotise 6.8 ,Product
calibration” (Toote kalibreerimine) jargi.

3. Seeme liigub
alguses ja moéne
hektari parast
erinevalt

3. Tehke mone hektari parast uuesti
kalibreerimiskatse peattiki 6.8 ,Product
calibration” (Toote kalibreerimine) jargi, eriti
hooaja alguses.
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Masina poolt
etteantud
seemnete voi
vaetise kogus on
vaiksem kui
kalibreerimiskatse
poolt nadidatu.

1. Etteanduri
sektsioonide
alumised klapid on
valesti reguleeritud

1. Kontrollige vaetisepunkrit vastavalt
jaotisele 6.6.7.1 Alumise klapi asendi
reguleerimine, seemnepunkrit vastavalt
jaotisele 6.6.8.1 Alumise klapi asendi
reguleerimine ja vaikese seemne punkrit
vastavalt jaotisele 6.6.9.1 Alumise klapi asendi
reguleerimine.

2. Kalibreerimiskatse
on indikatiivne

2. Kontrollige kalibreerimiskatse abil
etteandmise kogust jaotise 6.8 ,Product
calibration” (Toote kalibreerimine) jargi.

3. Seeme voi vaetis
on punkri darest ule
tulnud.

3. Kontrollige, et vaetis ei oleks tukkis ja et
punkris ei oleks liigselt materjali.

4. Etteanderullis on
takistus.

4. Puhastage etteanderulli jaotise 7.3.5
Etteanduri sektsioonide puhastamine v6i 7.3.6
Vaikese seemne punkri etteanduri
sektsioonide puhastamine jargi.

5.Veoratta t00 on

5. Kontrollige veoratta funktsiooni vastavalt

takistatud jaotisele 7.1.6 Veoratta keti pinguse
kontrollimine, jaotisele 7.1.7 Veoratta I6tku
Ulevaatus ja jaotisele.7.1.8 Veoratta |6tku
ulevaatus
Masinat ei saa tdsta | 1.Tostmise 1. Lulitage tostmise keelamise funktsioon
keelamise valja jaotise 4.1.4 Kasutajaliidese kasutamine

funktsioon on sees

jargi.

2. Masina
tostekontuuri
kuulklapp on
suletud

2. Avage masina tostekontuuri kuulventiil
jaotise 5.3.5 Masina téstekontuuri kuulventiili
kasutamine jargi.

3. Kiirihendus on
avatud

3. Kontrollige kiirvabastuse ihendust.

Masinat ei saa
langetada

1. Masina
tostekontuuri
kuulklapp on
suletud

1. Avage masina tostekontuuri kuulventiil
jaotise 5.3.5 Masina téstekontuuri kuulventiili
kasutamine jargi.

2. Kiirihendus on
avatud

2. Kontrollige kiirvabastuse tihendust

3.Tokised on
tostesilindris paigal

3. Eemaldage tostesilindrist tokised.

Punkri alarm ei
toota

1. Alarm on vdlja
lGlitatud

1. Lubage satetest alarm jaotise 4.1.4.4
Kasutaja satted jargi.

Telje poorlemise
kaitsevore ei toota

1. Alarm on valja
lilitatud

1. Lubage satetest alarm jaotise 4.1.4.4
Kasutaja satted jargi.
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9 Uhendused

EU vastavusavaldus

Hidraulikaslisteem

SeedPilot main wiring harness_EN

SeedPilot tractor cable_EN

SeedPilot ISOBUS tractor cable_EN

SeedPilot cabin cable_EN

SeedPilot wiring harness component information_EN
SeedPilot fuse and relay list_EN

Uhenduspesa SFS 2473 kohaselt

Seemnekilvikuga Ghendatud traktori stabiilsuse arvutamine

© VoK NV~ WN=

—_—
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EU VASTAVUSAVALDUS

DOMETAL OY
Kotimadentie 1
FI-32210 Loimaa
Finland

Kinnitab, et jargmised seemnekilvikud:

Multiva CEREX 300 EVO alates seerianumbrist 000-091403-P1000001
Multiva CEREX 400 EVO alates seerianumbrist 000-091404-P1000001
Multiva FORTE 300 EVO alates seerianumbrist 000-091303-P1000001

Multiva FORTE 400 EVO alates seerianumbrist 000-091304-P1000001
vastavad masinadirektiivis 2006/42/EU satestatud masina valmistamise nduetele.
Masinate konstrueerimisel on jargitud veel jargmisi standardeid:

SFS-EN 12100 (2010)
SFS-EN 14018 + A1 (2010)
SFS-EN 1SO 4254-1 (2013)

Loimaa, 8. november 2022

Vesa Makela
Kotimadentie 1
FI-32210 Loimaa
Finland

Allakirjutanu on volitatud koostama Ulal mainitud masinatele tehnilise dokumentatsiooni.
Originaalfaili t6lge
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Hiidraulikasisteem CEREX 300 EVO
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Hldraulikasiisteem CEREX 300 EVO
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Hudraulikaststeem

Hidraulikastisteem CEREX 400 EVO
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Masina téstmine ja langetamine (LC)
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Hidraulikastisteem CEREX 400 EVO
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot main harness
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SeedPilot tractor cable
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SeedPilot ISOBUS tractor cable
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SeedPilot cabin cable
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Component information of SeedPilot wiring harnesses

Component indicator letters

Sensors

Lights

Fuses, Fuse holders

Chargers, power distribution components

Indicator Lights, Buzzers

Branch points

Relays

Motors, Actuators

Meters, Terminals, Displays

Resistors

Switches

Controllers , Terminating Bias Circuits

Semiconductors ie. Diodes

Cables

Connectors

Valves, Solenoids

N|<|X| S| <|lcluw| =m0 |R|-|T|O|7"|m ®

Bus Components

List of components

No. Component Location

5 Hopper Level Sensor Fertiliser

6 Hopper Level Sensor Seed

7 Hopper Level Sensor Small Seed

10 Speed/Area Sensor Transmission

30 Position Sensor Working State

32 Position Sensor Wheel lift (brakes)
41 Pressure Sensor Coulter pressure
201 | Rear Light Left Left

202 Rear Light Right Right

213 | Working Light

214 | Working Light

241 Fuse/Relay box

277 Power Distribution Connector Valves and Switches front GND
278 Power Distribution Connector Valves and Switches rear GND
285 Indicator Light ECU Power

286 Indicator Light ISOBUS Power (50A)
381 Linear Actuator Fertiliser

382 Linear Actuator Seed

401 Terminal CAN

CEREX 300-400 EVO




MULTIVA

Component information of SeedPilot wiring harnesses

482 | Switch Calibration Button

551 ECU Master ECU

552 Terminating Bias Circuit Active

651 ISOBUS connector (I1SO11783-2)

654 | 3 Pin Connector (DIN 9680)

659 Tractor Cable Extension (8 Pin)

673 Connector Work Lights

674 Connector Electric Motor Wiring Harness
751 | Valve Middle Marker Left

752 Valve Middle Marker Right
753 | Valve Lift Inhibit

754 | Valve Rear Marker

756 | Valve Wheel Lift (Brake

771 | Tramline Clutch Fertiliser Hopper Left
772 Tramline Clutch Seed Hopper Left

773 | Tramline Clutch Small Seed Hopper Left
776 Tramline Clutch Fertiliser Hopper Right
777 | Tramline Clutch Seed Hopper Right

778 Tramline Clutch Small Seed Hopper Right
851 | Termination Resistor Passive

CEREX 300-400 EVO 2
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SeedPilot fuses and relays
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]
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O

Fuses Rate Relays Spare

F1 ECU 10A R1 Tramline Left ATM 7,5A
F2 ECU 10A R2 Tramlineright ATM 10A
F3  Motor. Fert 20A R3 Marker Left ATM 10A
F4  Motor. Seed 20A R4 Marker Right ATO 20A
F5 Motor Small S.  20A R5 Worklights ATO 20A
F6  Tramlines 10A R6 Valve

F7  Markers 7,5A R7 Half width

F8  Worklights 7,5A R8

F9  Half width 10A R9 Worklights

F10 Worklights 7,5A

F11 Valve 7,5A
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Uhenduspesa SFS 2473 kohaselt

1/L Vasakpoorde signaal

2/54G | Vaba

3/31 Maandus

4/R Parempo6orde signaal

5/58R | Parempoolne tagatuli ja registreerimismargi
tuli

6/54 Pidurituli

7/58L | Vasakpoolne tagatuli




MULTIVA

Seemnekiilvikuga Gihendatud traktori stabiilsuse arvutamine

Koorem voib mdjutada traktori juhitavust. Masina kandevdime ja mahutites olevad materjalid vdivad
seemnekilvikuga Gihendatud traktori stabiilsust vdhendada.

Selles lisas on toodud soovitused, kuidas tagada arvutamisega seemnekilvikuga Ghendatud traktori

stabiilsus.

Jargmise valemiga saab arvutada traktori minimaalse kaalu If ,,,;,, mis v8imaldab teha nii, et esiteljel

olev koormus on 20% tihja traktori kaalust:

_ (Igx(c+d))—(Tpxb)+(0,2XTgXb)

IF,min - ath ,» KUS
Ty [kg] | Traktori kandev&ime ¥
Tr [kg] | Tuhja traktori esitelje koormus ¥
Tr [kg] | Tuhja traktori tagatelje koormus ¥
In [ke] Haakeseadme v&i taha paigaldatud tagumise ballasti kogumass
I [kg] | Haakeseadme vdi ette paigaldatud eesmise ballasti kogumass ?

Vahemaa haakeseadme vaGi ette paigaldatud eesmise ballasti massi keskpunkti ja

a [m] esitelje keskpunkti vahel 23

[m] | Traktori teljevahe ¥

c [m] Vahemaa tagasilla keskpunkti ja aisa tihenduspunkti vahel V3

Vahemaa aisa Ghenduspunkti keskpunkti ja haakeseadme v6i taha paigaldatud

d [m] tagumise ballasti massi keskpunkti vahel ?

1) Vit traktori kdsiraamatut
2) Vt haakeseadme kdsiraamatut
3) Vaja moota

/]
" ] (/@; \\‘l |
\\ | /
N
a ‘ b d .

Joonis 1. Seemnekiilvikuga iihendatud traktori stabiilsuse arvutamine
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